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̪͕͇͒͗͘͘͏͐

PumpDrive
̶͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ ͇͙͕͙͘͢͞ KSB, ͚͙͇͔͕͉͔͔͒͌͐͘͢
͔͇ ͔͇͕͌͘͘.

̧͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐ ͍͗͌͏͓
̴͇͕͘͘ ͎͇͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
͏ ͕͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͙͌ͦ͘ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙
͕͑͒͏͙͉͇͌͘͞.

̮͇͠͏͙͇ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜
̺͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜
͖͖͙͙͉͚͙͗͌ͦͥ͘ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͔͇͕͕͉͘͘ ͈͎͌
͖͕͇͉͇͓͕͋͌͐ ͍͏͕͙͋͑͘͏, ͕͙͕͇͑͗ͦ ͖͗͏͉͕͋͏͙ ͑
͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏ͥ ͔͇͕͇͘͘.

̵͍͏͇͓͋͌͌͢ ͚͓͕͉͌͟͢ ͇͇͙͗͑͌͗͜͏͙͘͏͑͏
̵͍͏͇͓͋͌͐͢ ͚͕͉͔͗͌ͣ ͚͓͇͟ ͚͇͎͉͇͙͑͌ͦ͘͢ ͇͑͑
͚͕͉͔͗͌ͣ ͎͉͚͕͉͕͕͑͊ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ LPA ͉ ̨͋(A).

̷͇͘͟͏͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͕͚͋͘͘
̳͓͈͇͔͔͌͗͐͢ ͇͗͘͟͏͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͕͚͋͘͘ ͚͍͒͘͏͙
͋͒ͦ ͕͓͖͔͇͑͌͘͝͏͏ ͔͘͏͍͔͌͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ,

͉͎͉͇͔͔͕͕͊͢ ͓͏͔͏͓͇͔͓͒ͣ͢͏ ͖͕͙͓͌͗ͦ͏, ͉
͔͇͖͕͔͕͓͗ ͙͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋͌ ͎͇ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ. ̷͇͘͟͏͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͕͚͋͘͘
͖͕͎͉͕͙͒ͦ͌ ͕͇͙͑͗͘͏͙ͣ ͕͋ ͓͏͔͏͓͚͓͇ ͇͙͕͙͚͘͞
͎͇͖͚͕͉͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̷͍͌͏͓ ͚͔͕͕͗͊͞ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
̩ ͍͗͌͏͓͌ ͚͔͕͕͗͊͞ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͉͔͌
͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͇͈͕͙͇͙͗͌ ͘
͚͗͌͊͒͏͚͓͕͗͌͐ ͔͇ ͇͙͕͙͔͕͓͘͞ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒͌
͕͕͙͑͗ͣͥ͘͘ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ.

̸͉͏͙͙͉͕͋͌͌͒ͣ͘ ͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏
̸͉͏͙͙͉͕͋͌͌͒ͣ͘ ͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͉͙ͦ͒ͦ͌ͦ͘
͎͇͉͔ͦ͒͌͏͓͌ ͕ ͙͕͓, ͙͕͞ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͈͇͒͢ ͕͞͏͔͇͌͠ ͕͍͔͓͋͒͢ ͕͈͇͎͕͓͗,
͙͇͑, ͙͕͞ ͕͙ ͌͌ ͕͓͖͕͔͔͙͕͉͑͌, ͔͖͕͙͉͔͔͕͌͗͌͋͌͘͘
͇͇͉͑͘͟͏ͦ͘͜ ͇͈͕͗͞͏͜ ͗͌͋͘, ͈͕͒͌͌ ͔͌ ͏͕͋͘͜͏͙
͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͕͚͍͇͑͗ͥ͌͐͠ ͗͌͋͘͢ ͏ ͎͕͕͉͋͗ͣͦ.
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1   ̵͈͠͏͌ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ

1.1   ̵͔͕͉͔͌͘͢ ͉͔͌͋͌͘͏ͦ
̫͇͔͔͕͌ ͚͕͉͕͙͉͕͗͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͕͙͔͕͘͏͙ͦ͘ ͑ ͙͏͖͕͇͓͗ͦ͋ ͏ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏͓ͦ,
͚͇͎͇͔͔͓͑͢ ͔͇ ͕͈͕͍͒͑͌. ̷͚͕͉͕͙͉͕͑͋͘ ͕͍͋͌͗͘͏͙ ͉͔͌͋͌͘͏ͦ ͕ ͖͇͉͗͏͔͕͓͒ͣ ͏ ͈͎͕͖͇͔͕͓͌͘
͖͗͏͓͔͔͌͌͏͏ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͉͕ ͉͌͘͜ ͍͗͌͏͓͇͜ ͇͈͕͙͗͢.
̩ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞ ͚͇͎͉͇͙͑͌ͦ͘͢ ͙͏͖͕͗ͦ͋ ͏ ͙͏͖͕͇͎͓͗͌͗, ͕͔͕͉͔͌͘͢ ͇͈͕͗͞͏͌
͖͇͇͓͙͗͌͗͢, ͔͕͓͌͗ ͎͇͇͎͇͑. ̮͇͉͕͕͋͑͐͘ / ͌͗͘͏͔͐͐͢ ͔͕͓͌͗ ͚͍͒͘͏͙ ͋͒ͦ ͕͔͕͎͔͇͔͕͕͋͊͞
͕͖͔͗͌͋͌͒͌͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͕͌͊ ͏͔͙͋͌͏͛͏͇͑͝͏͏ ͖͗͏ ͈͒ͥ͢͜
͖͕͚͒͌͋ͥ͘͠͏͜ ͕͓͓͑͌͗͌͑͘͞͏͜ ͕͖͇͌͗͝͏ͦ͜.
̩ ͌͒ͦ͜͝ ͕͇͔͔͗͌͘͜͏ͦ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͐ ͖͕ ͇͇͔͙͊͗͏͔͓͐͢ ͕͈͎͇͙͙͉͇͓ͦ͌͒ͣ͘ ͉ ͚͇͒͌͘͞
͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏ ͚͙͒͌͋͌͘ ͔͎͇͓͌͌͋͒͏͙͔͕͌͒ͣ ͖͕͗͏͔͕͓͛͗͏͕͉͇͙͗ͣ ͈͒͏͍͇͐͟͏͐ ͉͌͗͘͏͔͐͘͢
͔͙͌͗͝ KSB. 
̵͍͏͇͓͋͌͌͢ ͚͓͕͉͌͟͢ ͇͇͙͗͑͌͗͜͏͙͘͏͑͏. (⇨ ̪͇͉͇͒ 5.6 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 16) 

1.2   ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͕͓͖͙͚͑͒͌͑ͥ͠͏͜ ͇͇͙͕͉͊͗͌͊
̶͗͏ ͓͕͔͙͇͍͌ ͔͕͓͖͙͚͌͑͒͌͑ͥ͠͏͜ ͇͇͙͕͉͊͗͌͊, ͖͕͙͇͉͓͒ͦ͌͘͢͜ ͛͏͓͕͗͐ KSB, ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕
͕͈͔͒ͥ͋͌͘͏͌ ͚͇͎͇͔͑͏͐ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͜ ͖͕͇͎͕͉͋͗͋͌͒, ͇͇͑ͥ͘͠͏ͦ͘͜
͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͦ/͚͕͇͋͜.

1.3   ͉͇̽͌͒͌ͦ ͚͖͖͇͊͗
̫͇͔͔͕͌ ͚͕͉͕͙͉͕͗͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͖͔͇͎͔͇͔͕͗͌͋͌͞ ͋͒ͦ ͖͌͘͝͏͇͒͏͙͕͉͘, ͏͓͌ͥ͠͏͜
͙͔͌͜͏͕͌͑͌͘͞ ͕͈͇͎͕͉͇͔͗͏͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 2.1.3 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 8)

1.4   ̸͕͖͚͙͙͉͚͇ͥͦ͘͠ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏ͦ
̹͇͈͒͏͇͝ 1:  ̵͈͎͕͗ ͕͖͚͙͙͉͚ͥ͌͐͘͘͠ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏
̫͕͚͓͔͙͇͑͌͝͏ͦ ̸͕͍͇͔͋͌͗͏͌
̫͕͚͓͔͙͇͑͌͝͏ͦ ͖͕͙͇͉͘͠͏͕͉͑ ̷͚͕͉͕͙͉͇͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏, ͓͇͌͘͜

͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͏ ͚͇͋͗͊ͦ
͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏ͦ ͖͕ ͕͓͖͙͚͑͒͌͑ͥ͠͏͓ ͏ ͉͙͕͔͔͓͗͌͘͢
͙͇͓͋͌͒ͦ ͓͇͟͏͔͢

1.5   ̸͏͓͉͕͒͢
̹͇͈͒͏͇͝ 2:  ̯͖͕͎͚͓͒ͣ͌͌͘͢ ͘͏͓͉͕͒͢
̸͏͓͉͕͒ ̮͔͇͔͌͞͏͌

✓ ̺͕͉͒͘͏͌ ͋͒ͦ ͚͕͉͕͙͉͇͗͑͋͘ ͑ ͙͉͋͌͐͘͏ͥ
⊳ ̶͚͔͙͑ ͉ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ͜ ͖͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏
⇨ ̷͎͚͙͇͙͌͒ͣ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ
⇨ ̶͙͔͌͗͌͑͗͌͌͘͢ ͒͑͘͘͢͏
1.
2.

̷͚͕͉͕͙͉͕͑͋͘ ͑ ͙͉͋͌͐͘͏ͥ ͕͍͋͌͗͘͏͙ ͔͕͕͌͑͒ͣ͑͘ ͇͕͉͊͟

̺͇͎͇͔͑͏͌
͇͙͋͌ ͕͓͔͇͗͌͑͌͋͝͏͏ ͏ ͉͇͍͔͌͢ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͕͈͇͔͗͌͠͏ͥ ͘
͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏͓͌
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2   ̨͎͕͖͇͔͕͙͌ͣ͘͘
̩͌͘ ͖͗͏͉͔͔͌͋͌͌͢ ͉ ͙͕ͤ͐ ͇͉͊͒͌ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͚͇͎͉͇͙͑ͥ͢ ͔͇ ͉͕͚͑ͥ͘͢ ͙͖͔͌͌ͣ͘ ͚͕͎͊͗͢.

2.1   ̸͏͓͉͕͒͢ ͖͚͖͍͇͗͌͋͗͌͋ͥ͠͏͜ ͚͇͎͇͔͑͏͐
̹͇͈͒͏͇͝ 3:  ̮͔͇͔͌͞͏͌ ͖͚͖͍͇͗͌͋͗͌͋ͥ͠͏͜ ͘͏͓͉͕͕͉͒
̸͏͓͉͕͒ ̷͇͘͟͏͕͉͇͛͗͑

! ɈɉАɋɇɈ ̵̶̸̴̵̸̧̹̓ 
̵͈͕͎͔͇͇͙͌͞ ͉͕͚͑ͥ͘͢ ͙͖͔͌͌ͣ͘ ͕͖͇͔͕͙͘͘͏, ͕͙͕͇͑͗ͦ, ͌͒͘͏ ͌͌ ͔͌
͖͕͙͉͇͙͗͌͋͗͏͙ͣ, ͓͕͍͙͌ ͖͗͏͉͙͌͘͏ ͑ ͙͍͓ͦ͌͒͢ ͏͒͏ ͓͙͔͓͌͗͌͒ͣ͘͢
͙͇͉͓͇͓͗.

! ɉɊȿȾУɉɊȿɀȾȿɇИȿ
̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̵͈͕͎͔͇͇͙͌͞ ͔͗͌͋ͥͥ͘ ͙͖͔͌͌ͣ͘ ͕͖͇͔͕͙͘͘͏, ͕͙͕͇͑͗ͦ, ͌͒͘͏ ͌͌ ͔͌
͖͕͙͉͇͙͗͌͋͗͏͙ͣ, ͓͕͍͙͌ ͖͗͏͉͙͌͘͏ ͑ ͙͍͓ͦ͌͒͢ ͏͒͏ ͓͙͔͓͌͗͌͒ͣ͘͢
͙͇͉͓͇͓͗.

ВɇИɆАɇИȿ ̴̴̧̩̯̳̯̬
̵͈͕͎͔͇͇͙͌͞ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘; ͔͕͈͔͌͒ͥ͋͌͘͏͌ ͚͇͎͇͔͑͏͐ ͖͕ ͌͌
͖͕͙͉͇͔͗͌͋͗͌͠͏ͥ ͓͕͍͙͌ ͖͗͏͉͙͌͘͏ ͑ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏ͥ ͓͇͟͏͔͢ ͏
͔͇͚͔͗͌͟͏ͥ ͌ё ͇͈͕͙͕͖͕͕͈͔͕͙͗͘͘͘͏.
̵͈͇ͦ͠ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘
̩ ͕͓͈͑͏͔͇͝͏͏ ͘ ͘͏͔͇͔͓͊͒ͣ͢ ͕͉͕͓͒͘ ͕͈͕͎͔͇͇͙͌͞ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘,
͓͕͚͚͊ͥ͠ ͖͕͉͒͌ͣ͞ ͓͙͌͗ͣ͘ ͏͒͏ ͙͇͉͓͗͏͕͉͇͔͗͏͌.

̵͖͇͔͕͌͘ ͙ͤ͒͌͑͗͏͕͌͑͌͘͞ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌
̸͕͍͋͌͗͏͙ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͥ ͕ ͎͇͠͏͙͌ ͕͙ ͖͕͇͍͔͗͌͏ͦ ͙͕͙͕͕͓ͤ͒͌͑͗͑.

͙͕͙̈́ ͎͔͇͑ ͉ ͕͓͈͑͏͔͇͝͏͏ ͘ ͘͏͔͇͔͓͊͒ͣ͢ ͕͉͕͓͒͘ ̴̴̧̩̯̳̯̬
͕͈͕͎͔͇͇͙͌͞ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͓͇͟͏͔͢ ͏ ͌ё ͇͈͕͙͕͖͕͕͈͔͕͙͗͘͘͘͏.

2.1.1   ̵͈͠͏͌ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ
̫͇͔͔͕͌ ͚͕͉͕͙͉͕͗͑͋͘ ͕͍͋͌͗͘͏͙ ͕͔͕͉͔͌͘͢ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͈͎͕͖͇͔͕͓͚͌͘ ͕͈͇͔͗͌͠͏ͥ ͘
͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͕͙͕͑͗͌͢ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͖͗͏ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘,
͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͏ ͓͕͔͙͗͌͌, ͙͕͈͢͞ ͏͎͈͍͇͙͌ͣ ͔͇͔͔͌͌͘͏ͦ ͙͍͕͕ͦ͌͒͊ ͚͈͇͌͗͠ ͓͒ͥ͋ͦ ͏
͏͓͚͙͉͚͌͘͠.

̺͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͙͔͌͜͏͑͌ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏, ͖͗͏͉͔͔͌͋͌͌͢ ͉͕ ͉͌͘͜ ͇͉͇͊͒͜, ͕͍͔͋͒͢ ͙͕͕͗͊͘
͕͈͇͙͒ͥ͋ͣͦ͘͘.

̷͚͕͉͕͙͉͕͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͕͍͔͕͋͒ ͈͙ͣ͢ ͕͈͎͇͙͔͕ͦ͌͒ͣ ͖͕͗͞͏͙͇͔͕ ͏ ͖͕͔͕͙͒ͣͥ͘
͚͉͕͔͕͌͘ ͕͈͚͍͒͘͏͉͇ͥ͠͏͓ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘/͖͕͎͕͉͇͙͓͒ͣ͌͒͌ ͖͌͗͌͋ ͓͕͔͙͇͍͕͓ ͏ ͉͉͕͕͓͋ ͉
͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ.

̸͕͍͇͔͋͌͗͏͌ ͚͕͉͕͙͉͇͗͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͕͍͔͕͋͒ ͈͙ͣ͢ ͕͙͚͖͔͕͋͘ ͋͒ͦ
͕͈͚͍͒͘͏͉͇͕ͥ͌͊͠ ͖͕͔͇͇͌͗͒͘ ͔͖͕͙͉͔͔͕͌͗͌͋͌͘͘ ͔͇ ͇͈͕͓͗͌͞ ͓͙͌͌͘.

̺͇͎͇͔͑͏ͦ ͉ ͉͏͋͌ ͔͇͖͋͏͌͐͘, ͔͇͔͔͔͌͌͘͢͜ ͔͖͕͙͉͔͔͕͌͗͌͋͌͘͘ ͔͇ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͕͍͔͋͒͢ ͉͖͕͔͙͒ͦͣͦ͘͢ ͏ ͉͇͌͊͋͘ ͕͍͇͙͋͌͗ͣͦ͘͘ ͉ ͇͎͈͕͗͗͞͏͉͕͓ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͏.
̴͇͖͗͏͓͌͗, ͙͕ͤ ͇͖͕͙͇͔͙͗͗͗ͦ͌ͦ͘͘͘ ͔͇:

▪ - ͙͚͗͌͒͑͘, ͚͇͎͉͇͚͑ͥͥ͢͠ ͔͇͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ;
▪ - ͕͈͕͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͋͒ͦ ͇͎͓͕͉͗͌͡
▪ ͎͇͉͕͚͋͑ͥ͘ ͙͇͈͒͏͚͑͞

̮͇ ͕͈͔͒ͥ͋͌͘͏͌ ͓͙͔͌͘͢͜ ͔͕͓͗, ͔͌ ͉͔͔͑͒ͥ͌͢͜͞ ͉ ͔͇͙͕ͦ͌͌͘͠ ͚͕͉͕͙͉͕͗͑͋͘, ͕͙͉͇͙͌͌͞
͖͚͇͙ͤ͑͒͘͏͚͇͗ͥͦ͠ ͙͕͕͔͇͗͘.

2.1.2   ̯͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͌ ͖͕ ͔͇͎͔͇͔͌͞͏ͥ
̺͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͇͎͇͙͗͗͌͌ͦ͘͟ ͏͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙͔͕͌͒ͣ ͉
͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͔͇͎͔͇͔͌͞͏͓͌,͚͇͎͇͔͔͓͑͢ ͉ ͕͖͚͙͙͉͚ͥ͌͐͘͘͠ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏.

 

! ɈɉАɋɇɈ
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▪ ͖͚͇͙͇̈́͑͒͘͝͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͖͚͇͙͋͑͌ͦ͘͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͖͗͏
͈͎͚͖͔͕͓͌͗͌͞ ͙͔͌͜͏͕͓͌͑͘͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͏ ͖͕͔͒͌͋͌͐͘.

▪ ̮͇͖͇͙͗͌͌ͦ͘͠ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͇͙͘͞͏͔͕͞
͓͕͔͙͘͏͕͉͇͔͔͕͓͗ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͏.

▪ ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͔͇͎͔͇͔͇͗͌͋͌͞ ͋͒ͦ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͗͑͏ ͙͕͕͒ͣ͑
͚͇͎͇͔͔͑͢͜ ͉ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏ ͋͒ͦ ͇͔͔͕͕͋͊ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏ͦ ͍͏͕͙͋͑͌͐͘.

▪ ̮͇͖͔͕͗͌͌͠ ͖͚͇͙ͤ͑͒͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͈͎͌
͖͇͌͗͌͑͞͏͉͇͓͌͢͜ ͍͏͕͙͋͑͌͐͘.

▪ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͚͇͎͇͔͔͑͌͢ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏ͦ ͑ ͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͖͕͇͋͌͞ (͉͕ ͏͎͈͍͇͔͌͏͌
͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐ ͉ ͎͚͙͇͙͗͌͒ͣ͌ ͖͉͇͌͗͌͊͗͌, ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐ ͖͕͋͟͏͖͔͏͕͉͑ ͏ ͙.͋.)

▪ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͚͇͎͇͔͔͑͌͢ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏ͦ ͑ ͓͇͑͘͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͖͕͇͋͌͞ (͉͕ ͏͎͈͍͇͔͌͏͌
͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐ ͉ ͎͚͙͇͙͗͌͒ͣ͌ ͖͉͇͌͗͌͊͗͌, ͇͉͑͏͙͇͝͏͏, ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏͐,
͖͕͋͟͏͖͔͏͕͉͑ ͏ ͙.͋.)

▪ ̴͌ ͕͋͗͌͒͘͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͙͕͕͔͗͌͘ ͉͇͇͘͘ (͉͕
͏͎͈͍͇͔͌͏͌ ͇͉͑͏͙͇͝͏͕͔͔͢͜ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐).

▪ ̫͚͗͊͏͌ ͍͗͌͏͓͢ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏, ͌͒͘͏ ͕͔͏ ͔͌ ͚͇͎͇͔͑͢ ͉ ͙͕͚͓͔͙͇͌͋͑͌͜͝͏͏,
͕͇͕͉͉͇͙͊͒ͥͦ͘͘͘͢ ͘ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌.

̶͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͌ ͔͖͇͉͌͗͏͔͒ͣ͢͜ ͖͕͕͈͕͉͘͘ ͏͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏ͦ
▪ ̴͌ ͕͖͚͇͙͋͑͌ͦ͘͘ ͖͉͔͗͌͌͢͟͏͌ ͕͖͚͙͋͘͏͓͢͜ ͙͓͖͇͙͚͔͌͌͗͗͢͜ ͇͔͊͗͏͝, ͋͏͇͖͇͎͕͔͇

͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͙. ͋., ͚͇͎͇͔͔͑͢͜ ͉ ͙͕͚͓͔͙͇͌͋͑͌͜͝͏͏.
▪ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͉͌͘ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͙͔͌͜͏͑͌ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͏ ͚͕͉͕͙͉͇͗͑͋͘ ͑ ͙͉͋͌͐͘͏͓ͦ,

͖͗͏͉͔͔͌͋͌͌͢ ͉ ͇͔͔͕͓͋ ͚͕͉͕͙͉͗͑͋͌͘.

2.1.3   ̱͉͇͒͏͛͏͇͑͝͏ͦ ͏ ͕͈͚͔͌͞͏͌ ͖͕͔͇͇͌͗͒͘
̶͕͔͇͌͗͒͘, ͎͇͔͙ͦ͐͢ ͓͕͔͙͇͍͕͓, ͚͖͇͉͔͗͒͌͏͓͌, ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͓͌ ͏ ͕͓͕͙͕͓͗͘, ͕͍͔͋͒͌
͏͓͙͌ͣ ͕͕͙͉͙͙͉͚͚͌ͥͥ͘͘͠ ͉͇͑͒͏͛͏͇͑͝͏ͥ.

̵͈͇͙͒ͣ͘ ͕͙͉͙͙͉͔͔͕͙͌͌͘͘͏, ͕͓͖͙͔͑͌͌͝͏ͦ ͏ ͕͔͙͕͑͗͒ͣ ͖͕͔͇͇͌͗͒͘, ͎͇͔͙͕͕ͦ͊ ͓͕͔͙͇͍͕͓,
͚͖͇͉͔͗͒͌͏͓͌, ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͓͌ ͏ ͕͓͕͙͕͓͗͘, ͕͍͔͋͒͢ ͈͙ͣ͢ ͉ ͙͕͔͕͙͘͞͏ ͕͖͔͗͌͋͌͒͌͢
͖͚͇͙ͤ͑͒͘͏͚͗ͥ͌͐͠ ͕͇͔͗͊͏͎͇͝͏͌͐.

̬͒͘͏ ͖͕͔͇͌͗͒͘ ͔͌ ͉͇͙͒͋͌͌ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͓͢͏ ͎͔͇͔͏͓ͦ͏, ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͖͕͉͙͗͌͘͏ ͕͈͚͔͌͞͏͌
͏ ͏͔͙͚͙͇͍͗͑͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͕͓͖͙͔͙͔͑͌͌͢͜ ͖͌͘͝͏͇͒͏͙͕͉͘. ̶͕ ͍͇͔͌͒͏ͥ
͖͚͇͙ͤ͑͒͘͏͚͗ͥ͌͐͠ ͕͇͔͗͊͏͎͇͝͏͏ ͕͈͚͔͌͞͏͌ ͖͕͉͕͗͋͏͙ͦ͘ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ͏͒͏
͖͕͙͇͉͘͠͏͕͓͑.

̶͇͙͗͑͏͕͌͑͌͘͞ ͕͈͚͔͌͞͏͌ ͇͈͕͙͗͌ ͘ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͉͕͗͋͏͙ͦ͘
͙͕͕͒ͣ͑ ͖͕͋ ͕͔͙͕͓͑͗͒͌ ͕͓͖͙͔͙͔͑͌͌͢͜ ͖͌͘͝͏͇͒͏͙͕͉͘.

2.1.4   ̶͕͙͉͒͌͋͘͘͏ͦ ͏ ͕͖͇͔͕͙͘͘͏ ͔͕͈͔͌͒ͥ͋͌͘͏ͦ ͚͕͉͕͙͉͇͗͑͋͘
▪ ̴͕͈͔͌͒ͥ͋͌͘͏͌ ͚͇͎͇͔͑͏͐ ͇͔͔͕͕͋͊ ͚͕͉͕͙͉͇͗͑͋͘ ͉͙͌͋͌ ͑ ͖͕͙͌͗͌ ͖͇͉͇͗ ͔͇

͇͇͔͙͊͗͏͔͕͐͌ ͕͈͚͍͒͘͏͉͇͔͏͌ ͏ ͉͕͎͓͔͌͌͠͏͌ ͚͈͙͕͉͑͢.
▪ ̴͉͖͕͔͔͌͒͌͢͏͌ ͏͔͙͚͗͑͘͝͏͐ ͓͕͍͙͌ ͖͗͏͉͙͌͘͏, ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͑ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͓

͕͖͇͔͕͙͓ͦ͘͘:
ದ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͖͕͇͍͔͗͌͏ͦ ͖͕͔͇͇͌͗͒͘ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͓ ͙͕͕͓͑ ͏͒͏ ͙͇͉͓͗͏͕͉͇͔͗͏ͦ ͉

͎͚͙͇͙͗͌͒ͣ͌ ͙͓͖͇͙͚͔͕͕͌͌͗͗͊, ͓͇͔͌͜͏͕͕͌͑͊͘͞ ͏ ͜͏͓͏͕͕͌͑͊͘͞ ͉͕͎͙͉͋͌͐͘͏ͦ, ͇
͙͇͍͑͌ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͉͎͉͇͗͢;

ದ ͕͙͇͎͑ ͉͇͍͔͢͜ ͚͔͛͑͝͏͐ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏ͦ;
ದ ͔͉͕͎͓͕͍͔͕͙͌ͣ͘ ͉͖͕͔͔͒͌͢͏ͦ ͖͖͗͌͋͏͉͇͓͌͘͢͢͜ ͓͙͕͕͉͌͋ ͙͔͌͜͏͕͕͌͑͊͘͞

͕͈͚͍͒͘͏͉͇͔͏ͦ ͏ ͚͕͇͋͜;
ದ ͉͕͎͔͏͔͕͉͔͑͌͏͌ ͕͖͇͔͕͙͘͘͏ ͋͒ͦ ͕͚͍͇͑͗ͥ͌͐͠ ͗͌͋͘͢ ͉͙͉͒͌͋͘͘͏͌ ͚͙͌͑͞͏

͉͔͗͌͋͢͜ ͉͙͉͌͌͘͠.

2.1.5   ̨͎͕͖͇͔͇͌ͦ͘ ͇͈͕͙͇͗
̶͕͓͏͓͕ ͖͗͏͉͔͔͌͋͌͢͜ ͉ ͚͕͉͕͙͉͗͑͋͌͘ ͚͇͎͇͔͑͏͐ ͖͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͏ ͖͗͏͓͔͔͌͌͏ͥ ͖͕
͔͇͎͔͇͔͌͞͏ͥ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͉͖͕͔͙͒ͦͣ͢ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͖͇͉͌͗͏͇͒ ͙͔͌͜͏͑͏ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏:
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▪ ͖͇͉͗͏͇͒ ͖͕͙͉͇͔͗͌͋͗͌͠͏ͦ ͔͇͙͔͌͘͘͢͜͞ ͚͇͉͒͌͘͞, ͖͖͗͌͋͏͇͔͘͏ͦ ͖͕ ͙͔͌͜͏͑͌
͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͏ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏;

▪ ͏͔͙͚͗͑͘͝͏͏ ͖͕ ͉͎͉͕͎͇͗͢͠͏͙͌;
▪ ͖͇͉͗͏͇͒ ͙͔͌͜͏͑͏ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͖͗͏ ͇͈͕͙͗͌ ͘ ͕͖͇͔͓͘͢͏ ͉͙͉͇͓͌͌͘͠͏;
▪ ͙͉͚͋͌͐ͥ͘͠͏͌ ͖͇͉͗͏͇͒ ͏ ͔͕͓͗͢.

2.1.6   ̺͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͙͔͌͜͏͑͌ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͋͒ͦ ͖͚͇͙ͤ͑͒͘͏͚͗ͥ͌͐͠ ͕͇͔͗͊͏͎͇͝͏͏/
͕͖͇͙͕͇͌͗͗

▪ ̶͗͏ ͓͕͔͙͇͍͌ ͚͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͎͇͠͏͙͚ ͕͙ ͖͗͏͕͔͕͉͔͑͌͘͏͐ ͋͒ͦ ͕͕͔͒͋͜͢͜, ͕͊͗ͦ͞͏͜ ͏
͉͋͏͍͚͠͏ͦ͘͜ ͇͙͌͐͘͞ ͏ ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͌ё ͙ͤ͛͛͌͑͏͉͔͕͙ͣ͘.

▪ ̮͇͠͏͙͚ ͕͙ ͖͗͏͕͔͕͉͔͑͌͘͏͐ ͉ ͖͕͗͌͌͘͘͝ ͇͈͕͙͗͢ ͔͇͕͇͘͘ ͔͌ ͚͇͙͋͒ͦͣ.
▪ ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙ͣ ͕͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͖͕͇͍͔͗͌͏ͦ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͓ ͙͕͕͓͑.

2.1.7   ̺͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͙͔͌͜͏͑͌ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͖͗͏ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͏ ͇͈͕͙͗ ͖͕
͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ, ͕͓͕͙͚͗͘ ͏ ͓͕͔͙͇͍͚

▪ ̶͇͌͗͌͋͌͒͑ ͏͒͏ ͉͔͔͌͌͘͏͌ ͏͎͓͔͔͌͌͏͐ ͉ ͕͔͙͚͑͗͑͘͝͏ͥ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͖͚͙͋͘͏͓͢ ͙͕͕͒ͣ͑ ͖͕͒͌͘ ͕͇͕͉͇͔͊͒͘͘͏ͦ ͘ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌.

▪ ̯͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͕͗͏͊͏͔͇͔͒ͣ͌͢ ͏͒͏ ͕͕͈͔͔͋͗͌͌͢ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͓͌͒͌ ͎͇͖͇͔͌͘͢
͇͙͘͞͏. ̯͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͌ ͚͋͗͊͏͜ ͎͇͖͇͔͘͢͜ ͇͙͌͐͘͞ ͏͇͙͑͒ͥ͌͘͞ ͕͙͉͙͙͉͔͔͕͙͌͌ͣ͘͘
͏͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒ͦ ͎͇ ͉͕͎͓͕͍͔͌͢ ͖͕͙͉͒͌͋͘͘͏ͦ.

▪ ͖͚͇͙̈́͑͒͘͏͚͇͗ͥͦ͠ ͙͕͕͔͇͗͘ ͕͍͔͇͋͒ ͕͈͖͌͌͘͞͏͙ͣ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͌ ͉͌͘͜ ͇͈͕͙͗ ͖͕
͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ, ͕͓͕͙͇͓͗͘ ͏ ͓͕͔͙͇͍͚ ͙͕͕͒ͣ͑ ͚͖͕͔͕͓͕͔͔͓͒͌͢͞
͉͇͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘, ͖͉͇͗͌͋͗͏͙͔͕͌͒ͣ ͙͇͔͕͋͌͒ͣ ͕͎͔͇͕͓͔͔͓͑͒͌͢ ͘
͔͇͙͕ͦ͘͠͏͓ ͚͕͉͕͙͉͕͓͗͑͋͘.

▪ ̩͌͘ ͇͈͕͙͗͢ ͔͇ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͍͔͋͒͢ ͉͖͕͔͙͒ͦͣͦ͘͢ ͙͕͕͒ͣ͑
͖͕͒͌͘ ͌͌ ͕͙͇͔͕͉͑͘͏.

▪ ̱͕͖͚͗͘ ͔͇͕͇͘͘ ͕͍͔͋͒͌ ͈͙ͣ͢ ͕͇͍͔͒͋͌͜ ͕͋ ͙͓͖͇͙͚͌͌͗͗͢ ͕͚͍͇͑͗ͥ͌͐͠ ͗͌͋͘͢.
▪ ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͉ ͔͇͕͌͘͘ ͕͍͔͕͋͒ ͈͙ͣ͢ ͙͇͉͔͕͗͒͌͘, ͔͇͕͘͘ ͕͍͔͋͒͌ ͈͙ͣ͢ ͕͖͕͕͍͔͔͗͌.
▪ ̸͙͕͕͗͊ ͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͖͗͏͉͔͔͚͌͋͌ͥ ͉ ͚͕͉͕͙͉͗͑͋͌͘ ͖͕͕͉͇͙͔͕͙͒͌͋͌͒ͣͣ͘͘ ͙͉͋͌͐͘͏͐ ͖͕

͉͉͕͚͋͢ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏͎ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏. 
▪ ̺͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͖͇͌͗͌͑͞͏͉͇ͥ͠͏͌ ͉͔͗͌͋͌͢ ͋͒ͦ ͎͕͕͉͋͗ͣͦ

͍͏͕͙͋͑͘͏, ͕͍͔͋͒͢ ͈͙ͣ͢ ͖͕͉͔͚͙͋͌͗͊͢ ͎͇͙͋͌͑͏͉͇͝͏͏. 
▪ ̴͖͕͙͉͔͔͕͌͗͌͋͌͘͘ ͖͕͒͌͘ ͕͕͔͇͔͑͞͏ͦ ͇͈͕͙͗ ͉͌͘ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ

͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͏ ͎͇͠͏͙͢ ͕͍͔͋͒͢ ͈͙ͣ͢ ͚͙͇͔͕͉͔͒͌͘͢ ͔͇ ͓͙͕͌͘ ͏ ͖͗͏͉͔͌͋͌͢ ͉
͇͈͕͙͕͖͕͕͈͔͕͗͌͘͘ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͌. ̶͌͗͌͋ ͖͕͉͙͕͔͓͗͢ ͖͚͕͓͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͚͙͒͌͋͌͘
͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͇͎͇͗͋͌͒ «̶͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ». (⇨ ̪͇͉͇͒ 7.1 ̸͙͇͔͗͏͇͝
27)

▪ ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙ͣ ͕͙͚͖͋͘ ͖͕͙͕͕͔͔͗͘͏͜ ͒͏͝ (͔͇͖͗., ͙͋͌͌͐) ͑ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

2.1.8   ̴͕͖͚͙͌͋͘͏͓͌͢ ͖͕͕͈͘͘͢ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
̵͈͎͇͙͔͕ͦ͌͒ͣ ͕͈͔͒ͥ͋͌͘͏͌ ͚͇͎͇͔͔͑͢͜ ͉ ͙͔͌͜͏͕͌͑͐͘͞ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏ ͖͔͗͌͋͌͒ͣ͢͜
͎͔͇͔͌͞͏͐.
͖͚͇͙͇̈́͑͒͘͝͏͕͔͔͇ͦ ͔͇͍͔͕͙͋͌ͣ͘ ͖͕͙͇͉͔͔͕͒͌͐͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
͇͇͔͙͊͗͏͚͙͗͌ͦ͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͖͗͏ ͏͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͏ ͖͕ ͔͇͎͔͇͔͌͞͏ͥ. (⇨ ̪͇͉͇͒ 2.1.2 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 7)
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3   ̳͕͋͏͛͏͇͑͝͏ͦ ͖͕͇͓͓͔͕͕͗͊͗͊ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ
̶͕͇͓͓͔͕͗͊͗͌ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏͌ ͖͌͘͝͏͇͔͕͒ͣ ͇͎͇͈͕͙͇͔͕͗͗ ͋͒ͦ ͇͔͔͕͕͋͊ ͏͎͋͌͒͏ͦ ͏ ͖͕͕͗͒͟
͙͇͙͔͌͒ͣ͌͢͠ ͏͖͙͇͔͘͢͏ͦ.
̯͎͓͔͔͌͌͏ͦ ͏͒͏ ͕͖͕͔͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͇͓͔͕͕͗͊͗͊ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ ͏͒͏ ͕͌͊ ͇͙͌͐͘͞ ͔͌
͕͖͚͇͙͋͑ͥͦ͘͘. ̯͔͑͒ͥ͌͘͞͏͌ ͕͙͇͉͙͒ͦ͌͘͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͖͇͉͕͗ ͓͕͔͋͌͗͏͎͇͝͏͏ ͖͕͇͓͓͔͕͕͗͊͗͊
͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ, ͖͕͙͇͉͔͔͕͗͌͋͒͌͌͘ ͛͏͓͗͌ KSB.

 

 

 

3 ̳͕͋͏͛͏͇͑͝͏ͦ ͖͕͇͓͓͔͕͕͗͊͗͊ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ
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4   ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͗͑/͖͕͓͍͚͙͕͔͕͗͌͌͞ ͇͔͔͗͌͜͏͌/͚͙͏͒͏͎͇͝͏ͦ

4.1   ̸͕͙͕͔ͦ͘͏͌ ͖͕͙͇͉͑͘͏

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͌͗͌͋ ͕͙͖͇͉͕͗͑͐ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͈͇͒͢ ͖͕͉͔͇͗͌͗͌ ͔͇ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͌
͉͓͌͘ ͚͇͎͇͔͔͓͑͢ ͇͇͙͗͑͌͗͜͏͙͘͏͇͓͑, ͏ ͖͕͙͕͓͚ ͖͗͏ ͖͕͚͔͒͌͞͏͏ ͌͌ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͌ ͏
͓͇͔͌͜͏͌͑͘͞͏͌ ͚͎͒͢ ͕͍͔͋͒͢ ͔͇͕͋͜͏͙ͣͦ͘ ͉ ͈͎͚͖͔͕͓͌͗͌͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͏.
̳͢ ͕͓͔͚͓͗͌͑͌͋͌ ͖͌͗͌͋ ͖͗͏͓͕͌͑͐ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͌͌ ͔͇
͕͙͚͙͙͉͘͘͏͌ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐, ͖͕͚͔͔͒͌͢͜͞ ͖͗͏ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͗͑͌. ̬͒͘͏ ͏͓͙͌ͥͦ͘
͖͙͔͎͗͌͌͏͏, ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͕͉͓͙͔͕͌͘͘ ͘ ͖͙͇͉͗͌͋͘͏͙͓͌͒͌ ͕͇͔͗͊͏͎͇͝͏͏,
͕͚͙͉͌͒ͦͥ͌͐͘͘͠͠ ͖͇͚͌͗͌͋͞ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏, ͕͙͇͉͘͘͏͙ͣ ͕͖͏ͣ͘ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐.

4.2   ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͔͗͏͌

̴̧̧̺̱̮̯̬
̴͇ ͉͓͗͌ͦ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͗͑͏ ͏ ͖͕͓͍͚͙͕͔͕͕͗͌͊͞ ͇͑͒͋͘͏͕͉͇͔͗͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͎͇͛͏͑͘͏͕͉͇͔͇͗ ͔͇ ͉͔͔͕͓͋͌͗͌ͦ ͖͕͕͔͋͋͌ ͏ ͚͖͇͕͉͇͔͇͑ ͉ ͖͔͚͒͌͑. ̩͌͘
͕͙͉͙͌͗͘͏ͦ ͋͒ͦ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͖͙͌͗͌͑͗͢͢ ͎͇͚͇͓͊͒͑͟͏.

̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̵͖͕͗͑͏͉͇͔͋͢͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͙͇͉͓͗͏͕͉͇͔͗͏ͦ ͖͗͏ ͖͇͔͋͌͏͏ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ!
▷ ̴͌ ͕͖͚͇͙͋͑ͣ͘ ͖͕͉͏͇͔͘͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͙ͤ͒͌͑͗͏͕͓͌͑͘͞

͖͕͉͕͗͋͌.
▷ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͙͉͚͋͌͐ͥ͘͠͏͌ ͓͙͔͌͌͘͢ ͖͇͉͗͏͇͒ ͙͔͌͜͏͑͏ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏.
▷ ̯͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌ ͙͌͗͘͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͗͌͢ ͙͉͇͗͌͋͘͘

͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͗͑͏, ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͇͔͑͗, ͇͉͙͕͖͕͚͎͊͗͞͏͑ ͏͒͏ ͙͇͔͖͕͙͔͕͗͗͌͘ ͙͉͕͗͌͋͘͘ ͘
͚͎͕͖͕͓͔͓͊͗͋͌͢͡ ͖͗͏͖͕͕͈͔͒͌͘͘͏͓͌.

▷ ̶͗͏ ͏͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͏ ͇͔͇͑͗ ͛͏͑͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͏ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͙͇͑, ͇͑͑ ͖͕͇͎͇͔͕͑ ͔͇ ͗͏͚͔͑͌͘, ͉ ͖͕͙͗͏͉͔͕͓ ͚͇͒͌͘͞
͖͓͇͙͌͗͌͌ͣ͠ ͖͕͕͔͋͋ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͉͏͕͔͕͕͒͊͞ ͖͕͚͎͊͗͞͏͇͑ ͏͒͏ ͙͍͌͒͌͑͏ ͘
͚͎͕͖͕͓͔͓͊͗͋͌͢͡ ͚͙͕͙͉͕͓͗͐͘͘.

̷͏͚͔͕͑͘ 1:  ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͗͑ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
✓ ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͇͗͒͟ ͖͕͉͚͗͌͗͑ ͔͇ ͔͇͒͏͞͏͌ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐ ͖͗͏

͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͗͑͌.
1. ̶͗͏ ͉͈͕͗͌͢ ͙͇͔͖͕͙͔͕͕͗͗͊͘ ͙͉͇͗͌͋͘͘ ͚͞͏͙͉͇͙ͣ͢ ͚͇͎͇͔͔͑͐͢ ͉͌͘.
2. ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͑ ͓͙͚͌͘ ͓͕͔͙͇͍͇.
3. ̮͇͛͏͑͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͇͑͑ ͖͕͇͎͇͔͕͑ ͔͇ ͗͏͚͔͑͌͘,

͖͕͔͙͋ͦͣ ͘ ͖͕͕͔͇͋͋, ͚͇͋͒͏͙ͣ ͖͕͕͔͇͋͋.

 

 

 

 
 

 

 

 

4 ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͗͑/͖͕͓͍͚͙͕͔͕͗͌͌͞ ͇͔͔͗͌͜͏͌/͚͙͏͒͏͎͇͝͏ͦ
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4. ̶͕͔͙͋ͦͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͓ ͖͕͓͔͓͋͌͢͡
͚͙͕͙͉͕͓͗͐͘͘ ͏ ͕͙͕͕͍͔͕͗͘ ͚͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͔͇ ͓͙͌͌͘ ͓͕͔͙͇͍͇.

4.3   ̼͇͔͔͗͌͏͌ / ͕͔͉͇͑͌͗͘͝͏ͦ
̬͒͘͏ ͖͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͕͍͔͋͒͌ ͈͙ͣ͢ ͕͚͙͉͔͌͒͌͘͘͠ ͎͌͗͌͞ ͎͔͇͞͏͙͔͌͒ͣ͐͢
͖͕͓͍͚͙͕͗͌͑ ͉͓͔͗͌͌͏ ͖͕͒͌͘ ͖͕͙͇͉͑͘͏, ͓͢ ͕͓͔͚͓͗͌͑͌͋͌ ͖͗͏͔͙ͦͣ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͓͌͗͢
͖͗͏ ͇͔͔͗͌͜͏͏ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ:

̴̴̧̩̯̳̯̬
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏ͦ, ͉͕͎͔͏͇͑ͥ͠͏͌ ͖͗͏ ͇͔͔͗͌͜͏͏ ͉ ͎͚͙͇͙͗͌͒ͣ͌ ͉͕͎͙͉͋͌͐͘͏ͦ ͉͇͍͔͕͙͒͘͏,
͎͇͎͔͔͊͗ͦ͌͏͐ ͏͒͏ ͉͗͌͋͏͙͌͒͌͐.
̱͕͕͎͗͗͏ͦ/͎͇͎͔͔͊͗ͦ͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ!
▷ ̮͇͠͏͇͙ͣ͠ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͙ ͓͕͕͎͇͗, ͔͌ ͇͔͗͜͏͙ͣ ͖͕͋ ͕͙͙͓͑͗͢͢

͔͈͕͓͌.

̴̴̧̩̯̳̯̬
̩͇͍͔͒͌͢, ͎͇͎͔͔͔͊͗ͦ͌͌͢ ͏͒͏ ͖͕͉͍͔͔͗͌͋͌͌͢ ͕͙͉͙͌͗͘͏ͦ ͏ ͓͙͇͌͘ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐
̴͓͙͌͊͌͗͌͏͔͕͙ͣ͘͞ ͏͒͏ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ!
▷ ̮͇͙͑͗͌͢͢ ͕͙͉͙͌͗͘͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͇͎͇͙͗͗͌͌ͦ͘͟ ͕͙͉͇͙͑͗ͣ͢

͙͕͕͒ͣ͑ ͉͕ ͉͓͗͌ͦ ͓͕͔͙͇͍͇.

̺͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͚͙͒͌͋͌͘ ͇͔͗͜͏͙ͣ ͉ ͚͕͓͘͜, ͎͇͙͕͓͑͗͢ ͖͕͓͔͌͌͠͏͏, ͖͕
͉͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏ ͖͗͏ ͖͕͙͕͔͔͕ͦ͐͘ ͉͇͍͔͕͙͒͘͏ ͉͕͎͚͇͋͜.

4.4   ̩͕͎͉͇͙͗
1. ̵͖͕͕͍͔͗͏͙ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇͍͇͋͒͌͠͏͓ ͕͈͇͎͕͓͗. 
2. ̺͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͙͇͙͔͕͌͒ͣ͠ ͖͕͓͙͗ͣ͢ ͏ ͕͞͏͙͘͏͙ͣ, ͉ ͇͙͔͕͙͘͘͞͏, ͕͙

͕͙͇͙͕͉͑͘ ͉͔͗͌͋͢͜, ͉͎͉͕͕͖͇͔͗͘͢͢͜, ͕͊͗ͦ͞͏͜ ͏͒͏ ͚͋͗͊͏͜ ͕͖͇͔͘͢͜ ͖͇͌͗͌͑͞͏͉͇͓͌͢͜
͍͏͕͙͋͑͌͐͘.

3. ̬͒͘͏ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏͖͕͎͕͉͇͇͒ͣ͒ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͗͑͏
͍͏͕͙͋͑͌͐͘, ͕͙͇͙͑͘͏ ͕͙͕͑͗͢͜ ͖͕͋ ͉͕͎͙͉͋͌͐͘͏͓͌ ͇͙͓͕͔͕͛͌͗͐͘ ͉͇͒͊͏ ͉͎͉͇͙ͥ͢͢
͕͕͎͑͗͗͏ͥ ͏͒͏ ͉͕͖͇͓͔͙͒͌ͦͥͦ͘͘ ͖͗͏ ͕͔͙͇͙͑͑͌ ͘ ͑͏͕͕͕͓͒͗͋͘, ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕
͕͖͕͔͋͒͏͙͔͕͌͒ͣ ͖͕͓͙͗ͣ͢, ͕͞͏͙͘͏͙ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͋͒ͦ ͚͑͘͟͏
͖͕͚͙͗͋ͣ ͌͌ ͏͔͙͔͓͌͗͢ ͇͎͕͓͊ ͈͎͌ ͕͍͇͔͋͌͗͘͏ͦ ͉͕͋͢.

4. ̱ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͚͙͒͌͋͌͘ ͖͗͏͕͍͒͏͙ͣ ͖͕͔͕͙͒ͣͥ͘ ͎͇͖͕͔͔͔͕͒͌͌
̸͉͏͙͙͉͕͋͌͌͒ͣ͘ ͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏ͦ. 
̵͈͎͇͙͔͕ͦ͌͒ͣ ͚͇͎͇͙͑ͣ ͖͕͉͔͔͗͌͋͌͌͢ ͓͕͖͌͗͗͏͙ͦ͏ͦ ͖͕ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͥ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏
͏ ͕͞͏͙͑͌͘.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̸͉͏͙͙͉͕͋͌͌͒ͣ͘ ͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͓͕͍͔͕ ͇͇͙͑ͣ͘͞ ͉ ̯͔͙͔͙͌͗͌͌ ͖͕ ͚͒͌͋ͥ͌͐͘͠ ͒͑͌͘͘͢:
www.ksb.com/certificate_of_decontamination

4.5   ̺͙͏͒͏͎͇͝͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̶͇͌͗͌͑͞͏͉͇͓͌͌͢ ͍͏͕͙͋͑͘͏, ͕͖͇͔͌͘͢ ͋͒ͦ ͎͕͕͉͋͗ͣͦ
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͍͏͎͔͏ ͏ ͎͕͕͉͋͗ͣͦ ͒ͥ͋͌͐ ͏ ͋͒ͦ ͕͚͍͇͑͗ͥ͌͐͠ ͗͌͋͘͢!
▷ ̶͕͓͉͕͔͚͗ͥ͢͞ ͍͏͕͙͋͑ͣ͘, ͇ ͙͇͍͑͌ ͕͙͇͙͑͘͏ ͍͏͕͙͋͑͘͏ ͚͙͒͌͋͌͘ ͕͈͇͙͗ͣ͘ ͏

͚͙͏͒͏͎͕͉͇͙ͣ.
▷ ̶͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͔͇͙͋͌ͣ ͎͇͠͏͙͔͚ͥ ͕͍͚͋͌͋ ͏ ͎͇͠͏͙͔͚ͥ ͓͇͚͑͘.
▷ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͖͖͗͌͋͏͇͔͘͏ͦ ͖͕ ͚͙͏͒͏͎͇͝͏͏ ͉͔͗͌͋͢͜ ͋͒ͦ ͎͕͕͉͋͗ͣͦ ͍͏͕͙͋͑͌͐͘.

1. ̫͓͕͔͙͌͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
̶͗͏ ͓͕͔͙͇͍͋͌͌ ͕͈͇͙͗ͣ͘ ͓͇͎͑͘͏ ͏ ͍͏͋͑͏͌ ͓͇͎͕͔͌͘͢͞ ͓͇͙͌͗͏͇͒͢.

 
 

 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

4 ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͗͑/͖͕͓͍͚͙͕͔͕͗͌͌͞ ͇͔͔͗͌͜͏͌/͚͙͏͒͏͎͇͝͏ͦ
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2. ̷͇͎͋͌͒͏͙ͣ ͓͇͙͌͗͏͇͒͢ ͔͇͕͇͘͘, ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͔͇
- ͓͙͇͌͒͒͏͌͑͘͞͏͌ ͇͙͘͞͏
- ͖͇͙͓͇͕͉͒͌͘͘͘͢ ͇͙͘͞͏
- ͙͕͔͔ͤ͒͌͑͗͌͢ ͓͔͙ͤ͒͌͌͢
- ͓͇͎͑͘͏ ͏ ͓͇͇͒͘

3. ̵͚͙͉͙͌͒ͦͣ͘͘͠ ͚͙͏͒͏͎͇͝͏ͥ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͓͙͔͓͌͘͢͏ ͖͖͗͌͋͏͇͔͘͏͓ͦ͏ ͏
͖͇͉͗͏͇͓͒͏.

 

4 ̹͇͔͖͕͙͗͗͘͏͕͉͇͗͑/͖͕͓͍͚͙͕͔͕͗͌͌͞ ͇͔͔͗͌͜͏͌/͚͙͏͒͏͎͇͝͏ͦ
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5   ̵͖͏͇͔͘͏͌

5.1   ̵͈͌͌͠ ͕͖͏͇͔͘͏͌

̶͕͔͕͙͒ͣͥ͘ ͇͉͙͕͓͇͙͏͇͌͑ͦ͘͞ ͕͓͖͇͙͔͇͑͑ͦ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
▪ ͘ ͉͙͌͗͏͇͔͓͑͒ͣ͢ ͔͇͕͕͓͘͘ ͉͕͕͕͑͊͘͢ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
▪ ͘ ͇͇͖͙͋͏͕͉͇͔͔͓͗͢ ͑ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͥ ͇͙͕͙͔͓͘͢͞ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͓͗͌͗͌͒͌ PumpDrive,

͕͈͖͌͌͘͞͏͉͇ͥ͠͏͓ ͖͕͙͕͔͔ͦ͐͘͢ ͔͇͖͕͗ ͔͇ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘͜-͖͕͙͈͗͌͏͙͌͒ͦ͜.

͖͕ ͕͔͙͚͑͗͑͘͝͏͏ ͏ ͖͗͏͔͝͏͖͚ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͓ͦ DIN 1988.

5.2   ̴͇͏͓͔͕͉͇͔͌͏͌
̶͗͏͓͌͗ :  Hya-Solo DV /  04 05 /  2  -  4

̹͇͈͒͏͇͝ 4:  ̷͇͘͟͏͕͉͇͛͗͑ ͔͇͏͓͔͕͉͇͔͌͏ͦ
̸͕͇͔͑͗͌͠͏͌ ̮͔͇͔͌͞͏͌
Hya-Solo ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͘ ͕͔͋͏͓ ͔͇͕͕͓͘͘
DV ̯͖͕͔͔͒͌͘͏͌ ͘ ͖͏͙͇͔͏͓͌ ͕͙ ͖͓͔͔͕͕͌͗͌͌͊ ͙͕͇͑, ͘

͚͗͌͊͒͏͕͉͇͔͗͏͓͌ ͕͕͙͑͗͘͘͏ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ, ͘ ͎͇͖͚͕͓͑͘ ͉
͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͉͔͑͒ͥ͌͢͞͏͓͌ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏
͕͙ ͕͑͒͏͙͉͇͌͘͞

04 ̷͇͎͓͌͗ ͔͇͕͇͘͘
05 ̱͕͒͏͙͉͕͌͘͞ ͙͚͖͔͌͌͐͘ ͔͇͕͇͘͘
2 - 4 ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜, ͈͇͗

5.3   ̮͇͉͕͇͋͑ͦ͘ ͙͇͈͒͏͇͑͞

Hya-Solo DV 1808                            S-U

ZNI1448 P29 132 276              Made by KSB

400 V      3~      15,50 A

Hmax: 115 m    Qmax: 23 m3/h

50 Hz              IP 55

Aktiengesellschaft 
D-67225 Frankenthal1

2

4
3

6
5

8
7

̷͏͚͔͕͑͘ 2:  ̮͇͉͕͇͋͑ͦ͘ ͙͇͈͒͏͇͑͞ Hya-Solo DV

1 ̹͏͖͕͗ͦ͋ / ͙͏͖͕͇͎͓͗͌͗ 2 ̷͇͙͔͕͌͌͘͞ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌
3 ͇͙͕͙͇̾͘ 4 ͓͇͑͘. ͉͕͙͇͘͢ ͖͕͇͋͞͏
5 ̸͌͗͏͔͐͐͢ ͔͕͓͌͗ 6 ͓͇͑͘. ͖͕͙͈͓͗͌͒ͦ͌͐͢ ͙͕͑
7 ̹͏͖ ͎͇͠͏͙͢ 8 ͓͇͑͘. ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͔͕͙͌͒ͣͣ͘

̱͕͋ ͋͒ͦ ͌͗͘͏͔͕͕͐͊ ͔͕͓͇͌͗

̱͇͔͇͔͒͌͋͗͐͢ ͕͊͋ 2009 2010 2011 2012 2013
1. ͖͕͚͕͒͊͋͏͌ S-U S-W S-Y S-A S-C
2. ͖͕͚͕͒͊͋͏͌ S-V S-X S-Z S-B S-D

5.4   ̱͕͔͙͚͙͗͑͘͏͉͔͕͌ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏͌
̹͏͖͕͗ͦ͋

̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉͇͙͑͒ͥ͌͞ ͉ ͈͌ͦ͘ ͔͕͓͇͔͕͗͒ͣ ͉͇͉͇ͥ͘͘͢͠͏͐
͓͔͕͕͙͚͖͔͇͙͊͌͐͘͢͞ ͉͕͕͔͇͖͕͔͑͗͐͘͢͢ ͔͙͕͈͍͔͌͗͌͐͢͝ ͔͇͕͘͘ ͘ ͎͇͖͕͔͕͗͐ ͇͓͇͙͚͕͗͗͐ ͕͘
͙͕͕͔͗͘͢ ͉͇͇͘͘ ͏ ͔͇͖͕͇͗. ͙͕̈́ ͖͕͎͉͕͙͒ͦ͌ ͕͚͙͉͙͌͒ͦͣ͘͘͠ ͓͕͔͙͇͍͋͌ ͔͇͕͇͘͘ ͏͒͏
͕͈͇͙͔͕͕͗͊ ͇͖͇͔͇͑͒, ͔͌ ͖͚͇͑ͦ͘͘ ͍͏͕͙͋͑ͣ͘ ͏͎ ͘͏͙͓͌͘͢ ͙͚͈͕͖͕͉͕͕͉͗͗͋. 
̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒, ͚͙͇͔͕͉͔͔͒͌͐͘͢ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗, ͖͕͙͉͇͇͙͗͌͋͗͌͠ ͕͈͇͙͔͗͐͢ ͙͕͑
͍͏͕͙͋͑͘͏ ͖͗͏ ͕͙͇͔͕͉͑͌͘ ͔͇͕͇͘͘ ͏ ͔͘͏͍͇͙͌ ͔͇͚͎͚͊͗͑ ͔͇ ͙͕͉͕͗͌͌͝ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏͌. 
̸͕ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗ ͇͖͕͕͍͔͗͒͌͘ ͖͕͙͕͔͗͐͢͞ ͔͇͖͕͔͗͐͢ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗, ͇ ͙͇͍͑͌
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͙͇͔͓͗͘͏͙͙͌͗ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͓͇͔͕͓͙͌͗ ͋͒ͦ ͏͔͋͏͇͑͝͏͏ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ. 
̶͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive ͍͙͕͌͑͘ ͕͌͋͘͏͔͔͌ ͘ ͔͇͕͕͓͘͘ ͏ ͖͕͔͕͙͒ͣͥ͘
͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͕͉͕͕͉͗͋.
̷͎͌͏͔͕͉͌͢ ͖͕͇͋͑͒͋͑͏ ͋͒ͦ ͇͔͊͌͟͏ͦ ͕͈͇͔͑͒͌͏͐ ͖͗͏͇͇͙͒͊ͥͦ͘.

5.5   ̱͕͔͙͚͗͑͘͝͏ͦ ͏ ͖͗͏͔͝͏͖ ͇͈͕͙͗͢

1
5

2

3

6
4

̷͏͚͔͕͑͘ 3:  ̯͎͕͈͇͍͔͗͌͏͌ Hya-Solo DV

1 ̪͇͉͔͒͐͢ ͉͇͙͑͒ͥ͌͒ͣ͢͞ 2 ̷͎͉͚͇͌͌͗͗
3 ̴͇͕͘͘ 4 ̷͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
5 PumpDrive 6 ̧͓͇͙͚͇͗͗

̶͕͔͕͙͒ͣͥ͘ ͇͉͙͕͓͇͙͏͇͌͑ͦ͘͞ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͔͕͓͇͔͕͗͒ͣ
͉͇͉͇͕ͥ͌͊͘͘͢͠ ͉͙͌͗͏͇͔͕͕͑͒ͣ͊ ͔͇͕͇͘͘ ͉͕͕͕͑͊͘͢ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ (1) ͖͕͇͙͋͌
͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͚͓͚͗͌ͥ ͍͏͕͙͋͑ͣ͘ ͘ ͖͕͙͕͔͔͓ͦ͘͢ ͇͉͔͋͒͌͏͓͌ ͑ ͖͕͙͈͗͌͏͙͓͌͒ͦ.

̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͎͇͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏
͕͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͙͌ͦ͘ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͕͑͒͏͙͉͇͌͘͞. ̬͒͘͏ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͕͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘ ͔͏͍͌
͖͉͇͗͌͋͗͏͙͔͕͌͒ͣ ͚͙͇͔͕͉͔͔͕͕͒͌͊͘ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ, ͔͇͕͘͘ ͉͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͞, ͏
͇͙͕͙͔͐͘͢͞ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ ͚͗͌͊͒͏͚͙͗͌ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͋
͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ, ͙͇͑ ͙͕͞ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͉͇͌͊͋͘ ͕͙͇͙͌ͦ͘͘ ͖͕͙͕͔͔͓ͦ͘͢.
̸ ͚͓͔͔͌ͣ͌͟͏͓͌ ͇͕͇͗͋͘͜ ͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͖͇͇͙͋͌, ͏ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͙͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͞ ͘ ͚͙͇͔͕͉͔͔͓͒͌͘͢ ͉͓͔͓͗͌͌͌ ͏͔͌͗͝͏͕͔͔͕͐ ͇͈͕͙͗͢ (͕͙ 45 ͕͋
360 ͚͔͌͑͋͘), ͌͒͘͏ ͇͕͗͋͘͜ ͇͉͔͗͌ ͔͚͒ͥ.

̴͇ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͏͓͙͌͌ͦ͘ ͇͉͑͒͏͇͟ ͚͔͕͕͗͊͞ ͍͗͌͏͓͇. ̩ ͚͔͕͓͗͞ ͍͗͌͏͓͌ ͔͇͕͘͘
͇͈͕͙͇͙͗͌ ͔͎͇͉͌͏͘͏͓͕ ͕͙ ͇͉͙͕͓͇͙͏͑͏ (͙͇͔͓͗͘͏͙͙͌͗ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ) ͏͒͏ ͋͏͙͇͔͘͝͏͕͔͔͕͕͊
͉͑͒./͉͑͒͢. ͘ ͖͚͙͇͔͕͉͔͔͕͗͌͋͒͌͐͘ ͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͇͙͕͙͕͐͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̷͚͔͕͐͞ ͍͗͌͏͓ ͎͇͎͉͗͌͌͗͏͕͉͇͔͗ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙͔͕͌͒ͣ ͋͒ͦ ͇͉͇͗͏͔͐͢͜ ͘͏͙͚͇͝͏͐!
̶͕͕͍͗͋͒͏͙͔͇͌͒ͣͦ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͚͔͕͓͗͞ ͍͗͌͏͓͌
͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͓͕͍͙͌ ͖͗͏͉͙͌͘͏ ͑ ͔͍͇͙͔͕͓͚͌͌͒͌͒ͣ ͇͕͚͗͋͘͜ ͙͕͔ͤ͒͌͑͗ͤ͌͗͊͏͏ ͏ ͉͕͋͢.

̩͕ ͏͎͈͍͇͔͌͏͌ ͖͉͇͌͗͌͊͗͌ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͚͓͕͗͌͐ ͍͏͕͙͋͑͘͏ ͏ ͔͇͕͇͘͘ ͉ ͚͔͕͓͗͞ ͍͗͌͏͓͌ ͖͗͏
͔͚͉͕͓͒͌ ͖͕͙͈͔͗͌͒͌͏͏ ͖͕͇͇͋͞ ͔͇͕͇͘͘ ͔͌ ͕͍͔͇͋͒ ͖͇͇͙͋ͣ ͔͏͍͌ ͓͏͔͏͓͇͔͕͕͒ͣ͊
͎͔͇͔͌͞͏ͦ (͓͘. ͖͗͏͉͔͔͚͌͋͌ͥ ͔͏͍͌ ͙͇͈͒͏͚͝).

̳͏͔͏͓͇͔͇͒ͣͦ ͖͕͇͇͋͞ ͔͇͕͇͘͘ ͉ ͍͗͌͏͓͌ ͚͔͕͕͗͊͞ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ

̹͇͈͒͏͇͝ 5:  ̳͏͔͏͓͇͔͒ͣ͐͢ ͇͕͗͋͘͜ ͔͇ ͕͋͏͔ ͔͇͕͘͘ ͉ ͍͗͌͏͓͌ ͚͔͕͕͗͊͞ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
̴͇͕͘͘ ̳͏͔͏͓͇͔͒ͣ͐͢ ͇͕͗͋͘͜ ͔͇ ͕͋͏͔ ͔͇͕͘͘ ͉ ͍͗͌͏͓͌ ͚͔͕͕͗͊͞

͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
[͒/͞]

Movitec 2 300
Movitec 4 600
Movitec 10 1200
Movitec 18 2400
Movitec 32 4000

 
 

̳͕͋͌͒ͣ

̶͗͏͔͝͏͖ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ
͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐ ͍͗͌͏͓

̶͗͏͔͝͏͖ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ
̷͚͔͕͐͞ ͍͗͌͏͓
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̴͇͕͘͘ ̳͏͔͏͓͇͔͒ͣ͐͢ ͇͕͗͋͘͜ ͔͇ ͕͋͏͔ ͔͇͕͘͘ ͉ ͍͗͌͏͓͌ ͚͔͕͕͗͊͞
͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
[͒/͞]

Movitec 45 4600
Movitec 65 6100
Movitec 90 8000
̵͙͙͑͗͐͢͢ ͉͕͕͖͕͉͕͔͋͗͋͐͢ ͇͔͑͗ 1/2" ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͇͕͚͗͋͘͜ ͉͕͋͢, ͇͉͔͕͓͚͗ ͖͗͏͓. 800
ಧ 1200 ͒/͞.
̺͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͇͙͑͏͉͔͕ ͉ ͚͔͕͓͗͞ ͏͇͉͙͕͓͇͙͏͕͓͌͑͘͞ ͍͗͌͏͓͌.
̺͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͖͕͇͙͋͑͒ͥ͌ͦ͘͞ ͎͌͗͌͞ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜. ̬͒͘͏
͕͌͋͘͏͔͔͌͏͌ ͇͎͕͓͔͚͙͕͗͑, ͘͏͙͓͇͌͘ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͇͖͕͎͔͇͙͗͌͘ ͚͕͐͘͜ ͕͋͜ ͏ ͕͙͇͙͑͒ͥ͌͞
͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͗͏͓. ͎͌͗͌͞ 10 ͘ (͎͇͉͕͇͋͑ͦ͘ ͔͇͙͕͇͗͐͑͘).

5.6   ̵͍͏͇͓͋͌͌͢ ͚͓͕͉͌͟͢ ͇͇͙͗͑͌͗͜͏͙͘͏͑͏
̺͕͉͔͗͌ͣ ͚͓͇͟ ͋͒ͦ ͕͙͔͋͌͒ͣ͢͜ ͔͇͕͕͉͘͘ ͚͇͎͉͇͙͑͌ͦ͘͢ ͉ ͚͕͉͕͙͉͗͑͋͌͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
͔͇͕͇͘͘.

5.7   ̱͕͓͖͙͒͌͑ ͖͕͙͇͉͑͘͏
̩ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏ͦ ͉ ͕͈͓͌͡ ͖͕͙͇͉͑͘͏ ͉͕͙͋ͦ͜ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͖͕͎͏͝͏͏:

▪ ̩͙͌͗͏͇͔͑͒ͣ͐͢ ͉͕͕͔͇͖͕͔͑͗͐͘͢͢ ͔͙͕͈͍͔͌͗͌͐͢͝ ͔͇͕͘͘ Movitec

▪ ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ ͏ ͎͇͖͕͔͇͗ͦ ͇͓͇͙͚͇͗͗
▪ ̶͕͙͕͔͗͐͢͞ ͓͓͈͇͔͔͌͗͐͢ ͔͇͖͕͔͗͐͢ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗ ͉͖͕͔͙͒ͦ͌͢

͚͔͛͑͝͏͏ ͇͗͘͟͏͗͏͙͔͕͕͌͒ͣ͊ ͕͚͇͋͘͘.
▪ ̫͇͙͞͏͑ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͋͒ͦ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗
▪ ̸͏͙͓͇͌͘ ͇͔͊͌͟͏ͦ ͕͈͇͔͑͒͌͏͐
▪ ̯͔͋͏͇͙͕͑͗ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͉͏͋͌ ͓͇͔͕͓͙͇͌͗
▪ ̮͇͖͕͔͇͗ͦ ͇͓͇͙͚͇͗͗
▪ ͇͓͕͕͇͍͇͒͋ͥ͘͜͠͏͐ͦ͘, ͇͇͖͙͋͏͕͉͇͔͔͗͐͢ ͔͇ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͣ ͇͙͕͙͔͐͘͢͞

͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ
▪ ͙͙͕͉͌͑͐͘͢ ͋͏͖͒͌͐͘ (͋͒ͦ ͏͔͋͏͇͑͝͏͏ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ, ͙͕͇͑, ͓͕͔͕͙͘͠͏, ͇͙͕͙͘͢͞

͉͇͔͗͌͠͏ͦ, ͇͙͕͙͘͢͞)
▪ ͖͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͘ ͇͉͑͒͏͇͓͟͏ ͍͗͌͏͓͇ ͇͈͕͙͗͢ (͚͔͕͗͐͞-0-͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐),

͔͇͉͏͇͊͝͏͕͔͔͓͢͏ ͏ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͓͒ͣ͢͏ ͇͉͑͒͏͇͓͟͏
▪ ̸͉͙͕͌͋͏͕͔͋͐͢ ͏͔͋͏͇͙͕͑͗ ͕͙͕͉͔͕͙͊͘͏ ͑ ͇͈͕͙͗͌ (͎͔͌͒͌͐͢), ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏ͦ

(͍͙͌͒͐͢), ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏ (͇͔͑͗͐͘͢)
▪ ͉͇͋ ͉͕͈͕͔͕͋͘ ͖͇͇͓͙͗͌͗͏͚͓͗͌͢͜ ͔͗͌͒͌͐͢͜ ͉͕͇͋͢͜ (͇͈͕͗͞͏͐ ͍͗͌͏͓/

͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗ͣ͘͘, ͘͏͔͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͏ ͋͗.), 
2 ͎͇͓͇͑ͥ͢͠͏͜ ͕͔͙͇͙͇͑͑ 250 ̩ AC/1 A

▪ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ ͋͒ͦ ͉͔͔͌͌͐͟ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏ ͎͇͇͔͔͋͢͜ ͎͔͇͔͌͞͏͐
▪ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ ͋͒ͦ ͖͇͌͗͌͋͞͏ ͇͙͛͑͏͕͕͌͑͊͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ, ͇͙͕͙͘͢͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ

͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͏ ͙.͋.
▪ ͎͇͖͏͇͓͗͌͐͢ ͇͉͔͊͒͐͢ ͉͇͙͑͒ͥ͌͒ͣ͢͞ (͓͕͔͙͔͗͌͐͢ ͉͇͙͑͒ͥ͌͒ͣ͢͞)

5.8   ̪͇͈͇͗͏͙͔͌͢ ͇͎͓͗͌͗͢ ͏ ͓͇͇͘͘
̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ ͕ ͇͈͇͊͗͏͙͔͢͜ ͇͎͓͇͗͌͗͜ ͏ ͓͇͌͘͘ ͖͙͇͉͔͇͗͌͋͒͌͘ ͔͇ ͇͈͇͊͗͏͙͔͢͜ ͙͍͇͌͗͌͜͞
͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ. 

̶͗͏͓͌͗

̶͗͏͔͝͏͖ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ
͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙

͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜

 
 

 
 

̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ

PumpDrive
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5.9   ̸͓͇͌͜ ͇͎͓͔͗͌͌͠͏ͦ ͓͓͑͒͌

5.9.1   ̸͏͕͉͒͌͢ ͓͓͑͒͌͢

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive ͔͇ ͎͇͉͕͋͌ ͕͌͋͘͏͔͔͌ ͖͕͉͕͇͓͗͋͏ ͘ ͇͉͔͓͊͒͢
͉͇͙͓͑͒ͥ͌͒͌͢͞, ͉͋͏͇͙͓͊͌͒͌ ͏ ͇͙͋͞͏͕͓͑ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ. ̶͕͙͕͓͚ͤ ͇͈͕͙͗͢ ͔͇ ͘͏͕͉͒͢͜
͓͓͇͑͒͌͜ ͙͈͚͙͗͌ͥͦ͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͉ ͙͕͓ ͚͇͒͌͘͞, ͌͒͘͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͔͙ͦͣ͘ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ
͇͙͕͙͘͢͞.

̸͏͕͉͒͌͢ ͓͓͑͒͌͢ ͇͖͕͕͍͔͗͒͌͘͢ ͖͕͋ V-͕͈͇͎͔͕͗͐ ͕͑͗͑͐͢͟.

̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̶͕͉͔͗͌͋͌͏͌ ͙͕͖͕͔ͤ͒͌͑͗͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͔͉͇͌͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘
̺͕͎͇͊͗ ͍͏͎͔͏ ͏͎-͎͇ ͚͇͇͋͗ ͙͕͕͓͑!
▷ ͙͕͖͕͔̈́͒͌͑͗͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͕͍͔͕͋͒ ͉͖͕͔͙͒ͦͣͦ͘͢ ͙͕͕͒ͣ͑ ͉͇͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢

͙ͤ͒͌͑͗͏͕͓͑.
▷ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͖͖͗͌͋͏͇͔͘͏ͦ IEC 30364 (DIN VDE 0100) ͏ ͏͔͙͚͗͑͘͝͏͏ ͖͕

͉͎͉͕͎͇͗͢͠͏͙͌ IEC 60079 (DIN VDE 0164).

̴̧̧̺̱̮̯̬
̱͚͗͑͢͟ ͕͖͚͇͑͗͘ ͕͙͉͇͙͑͗ͣ͢ ͎͇͖͔͕͗͌͌͠.
̩ ͖͕͙͗͏͉͔͕͓ ͚͇͒͌͘͞ ͇͇͔͙͊͗͏͔͐͌͢ ͕͈͎͇͙͙͉͇ͦ͌͒ͣ͘ ͚͙͇͗͞͏͉͇͙ͥ ͘͏͚͒.

̸͔͙ͦ͏͌ L-͕͈͇͎͔͕͗͐ ͑͗͑͢͟͏

̺͇͋͒͏͙ͣ ͉͏͔͙͢ ͘ ͙͕͉͓͑͗͌͘͢ ͒͟͏͓͌͝ ͘ L-͕͈͇͎͔͕͗͐ ͇͈͔͕͑͌͒ͣ͐ ͑͗͑͢͟͏ ͋͒ͦ ͚͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͜
͖͕͉͕͕͉͗͋ ͏ ͔͙ͦͣ͘ ͚͑͗͑͢͟.

̸͔͙ͦ͏͌ V-͕͈͇͎͔͕͗͐ ͑͗͑͢͟͏

̺͇͋͒͏͙ͣ ͉͏͔͙͢ ͘ ͙͕͉͓͑͗͌͘͢ ͒͟͏͓͌͝ ͘ V-͕͈͇͎͔͕͗͐ ͑͗͑͢͟͏ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͙͌͘͏ ͏ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
͏ ͔͙ͦͣ͘ ͚͑͗͑͢͟.

 ̸͕͌͋͏͔͏͙ͣ ͙͉͕͌͌͐͘ ͇͈͑͌͒ͣ ͏͒͏ ͇͈͑͌͒ͣ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͈͔͑͌͒ͣ͢͜ ͎͈͕͉͗͌ͣ͢͜
͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͕͇͔͕͊͒͘͘ ͙͇͈͒͏͌͝ 20 ͉ ͇͎͗͋͌͒͌ 6.4.6 ͘ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͓͏ ͓͓͇͓͑͒͌͏, ͓͘. ͗͏͘.
10 ͏ ͗͏͘. 11. 
̶͗͏ ͎͇͉͇͔͑͗͢͏͏ ͑͗͌͑͢͟ ͒͌͋͘͏͙ͣ ͎͇ ͖͇͉͗͏͔͓͒ͣ͢ ͖͕͕͍͔͒͌͏͓͌ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏͐.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̫͒ͦ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ ͙͖͔͌͌͘͏ ͎͇͠͏͙͢ IP 55 ͉͏͔͙͢ ͑͗͑͢͟͏ ͕͙͇͌͑͘ ͋͒ͦ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ
͙͌͘͏ ͏ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͕͍͔͋͒͢ ͎͇͙ͦ͊͏͉͇͙ͣͦ͘ ͘ ͓͕͓͔͙͕͓͌ ͎͇͙͍ͦ͑͏ 1,2 ̴͓.

 

 
 

 

 

 

 

 

5 ̵͖͏͇͔͘͏͌

 Hya®-Solo DV 17 ͏͎ 60



̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̸͕͌͋͏͔͏͙͔͌͒ͣ͌͢ ͓͓͑͒͌͢ ͏ ͙͔͌͑͌͗͌͟͢ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏ͦ ͙͕͓͕͎͔͕͕͗͊ ͕͖͕͙͗͘͏͉͔͒͌͏ͦ
(Brake) ͕͙͙͑͗͢͢
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͍͏͎͔͏!
▷ ̴͌ ͕͙͉͇͙͑͗ͣ͢ ͕͌͋͘͏͔͏͙͔͌͒ͣ͌͢ ͓͓͑͒͌͢ ͏ ͙͔͌͑͌͗͌͟͢ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏ͦ ͙͕͓͕͎͔͕͕͗͊

͕͖͕͙͗͘͏͉͔͒͌͏ͦ (Brake).
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̷͏͚͔͕͑͘ 4:  ̶͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͙͌͘͏ ͏ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͕͋ 7,5 ̩͙͑

A ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ 2 B Brake (͙͕͓͕͎͔͕͗͌ ͕͖͕͙͗͘͏͉͔͒͌͏͌)
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̷͏͚͔͕͑͘ 5:  ̶͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͙͌͘͏ ͏ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͕͙ 11 ̩͙͑

A ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ 2 B Brake (͙͕͓͕͎͔͕͗͌ ͕͖͕͙͗͘͏͉͔͒͌͏͌)

5.9.2   ̶͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͚͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͜ ͓͓͑͒͌

̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̴͌ ͕͙͔͕͑͒ͥ͌͞ ͙͕͖ͤ͒͌͑͗͏͙͇͔͏͌
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͍͏͎͔͏!
▷ ̩͔͚͙ͣ͢ ͙͉͕͌͌͐͘ ͙͌͑͌͗͟ ͏͒͏ ͕͙͕͌͋͘͏͔͏͙ͣ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͌ ͖͕͉͕͇͗͋ ͏ ͎͇͠͏͙͏͙ͣ ͕͙

͔͇͔͌͑͘͝͏͕͔͏͕͉͇͔͔͕͕͗͊ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̱͚͗͑͢͟ ͕͖͚͇͑͗͘ ͕͙͉͇͙͑͗ͣ͢ ͎͇͖͔͕͗͌͌͠.
̩ ͖͕͙͗͏͉͔͕͓ ͚͇͒͌͘͞ ͇͇͔͙͊͗͏͔͐͌͢ ͕͈͎͇͙͙͉͇ͦ͌͒ͣ͘ ͚͙͇͗͞͏͉͇͙ͥ ͘͏͚͒.

̺͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͌ ͓͓͑͒͌͢ ͔͇͕͙͋ͦͦ͘͜ ͖͕͋ ͖͇͔͌͒ͣͥ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ. 
̵͔͏ ͔͘͏͓͇͙ͥͦ͘ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͓ ͕͈͇͎͕͓͗.
1. ̺͇͋͒͏͙ͣ ͉͏͔͙͢ ͘ ͙͕͉͓͑͗͌͘͢ ͒͟͏͓͌͝ ͔͇ L-͕͈͇͎͔͕͗͐ ͑͗͑͌͢͟ ͋͒ͦ ͚͖͇͉͕͗͒ͦͥ͌͊͠

͖͕͉͕͇͗͋ ͏ ͔͙ͦͣ͘ ͚͑͗͑͢͟.
2. ̺͇͋͒͏͙ͣ ͉͏͔͙͢ ͘ ͙͕͉͓͑͗͌͘͢ ͒͟͏͓͌͝ ͔͇ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͏͒͏ ͎͇͚͊͒͑͌͟ ͏ ͔͙ͦͣ͘

͖͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͏͒͏ ͎͇͚͚͊͒͑͟.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̫͒ͦ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ ͙͖͔͌͌͘͏ ͎͇͠͏͙͢ IP 55 ͉͏͔͙͢ ͑͗͑͢͟͏ ͕͙͇͌͑͘ ͋͒ͦ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ
͙͌͘͏ ͏ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͕͍͔͋͒͢ ͎͇͙ͦ͊͏͉͇͙ͣͦ͘ ͘ ͓͕͓͔͙͕͓͌ ͎͇͙͍ͦ͑͏ 1,2 ̴͓.

̷͇͖͔͗͌͋͌͒͌͘͏͌ ͚͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͜ ͓͓͑͒͌ ͓͘. ͔͇ ͚͓͒͌͋ͥ͌͘͠ ͗͏͚͔͑͌͘.

 
 

 

 

̷͏͚͔͕͑͘ 6:  ̺͇͔͋͒͌͏͌
͑͗͑͢͟͏ ͚͖͇͉͕͗͒ͦͥ͌͊͠
͖͕͉͕͇͗͋
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̩͕͎͓͕͍͔͕͙ͣ͘ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͚͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͜ ͓͓͑͒͌ ͔͇ ͓͓͔͑͒͌͢͜ ͕͕͇͑͒͋͑͜ P4 ͏ P7
͕͇͔͊͗͏͔͇͌͞ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͓͏ ͎͔͇͔͌͞͏͓ͦ͏ ͖͕͇͒͋͠͏ ͖͕͖͔͕͕͌͗͌͊͞ ͔͌͌͘͞͏ͦ ͖͕͉͕͕͉͗͋:

̹͇͈͒͏͇͝ 6:  ̩͕͎͓͕͍͔͕͙ͣ͘ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͚͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͜ ͓͓͑͒͌
̺͖͇͉͗͒ͦͥ͠͏͌
͓͓͑͒͌͢

̭͙͌͑͘͏͌ ͏ ͊͏͈͑͏͌ ͖͕͉͕͇͗͋ ̪͏͈͑͏͐ ͖͕͉͕͗͋ ͘ ͕͕͔͉͇͙͓͑͌͌͒͌͝
͍͏͒

̱͓͓͔͇͒͌ͦ
͕͕͇͑͒͋͑ P4

0,2 - 1,5 ͓͓2 0,75 ͓͓2

̱͓͓͔͇͒͌ͦ
͕͕͇͑͒͋͑ P7

0,2 - 2,5 ͓͓2 0,25 - 1,5 ͓͓2
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10

2
3
4

6
7
8
9

20
19
18
17
16
15
14
13
12
11

1

5

4070:0011

P7

P4

GND   P4
D16
D15
D14
D13
D12
D11
+24V
AGND
AN-OUT
SB1-GND
SB1+
SB1-

SB1-GND
SB1+
SB1-
SB1Z-
SB1Z+

AGND P7

AIN1

GND

AIN2

+24V

NO2

COM2

NO1

COM1

̷͏͚͔͕͑͘ 7:  ̱͓͓͒͌͢ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͉͉͕͕͉͋/͉͉͕͕͉͋͢

̹͇͈͒͏͇͝ 7:  ̱͓͓͔͇͒͌ͦ ͕͕͇͑͒͋͑ P4

№ ͓͓͑͒͌͢ ̸͏͔͇͊͒ ̵͖͏͇͔͘͏͌
20 0 ̩ ̳͇͇͘͘ ͋͒ͦ +24 ̩
19 DIG IN6 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ (15/28 ̩ ͖͕͙͘.͙͕͑)
18 DIG-IN5 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ (15/28 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑)
17 DIG-IN4 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ (15/28 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑)
16 DIG-IN3 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ (15/28 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑)
15 DIG-IN2 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ (15/28 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑)
14 DIG-IN1 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ (15/28 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑)
13 +24 ̩ ̯͙͕͔͘͞͏͑ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ +24 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑ 

͓͇͑͘. ͔͇͚͎͇͊͗͑ 200 ̧͓
12 0 ̩-AN ̳͇͇͘͘ ͋͒ͦ AN-OUT
11 AN OUT ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͢͜ 0-10 ̩. 

̳͇͑͘. ͔͇͚͎͇͊͗͑ 5 ̧͓
10 SB1-GND ̳͇͇͘͘ ͋͒ͦ CAN
9 SB1 + ̸͏͔͇͊͒ CAN
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№ ͓͓͑͒͌͢ ̸͏͔͇͊͒ ̵͖͏͇͔͘͏͌
8 SB1 - ̸͏͔͇͊͒ CAN
7 PE (̮̬̳̲͆) ̮͓͌͒ͦ
6 PE (̮̬̳̲͆) ̮͓͌͒ͦ
5 SB1-GND ̳͇͇͘͘ ͋͒ͦ CAN
4 SB1 + ̸͏͔͇͊͒ CAN
3 SB1 - ̸͏͔͇͊͒ CAN
2 SB1Z- ̵͕͔͔͇͑͌ͦ͞ ͔͇͚͎͇͊͗͑ ͟͏͔͢ ͋͒ͦ CAN
1 SB1Z+ ̵͕͔͔͇͑͌ͦ͞ ͔͇͚͎͇͊͗͑ ͟͏͔͢ ͋͒ͦ CAN

̹͇͈͒͏͇͝ 8:  ̱͓͓͔͇͒͌ͦ ͕͕͇͑͒͋͑ P7

№ ͓͓͑͒͌͢ ̸͏͔͇͊͒ ̵͖͏͇͔͘͏͌
10 0 ̩-AN ̳͇͇͘͘ ͋͒ͦ AIN1/2
9 AN1-IN ̶͕͇͓͓͗͊͗͏͚͓͗͌͐͢ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ 1 

0-10 ̩ ͏͒͏ 0-20 ̧͓
8 PE (̮̬̳̲͆) ̮͓͌͒ͦ
7 0 ̩ ̳͇͇͘͘ ͋͒ͦ +24 ̩
6 AN2-IN ̶͕͇͓͓͗͊͗͏͚͓͗͌͐͢ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ 2 

0-10 ̩ ͏͒͏ 0-20 ̧͓
5 +24 ̩ ̯͙͕͔͘͞͏͑ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ +24 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͑ 

͓͇͑͘. ͔͇͚͎͇͊͗͑ 200 ̧͓
4 NO2 ̮͇͓͇͑ͥ͢͠͏͐ ͕͔͙͇͙͑͑ "NO" № 2

(250 ̩ ͖͓͌͗͌. ͙͕͑, 1 A)
3 COM2 ̮͇͓͇͑ͥ͢͠͏͐ ͕͔͙͇͙͑͑ "COM" № 2 

(250 ̩ ͖͓͌͗͌. ͙͕͑, 1 A)
2 NO1 ̮͇͓͇͑ͥ͢͠͏͐ ͕͔͙͇͙͑͑ "NO" № 1

(250 ̩ ͖͓͌͗͌. ͙͕͑, 1 A)
1 COM1 ̮͇͓͇͑ͥ͢͠͏͐ ͕͔͙͇͙͑͑ "COM" № 1 

(250 ̩ ͖͓͌͗͌. ͙͕͑ 1 A)
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6   ̺͙͇͔͕͉͇͑͘/͓͕͔͙͇͍

6.1   ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ DIN 1988

̺͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͚͙͒͌͋͌͘ ͇͎͓͇͙͗͌ͣ͠ ͉ ͙͔͌͜͏͕͌͑͐͘͞ ͖͕͙͇͔͋͘͝͏͏ ͏͒͏ ͉
͕͙͇͖͒͏͉͇͓͕͓͌, ͕͕͕͗͜͟ ͉͔͙͌͏͒͏͚͓͕͓͗͌ ͎͇͖͏͇͓͕͓͗͌ ͖͕͓͔͌͌͠͏͏, ͔͌ ͏͖͕͎͚͓͕͓͒ͣ͌͘
͋͒ͦ ͚͋͗͊͏͜ ͌͒͌͐͝. ̸͚͙͒͌͋͌ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙ͣ ͉͕͎͓͕͍͔͕͙ͣ͘ ͖͕͔͗͏͔͕͉͔͑͌͏ͦ ͉ ͖͕͓͔͌͌͠͏͌
͉͔͗͌͋͢͜ ͇͎͕͉͊. ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͕͈͖͌͌͘͞͏͙ͣ ͔͇͒͏͞͏͌ ͒͘͏͉͇ (͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͑
͇͔͇͑͒͏͎͇͝͏͕͔͔͕͐ ͘͏͙͓͌͌͘) ͘ ͕͙͇͙͕͔͕͋͐͘͞ ͖͕͖͚͔͕͗͑͐͘ ͖͕͕͈͔͕͙ͣͥ͘͘͘.

̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͇͗͘͘͞͏͙͇͔͇ ͔͇ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͖͗͏ ͙͓͖͇͙͚͇͌͌͗͗͜ ͕͙ 0 °C ͕͋ +40 °C ͏
͕͙͔͕͘͏͙͔͕͌͒ͣ͐ ͉͇͍͔͕͙͒͘͏ 50 %.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̴͕͖͚͙͌͋͘͏͓͕ ͇͎͓͔͗͌͌͠͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͉͈͒͏͎͏ ͍͏͒͢͜ ͏ ͖͇͔͒ͣ͘͢͜ ͖͕͓͔͌͌͠͏͐.

̶͗͏ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͕͓͖͔͇͙͕͕͉͑͌͗͘ (͓͘. «̶͗͏͔͇͍͔͕͙͋͒͌͘͏») ͋͒ͦ ͖͕͕͔͊͒͌͠͏ͦ ͕͈͇͔͑͒͌͏͐
͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͚͞͏͙͉͇͙ͣ͢ ͖͗͌͋͌͒ ͚͙͇͕͙͒͘͘͏ ͓͇͙͌͗͏͇͇͒ ͖͗͏ ͙͇͙͘͏͕͌͑͐͘͞ ͔͇͚͎͊͗͑͌.
̱͕͓͖͔͇͙͕͌͗͘͢ ͕͍͔͋͒͢ ͕͒͌͊͑ ͎͇͓͔͙͌ͦͣͦ͘.

6.2   ̶͕͉͇͗͌͗͑ ͖͌͗͌͋ ͔͇͇͕͓͒͞ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏
̳͙͕͌͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͔͇ ͔͎͇͖͔͔͌͑͗͌͒͌͌͢ ͏ ͔͔͚͌͌͘͠͏͌ ͚͔͇͓͔͙͛͋͌͢
̹͇͉͓͗͢ ͏ ͓͇͙͌͗͏͇͔͒ͣ͐͢ ͚͈͌͗͠!
▷ ̶͕͇͇͒͋͑͠, ͔͇ ͕͙͕͕͑͗͐ ͕͚͙͉͙͌͒ͦ͌ͦ͘͘͘͠ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘, ͕͍͔͇͋͒ ͈͙ͣ͢ ͉͖͕͔͔͇͒͌͢ ͏͎

͈͙͕͔͇͌ ͕͙͇͙͕͔͕͋͐͘͞ ͖͕͔͕͙͗͘͞͏ (͔͌ ͔͏͍͌ ͇͇͑͒͘͘ ̼0) ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ EN 206-1.

▷ ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͕͚͙͉͙͌͒ͦ͌ͦ͘͘͘͠ ͙͕͕͒ͣ͑ ͖͕͒͌͘ ͉͇͙͉͇͔͘͜͢͏ͦ ͈͙͕͔͇͌.
▷ ̶͕͉͔͕͙͌͗ͣ͘͜ ͋͒ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͕͍͔͇͋͒ ͈͙ͣ͢ ͕͉͔͕͗͐.
▷ ̸͚͙͒͌͋͌ ͚͞͏͙͉͇͙ͣ͢ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͥ ͕ ͓͇͌͘͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ (͌͒͘͏

͏͓͙͌͌ͦ͘).

̴̧̧̺̱̮̯̬
̫͕͙͇͙͕͔͇ͦ͘͞ ͏͎͕͒ͦ͝͏ͦ ͙͕͗͘͏͙͔͌͒ͣ͢͜ ͕͔͙͚͑͗͑͘͝͏͐ ͕͙ ͙͚͙͚͔͕͕͗͑͗͊͘ ͚͓͇͟
͕͈͖͌͌͘͞͏͉͇͙͌ͦ͘ ͇͓͕͙͗͏͎͏͚͗ͥ͠͏͓͏ ͖͕͇͇͓͗͑͒͋͑͏.

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͓͙͕͌͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏.
̳͙͕͌͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͕͍͔͕͋͒ ͈͙ͣ͢ ͖͕͕͙͕͉͔͕͋͊͒͌ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͇͎͓͇͓͗͌͗͏,
͚͇͎͇͔͔͓͑͢͏ ͔͇ ͇͎͓͔͕͓͗͌͗ ͙͍͌͗͌͌͞.

6.3   ̳͕͔͙͇͍ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̶͙͍͔͌͗͌ͦ͌͒͌͏͌ ͖͔͌͗͌͋͌͐ ͇͙͘͞͏ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͙͇͉͓͗ ͖͗͏ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͚͙͇͔͕͉͕͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͘ ͓͇͓͒͢͏
͔͇͕͇͓͘͘͏!
▷ ̶͌͗͌͋ ͕͕͔͇͙͔͓͑͌͒ͣ͢͞ ͎͇͖͔͑͗͌͒͌͏͓͌ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͖͗͏͔͙ͦͣ ͓͌͗͢ ͖͕͙͗͏͉

͕͖͕͗͑͏͉͇͔͋͢͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
▷ ̮͇͖͑͗͌͏͙ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͚͔͇͓͔͙͛͋͌͌.

̶͌͗͌͋ ͓͕͔͙͇͍͕͓ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͚͇͋͒͏͙ͣ ͚͖͇͕͉͚͑͑. ̩͕͔͕͋͐͜ ͏
͉͕͔͕͋͐͢͜ ͙͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋͢ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͌͋͘͏͔͙ͦͥͦ͘ ͘
͇͖͗͗͌͋͌͒͘͏͙͔͓͌͒ͣ͢͏ ͙͚͈͕͖͕͉͕͇͓͗͗͋͏ ͔͇ ͙͕͕͔͗͌͘ ͉͇͇͘͘ ͏ ͔͇͖͕͇͗.
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̴̧̧̺̱̮̯̬
͙͕͈̾͢ ͖͕͙͉͇͙͗͌͋͗͏͙ͣ ͖͇͚͌͗͌͋͞ ͔͇ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͓͇͔͌͜͏͌͑͘͞͏͜
͚͘͏͒͏͐ ͕͙ ͙͚͈͕͖͕͉͕͕͉͗͗͋, ͇ ͙͇͍͑͌ ͖͇͚͌͗͌͋͞ ͕͖͚͔͕͕͑͗͊͘ ͚͓͇͟, ͕͓͔͚͙͗͌͑͌͋͌ͦ͘
͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͕͓͖͔͇͙͕͕͉͑͌͗͘ ͘ ͕͇͔͊͗͏͔͔͓͌͢͞ ͚͋͒͏͔͔͌͏͓͌.

̫͒ͦ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏ͦ ͇͈͕͙͗ ͖͕ ͙͔͌͜͏͕͓͚͌͑͘͞ ͕͈͚͍͒͘͏͉͇͔͏ͥ ͏ ͓͕͔͙͚͗͌ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕
͖͚͓͕͙͙͗͌͋͗͌ͣ͘ ͕͙͇͙͕͔͕͋͌͘͞ ͉͕͈͕͔͕͋͌͘ ͖͕͙͇͔͙͉͕͗͗͘͘.
✓ ̶͕͉͇͗͌͗͑ ͓͙͇͌͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͇͗͌͋͌.
✓ ̨͙͕͔͔͕͌͌ ͕͔͕͉͇͔͘͏͌ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͎͇͇͔͔͓͋͢ ͇͎͓͇͓͗͌͗, ͖͕͗͏͎͕͕͒͟

͕͕͔͇͙͔͕͑͌͒ͣ͌͞ ͎͇͙͉͉͇͔͌͗͋͌͏͌ ͈͙͕͔͇͌.
1. ̵͙͉͙͌͗͘͏ͦ ͋͒ͦ ͖͔͑͗͌͒͌͏ͦ ͉ ͖͕͚͒ ͓͇͗͑͏͕͉͇͙͗ͣ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͇͈͇͊͗͏͙͔͓͢

͙͍͕͓͌͗͌͞ (̶͗͏͕͍͔͒͌͏͌ ͑ ͖͕͙͉͍͔͋͌͗͋͌͏ͥ ͎͇͇͎͇͑).
2. ̶͕͉͗͌͗͒͘͏͙ͣ ͕͙͉͙͌͗͘͏ͦ (Ø ͔͌ ͈͕͒͌͌ 12 ͓͓).
3. ̺͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͈͋ͥ͌͒͏ ͕͕͙͉͙͙͉͚͕͌ͥ͌͊͘͘͠ ͇͎͓͇͗͌͗.
4. ̷͇͎͓͙͌͘͏͙ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͓͙͌͌͘ ͓͕͔͙͇͍͇.
5. ̭͙͕͌͑͘ ͎͇͛͏͑͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͚͔͇͓͔͙͛͋͌͌

͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͓͏ ͈͕͙͇͓͒͏.

6.4   ̷͇͎͉͕͇͋͑ ͙͚͈͕͖͕͉͕͕͉͗͗͋
̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙ͣ ͉͕͎͓͕͍͔͕͙ͣ͘ ͉͕͎͔͏͔͕͉͔͑͌͏ͦ ͉ ͙͚͈͕͖͕͉͕͇͗͗͋͜ ͓͇͔͌͜͏͌͑͘͞͏͜
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͐. ̷͕͓͔͚͙͌͑͌͋͌ͦ͘ ͖͗͏͓͔͔͌͌͏͌ ͕͓͖͔͇͙͕͕͉͑͌͗͘ ͘ ͕͇͔͊͗͏͔͔͓͌͢͞
͚͋͒͏͔͔͌͏͓͌ (͓͘. «̶͗͏͔͇͍͔͕͙͋͒͌͘͏»).

̴̴̧̩̯̳̯̬
̵͈͇͎͕͉͇͔͗͏͌ ͉͕͎͚͔͋͟͢͜ ͇͓͇͔͕͉͑͗ ͉͕ ͉͇͉͇͓ͥ͌͘͘͢͠ ͙͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋͌.
̴͌ ͖͕͗͏͕͋͘͜͏͙ ͉͇͉͇͔͘͘͢͏ͦ ͙͇͔͖͕͙͗͗͘͏͚͓͕͗͌͐ ͍͏͕͙͋͑͘͏!
▷ ̹͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋ ͕͍͔͋͒͌ ͚͇͉͇͙͑͒͋ͣͦ͘͢ ͘ ͖͕͙͕͔͔͓ͦ͘͢ ͚͕͔͕͓͑͒ ͉͉͌͗͜ (͓͘. ͗͏͘.).

  ̷͍͌͏͓ ͖͕͓͇͋͌͡
͉͇͉͇͓͕͌͐͘͘͢

͍͏͕͙͋͑͘͏

 

 

̴͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ ̶͇͉͗͏͔͕͒ͣ  

6.4.1   ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͕͓͖͔͇͙͕͇͑͌͗͘

̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̯͔͑͗͌͘͏͌ ͏ ͙͖͕͉͕͌͒͌ ͏͎͚͔͒͌͞͏͌
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͖͕͍͇͇͗!
▷ ̩͕ ͉͓͗͌ͦ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏ͦ ͉͇͕͔͗͘͢͜͞ ͇͈͕͙͗ ͉͈͒͏͎͏ ͕͓͖͔͇͙͕͇͑͌͗͘ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕

͖͖͗͌͋͗͏͔͙ͦͣ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌ ͓͌͗͢ ͖͕͙͕͕͍͔͕͙͗͌͋͗͘͘͏.

̴̴̧̩̯̳̯̬
̶͕͉͍͔͔͗͌͋͌͐͢ ͕͓͖͔͇͙͕͑͌͗͘
̮͇͙͕͖͔͒͌͏͌ ͖͕͓͔͌͌͠͏ͦ!
▷ ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͇ ͚͔͇͗͌͊͒ͦ͗ͦ ͖͕͉͇͗͌͗͑ ͔͇ ͕͈͇͎͕͉͇͔͗͏͌ ͙͗͌͠͏͔, ͖͚͎͗͌͐͢,

͕͙͇͒͘͏͉͇͔͏͌ ͓͇͙͌͗͏͇͇͒ ͏͒͏ ͚͋͗͊͏͌ ͙͋͌͛͌͑͢.
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✓ ̫͒ͦ ͉͕͖͗͘͏͙ͦ͏ͦ ͉͕͎͔͏͇͑ͥ͠͏͜ ͇͙͗͌͑͏͉͔͢͜ ͚͘͏͒͏͐ ͕͓͖͔͇͙͕͑͌͗͘ ͔͇͈͍͔͌͘
͏͎͕͒͏͚͗ͥ͠͏͓ ͕͖͚͔͑͗͐͘͢ ͚͓͟ ͕͇͔͊͗͏͞͏͙͓͌͒͌ ͚͋͒͏͔͔͌͏ͦ.

1. ̹͚͈͔͗͐͢ ͕͓͖͔͇͙͕͑͌͗͘ ͚͙͒͌͋͌͘ ͓͕͔͙͏͕͉͇͙͗ͣ ͔͇ ͙͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋͌ ͈͎͌ ͏͎͊͏͈͇. 
̴͌ ͇͎͇͙͗͗͌͌ͦ͘͟ ͏͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͕͓͖͔͇͙͕͑͌͗͘ ͋͒ͦ ͕͓͖͔͇͑͌͘͝͏͏ ͕͙͕͔͔͑͒͌͏͐ ͕͙
͕͕͔͕͙͘͘͘͏ ͏͒͏ ͓͔͌͌͘͠͏ͦ ͙͚͈͗.

2. ̶͗͏ ͓͕͔͙͇͍͌ ͚͙͒͌͋͌͘ ͎͇͙ͦ͊͏͉͇͙ͣ ͉͏͔͙͢ ͇͉͔͕͓͔͕͗͌͗, ͙͑͗͌͘-͔͇͙͑͗͌͘. ̱͕͔͢͝
͉͏͔͙͕͉ ͔͌ ͕͍͔͋͒͢ ͉͙͚͖͇͙ͣ͘͢ ͎͇ ͖͕͕͙͒͑ͣ͘͘ ͇͔͇͛͒͝.

3. ̱͕͓͖͔͇͙͕͌͗͘ ͔͎͌͒ͣͦ ͖͕͉͇͙͑͗ͣ͢ ͇͕͑͗͑͐͘ ͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͎͇͠͏͇͙ͣ͠ ͕͙ ͖͕͖͇͇͔͋͏ͦ
͓͇͌͒͘. ̺͙͇͔͕͉͔͔͒͌͐͘͢ ͕͓͖͔͇͙͕͑͌͗͘ ͕͍͔͋͒͌ ͈͙ͣ͢ ͉ ͈͕͒ͥ͌ ͉͓͗͌ͦ ͕͙͚͖͔͋͌͘ ͋͒ͦ
͕͔͙͕͑͗͒ͦ, ͉ ͉͎ͦ͘͏ ͘ ͓͌͞ ͕͌͊ ͔͌ ͚͙͒͌͋͌͘ ͎͇͉͇͙͑͗ͣ͢ ͏͎͕͒ͦ͝͏͌͐ ͙͚͈͕͖͕͉͕͕͉͗͗͋.
̹͚͈͔͗͌͢ ͕͓͖͔͇͙͕͑͌͗͘͢ ͖͕͉͍͔͋͌͗͌͢ ͏͎͔͕͚͘.

6.4.2   ̳͕͔͙͇͍ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͕͕͊ ͇͖͇͔͇͑͒

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͕͕͊ ͇͖͇͔͇͑͒ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͔͇͕͇͘͘ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕
͔͇͒͏͞͏͌ ͓͕͔͙͇͍͔͕͕͊ ͚͇͙͇͑͘͞ ͋͒͏͔͕͐ ͖͗͏͓. 600 ͓͓.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͕͕͊ ͇͖͇͔͇͑͒ ͙͈͚͙͗͌͌ͦ͘ ͉ ͚͇͒͌͘͞, 
͌͒͘͏ ͇͕͑͑͘͞ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͖͗͏͉͕͋͏͙ ͑ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͥ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏͒͏ 
͌͒͘͏ ͚͓͓͇͔͕͗͌͘ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ (͇͉͔͋͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͏
͔͇͖͕͗ ͖͗͏ ͔͚͉͕͒͌͐ ͖͕͇͋͌͞) ͖͉͇͙͗͌͌͢͟ ͇͙͔͕͗͌͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌. 
̳͇͑͘͏͓͇͔͕͒ͣ͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͖͗͏ ͔͚͉͕͒͌͐ ͖͕͇͋͌͞ ͕͙͋͘͏͇͙͊͌ͦ͘ ͉ ͚͔͕͓͗͞ ͍͗͌͏͓͌
͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ.

̫͒ͦ ͙͕͕͊, ͙͕͈͢͞ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͐͢ ͇͖͇͔͑͒ ͓͕͊ ͉͖͕͔͙͒ͦͣ͢ ͉͕ͥ͘ ͚͔͛͑͝͏ͥ, ͓͏͔͏͓͇͔͒ͣ͐͢
͖͖͇͌͗͌͋ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͍͔͋͒͌ ͕͙͇͉͙͒ͦͣ͘͘ ͖͙ͦͣ ͓͙͕͉͌͗. ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͎͇ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͓͢
͇͖͇͔͕͓͑͒ (͚͗͌͋͝͏͕͉͇͔͔͕͗͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌) ͉͙ͦ͒ͦ͌ͦ͘ ͏͕͔͕͋͐͘͜ ͉͌͒͏͞͏͔͕͐ ͖͗͏ ͇͙͗͌͌͘͞
͔͇͖͕͇͗ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏.

̶͗͏͓͌͗:

̫͇͉͔͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͕͈͙͑͒͌͒͌ͦ͘ ͉ ͖͇͗͌͋͌͒͜ ͕͙ 4 ͕͋ 8 ͈͇͗. ̴͇ ͉͕͋͌͜ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͇ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͕͕͊ ͇͖͇͔͇͑͒. 
̳͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜ (pvor) = 4 ͈͇͗ 
̳͏͔͏͓͇͔͒ͣ͐͢ ͖͖͇͌͗͌͋ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ = 0,5 ͈͇͗ 
̷͚͌͋͝͏͕͉͇͔͔͕͗͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌ = 3,5 ͈͇͗.

6.5   ̳͕͔͙͇͍ ͈͎͔͇͖͕͔͌͗͢͜ ͎͉͚͇͕͉͗͌͌͗͗

̶͗͏ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͈͎͔͇͖͕͔͕͕͌͗͊ ͖͕͓͍͚͙͕͔͕͕͗͌͊͞ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗ ͉͓͙͌͌͘ ͘ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͙͉͚͙͋͌͐ͥ͘ ͙͌ ͍͌ ͖͇͉͗͏͇͒, ͙͕͞ ͏ ͋͒ͦ ͚͙͇͔͕͉͕͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̶͇͇͓͗͌͋͒͊͌͌͢ ͔͇͓͏ ͉ ͇͙͉͑͌͌͘͞ ͕͓͖͙͚͑͒͌͑ͥ͠͏͜ ͎͇͙͑͗͌͢͢ ̶̈́-͎͉͚͇͗͌͌͗͗͢,
͔͇͕͋ͦ͜͠͏͌ͦ͘ ͖͕͋ ͇͙͓͕͔͓͛͌͗͘͢ ͇͉͔͋͒͌͏͓͌, ͚͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͙ͥͦ͘ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘
͖͗͏͇͇͓͓͒͊͌͢͏ ͑ ͔͏͓ ͏͔͙͚͗͑͘͝͏͓ͦ͏ ͖͕ ͓͕͔͙͇͍͚. 

̴̴̧̩̯̳̯̬
̮͇͎͔͔͔͕͙͊͗ͦ͌ͣ͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͔͇͕͇͘͘!
▷ ̵͞͏͙͘͏͙ͣ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗ ͖͌͗͌͋ ͎͇͖͕͔͔͒͌͏͓͌.

̶͌͗͌͋ ͉͉͕͕͓͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͖͕͉͙͗͌͘͏ ͓͇͔͌͜͏͕͌͑͌͘͞ ͏ ͙ͤ͒͌͑͗͏͕͌͑͌͘͞
͕͌͋͘͏͔͔͌͏͌ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗ ͘ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
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6.6   ̳͕͔͙͇͍ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜
̺͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜, ͖͕͙͇͉͓͕͒ͦ͌͌͘ ͉ ͕͙͔͕͋͌͒ͣ͐ ͚͖͇͕͉͑͑͌
͉ ͇͙͉͑͌͌͘͞ ͖͗͏͔͇͍͔͕͙͋͒͌͘͏ ͏͒͏ ͚͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͓͕͌͌ ͉͖͕͙͉͒͌͋͘͘͏͏, ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘
͖͗͏͇͇͓͓͒͊͌͢ ͚͕͉͕͙͉͕͓͗͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͏ ͖͕͋͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͑ ͝͏͕͉͕͓͚͛͗ ͉͕͚͋͜ 1
͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͦ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive (͓͓͑͒͌͢ 13 ͏ 14 ͓͓͔͕͑͒͌͐ ͕͕͑͒͋͑͏ P4). (⇨
̪͇͉͇͒ 5.9 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 17)
͙͕͓͚̈́ ͝͏͕͉͕͓͚͛͗ ͉͕͚͋͜ ͍͙͕͌͑͘ ͖͗͏͉͕͔͇͌͘ ͚͔͛͑͝͏ͦ ͙͇͙͗͘/͙͕͖͘, ͖͗͏ ͖͕͙͇͉͑͌͘ ͈͎͌
͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͉ ͔͓͌ ͚͙͇͔͕͉͔͇͒͌͘ ͖͓͇͌͗͌͑͢͞. ̳͕͍͔͕
͚͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͙ͣ ͙͕͕͒ͣ͑ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜, ͕͙͕͑͗͌͢ ͖͗͏
͉͕͎͔͏͔͕͉͔͑͌͏͏ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͇͎͓͇͙͗͑ͥ͢ ͕͔͙͇͙͑͑. 
̮͇͍͇͋͌͗͑ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͔͌ ͚͗͌͊͒͏͚͙͗͌ͦ͘.

6.7   ͙̈́͒͌͑͗͏͕͌͑͌͘͞ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌

̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̷͇͈͕͙͢ ͘ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͕͚͙͉͓͌͒ͦ͌͌͘͘͢͠
͔͉͇͌͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘
̺͕͎͇͊͗ ͍͏͎͔͏ ͉ ͎͚͙͇͙͗͌͒ͣ͌ ͖͕͇͍͔͗͌͏ͦ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͓ ͙͕͕͓͑!
▷ ͙͕͖͕͔̈́͒͌͑͗͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͕͍͔͕͋͒ ͉͖͕͔͙͒ͦͣͦ͘͢ ͙͕͕͒ͣ͑ ͉͇͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢

͙ͤ͒͌͑͗͏͕͓͑.
▷ ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏ͦ ͙͇͔͇͙͇͋͗͘ IEC 30364.

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̴͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ͌ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͑ ͙͕͙ͤ͒͌͑͗͌͘͏
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͙͕͙ͤ͒͌͑͗͌͘͏, ͕͕͙͕͑͗͑͌ ͎͇͓͇͔͑͢͏͌!
▷ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͙͔͌͜͏͌͑͘͞͏͌ ͚͕͉͒͘͏ͦ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͓͙͔͌͘͢͜ ͖͖͗͌͋͗͏͙ͦ͏͐

͙͕͔͇͈͍͔ͤ͒͌͑͗͌͘͏ͦ.

̸͓͌͜͢ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͖͗͏͇͇͙͒͊ͥͦ͘ ͑ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͌͐͘͘͠ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͕͍͔͋͒͢ ͖͕͙͕͔͔͕ͦ͘ ͙͇͓ ͔͇͕͋͜͏͙ͣͦ͘. 
̶͗͏͇͇͓͇͒͊͌ͦ ͑ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏ͦ ͈͕͇͒͑ ͖͗͏͈͕͕͉͗
͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͇͖͖͇͇͙͕͉͗ ͉͇͙͑͒ͥ͌͞ ͖͌͘͝͏͛͏͇͑͝͏ͥ ͙͕͙͇ͤ͒͌͑͗͋͌͒͌͐. ̶͗͏ ͎͇͖͕͇͗͘͜
͕͙͔͕͘͏͙͔͕͌͒ͣ ͎͇͖͇͔͘͢͜ ͙͇͋͌͒͌͐ ͖͕͗͘͏͓ ͚͇͎͉͇͙͑ͣ͢ ͔͕͓͌͗ ͕͇͔͕͊͒͘͘ ͓͌͌͘͜
͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐.

6.7.1   ̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͕͌͋͘͏͔͏͙͔͕͌͒ͣ͐ ͙͕͖͕͉͕ͤ͒͌͑͗͗͋͑͏!
̸͔͌͌͞͏͌ ͕͌͋͘͏͔͏͙͔͌͒ͣ͢͜ ͖͕͉͕͕͉͗͋ ͕͖͙͗͌͋͌͒ͦ͌ͦ͘ ͕͈͌͐͠ ͓͕͔͕͙ͣͥ͘͠ ͖͕͔͔͋͑͒ͥ͌͢͜͞
͙͕͖ͤ͒͌͑͗͗͏͓͔͌͏͕͉͑.

6.7.2   ̶͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̶͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͚͙͉͙͌͒ͦ͌ͦ͘͘͘͠ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘
͖͗͏͇͇͓͕͒͊͌͐ ͓͕͌͐͘͜ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͔͇ ͓͓͇͑͒͌͜ L1, L2, L3, PE ͏ N. 
̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ, ͖͗͏͉͔͔͌͋͌͌͢ ͔͇ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞.

6.7.3   ̽͏͕͉͛͗͌͢ ͉͕͋͜͢
̱͓͓͔͇͒͌ͦ ͕͕͇͑͒͋͑  P4,  ͓͓͑͒͌͢ 13 -  20.  (⇨ ̪͇͉͇͒ 5.9  ̸͙͇͔͗͏͇͝ 17)

̶͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive ͏͓͙͌͌ ͙͌ͣ͘͟ ͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͕͉͋͜. 
̽͏͕͉͛͗͌͢ ͉͕͋͜͢ 1 ͏ 6 ͏͓͙͌ͥ ͛͏͑͘͏͕͉͇͔͔͗͌͢ ͎͇͉͕͋͑͘͏͌ ͔͇͙͕͗͐͑͘͏. 
̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ 1 ͖͙͇͉͙͗͌͋͒ͦ͌͘ ͕͈͕͐͘ ͉͕͋͜ ͋͏͙͇͔͘͝͏͕͔͔͕͕͊ ͉͑͒./͉͑͒͢. ̶͗͏ ͖͕͙͇͉͑͌͘
͕͔ ͕͌͋͘͏͔͔͌ ͘ ͓͓͕͑͒͌͐ P4-13. ̬͒͘͏ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͔͇͔͇͌͘͠
͚͙͕͙͉͕͓͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜, ͙͕ ͕͔͕ ͉͔͕͑͒ͥ͌͞ ͖͕͕͉͇͙͔͕͒͌͋͌͒ͣ͘ ͘ ͉͕͕͓͋͜
͋͏͙͇͔͘͝͏͕͔͔͕͕͊ ͉͑͒./͉͑͒͢. 
̻͚͔͑͝͏͏ ͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͕͉͋͜ 2 - 5 ͓͕͚͙͊ ͉͕͈͕͔͕͋͘ ͖͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͙͗ͣͦ͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠
͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ. ̫͒ͦ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͉͕͕͉͋͜ ͚͙͒͌͋͌͘ ͏͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͓͓͚͑͒͌ P4-13
(+24 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͇͑). ̶͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͏͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏ͦ ͉͔͔͕͌͌͊͟ ͏͙͕͔͘͞͏͇͑
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ 24 ̩ ͖͕͙͘. ͙͕͇͑, ͔͙͇͔͌͐͗͒ͣ͐͢ ͖͕͉͕͗͋ ͙͕͕ͤ͊ ͏͙͕͔͘͞͏͇͑ ͚͙͒͌͋͌͘
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͕͌͋͘͏͔͏͙ͣ ͘ ͓͓͕͑͒͌͐ P4-20. 
̶͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͔͗͏͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.7.4 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 42)

6.7.4   ̷͔͌͒͌͐͌͢ ͉͕͋͢͜͢
̱͓͓͔͇͒͌ͦ ͖͇͔͌͒ͣ  P7,  ͓͓͑͒͌͢ 1 -  4  (⇨ ̪͇͉͇͒ 5.9  ̸͙͇͔͗͏͇͝ 17)

̷͔͌͒͌͐͌͢ ͉͕͋͢͜͢ ͖͗͏ ͖͕͙͇͉͑͌͘ ͖͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͔͗͢ ͇͑͑ ͕͔͙͇͙͑͑͢ ͕͘ ͉͕͈͕͔͓͋͘͢
͖͕͙͔͌͝͏͇͕͓͒ ͋͒ͦ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͐ «͕͙͚͙͙͉͘͘͏͌ ͙͉͕͍͔͗͌͢͜ ͕͕͈͔͌͘͠͏͐» (͗͌͒͌ 1) ͏
«͇͈͕͗͞͏͐ ͍͗͌͏͓» (͗͌͒͌ 2). ̸ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͏͓ ͓͕͍͔͕ ͖͗͏͉͕͘͏͙ͣ
͚͋͗͊͏͌ ͕͕͈͔͌͘͠͏ͦ. 
̶͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͔͗͏͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.7.5 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 42)

6.7.5   ̧͔͇͕͕͉͒͊͌͢ ͉͕͋͜͢
̱͓͓͔͇͒͌ͦ ͖͇͔͌͒ͣ  P7,  ͓͓͑͒͌͢ 5 -  10 (⇨ ̪͇͉͇͒ 5.9  ̸͙͇͔͗͏͇͝ 17)

̱ ͇͔͇͕͕͉͕͓͚͒͊ ͉͕͚͋͜ 1 ͓͕͍͙͌ ͖͕͇͙͋͑͒ͥͣͦ͘͞ ͉͔͔͌͌͌͟ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏
͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ. 
̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ 2 ͉ ͌͗͘͏͔͕͐͐ ͕͓͖͙͇͑͒͌͑͝͏͏ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞ ͑ ͇͙͋͞͏͚͑ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
(͇͙͋͞͏͚͑ ͇͙͛͑͏͕͕͌͑͊͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ), ͕͙͕͑͗͐͢, ͉ ͉͕ͥ͘ ͕͌͗͌͋ͣ͞, ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞ ͑ ͓͓͔͕͑͒͌͐
͕͕͑͒͋͑͌ ͙͌ͣ͘-͉͋͏͇͙͊͌͒ͣ-͖͕͎͏͙͕͗͘. (⇨ ̪͇͉͇͒ 5.9.1 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 17)
̶͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͔͗͏͌ (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.7.6 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 43)

6.7.6   ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͢͜
̱͓͓͔͇͒͌ͦ ͕͕͇͑͒͋͑  P4,  ͓͓͑͒͌͢ 11 ͏ 12 (⇨ ̪͇͉͇͒ 5.9 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 17)

̶͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive ͏͓͙͌͌ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͢͜, ͉͕͔͕͋͌͢͜ ͎͔͇͔͌͞͏͌
͕͙͕͕͕͑͗͊ ͓͕͍͙͌ ͖͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͙͗ͣͦ͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙
͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͕͉͋͜. 
̶͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͔͗͏͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.7.7 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 44)

6.7.7   ̳͕͚͋͒ͣ LON

̩͙͇͉͔͕͐͘ ͓͕͚͔͋͒ͣ͐͢ ͏͔͙͌͗͛͌͐͘ LON ͖͕͇͙͋͑͒ͥ͌ͦ͘͞ ͑ ͏͓͌ͥ͌͐ͦ͘͠ LON-͙͌͘͏
͎͇͇͎͑͞͏͇͑.

̯͔͙͌͗͛͌͐͘ LON ͏͓͙͌͌ ͙͇͔͗͘͏͉͌͗ FTT-10A (Free Topology Transceiver).

̫͒ͦ ͔͇͙͕͗͌͑͘ ͓͕͚͙͊ ͚͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͙ͣͦ͘ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢:
▪ ̸͙͇͙͗
▪ ̸͙͕͖
▪ ̮͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͋͒ͦ ͔͇͙͕͗͌͑͘

̫͒ͦ ͓͕͔͏͙͕͗͏͔͇͊ ͓͕͚͙͊ ͚͙͇͔͇͉͒͘͏͉͇͙ͣͦ͘ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢:
▪ ̻͇͙͑͏͕͌͑͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌
▪ ͇͙͕͙͇̾͘ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ
▪ ̫͇͉͔͒͌͏͌ (͖͗͏ ͖͕͔͔͕͓͋͑͒ͥ͌͞ ͇͙͋͞͏͑͌)
▪ ̸͙͇͙͚͘ ͔͇͕͇͘͘
▪ ̴͌͏͖͇͉͔͕͙͗ͣ͘͘ ͔͇͕͇͘͘
▪ ̱͕͒͏͙͉͕͌͘͞ ͇͈͕͗͞͏͜ ͇͕͉͘͞
▪ ͔͕͖͕͙͈͔̈́͌͗͊͗͌͒͌͏͌
▪ ̳͕͔͕͙ͣ͘͠ ͔͇ ͉͇͚͒

̨͕͒͌͌ ͖͕͕͈͔͇͋͗ͦ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ ͏ ͚͋͗͊͏͌ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢ ͖͗͏͉͔͌͋͌͢ ͉ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏ ͖͕
LON ͋͒ͦ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͦ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive, ͓͘. ͇͙͇͕͑͒͊ ͖͕͚͗͋͑͝͏͏ ͔͇
͕͛͏͝͏͇͔͕͓͒ͣ ͇͙͐͌͘ KSB.

̩ ͕͔͕͉͌͘ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏ ͍͒͌͏͙ ͙͇͔͇͙͋͗͘: LONMARK Functional Profile Pump
Controller V 1.0 - SFPTpumpController.

̩͉͕͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͏͔͙͇͌͗͛͌͐͘ LON ͉͖͕͔͙͒ͦͥͦ͘͢ ͎͇͇͎͑͞͏͕͓͑.
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7   ̶͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ/͖͇͔͗͌͑͗͌͠͏͌ ͇͈͕͙͗͢

7.1   ̶͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ

7.1.1   ̺͕͉͒͘͏ͦ ͋͒ͦ ͉͉͕͇͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ
̶͌͗͌͋ ͉͉͕͕͓͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͚͙͒͌͋͌͘
͚͕͙͕͉͋͌͗͘͏͙ͣͦ͘, ͉͖͕͔͔͒͌͢͢ ͒͏ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͚͕͉͒͘͏ͦ:

▪ ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͇͉͗͏͔͕͒ͣ ͖͕͕͋͌͋͘͏͔͔͇͌ ͑ ͙͌͘͏ ͉͓͙͌͌͘ ͕͘
͉͓͌͘͏ ͎͇͠͏͙͔͓͢͏ ͚͙͕͙͉͇͓͗͐͘͘͏.

▪ ̩͖͕͔͙͒ͦͥͦ͘͢ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏ͦ ̸͕͎͇ͥ ͔͓͌͌͑͝͏͜ ͙͕͙͔ͤ͒͌͑͗͌͜͏͕͉͑
(VDE) ͏ ͓͙͔͌͌͘͢ ͔͕͓͗͢.

▪ ̺͙͇͔͕͉͔͕͒͌͘ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜.

̴̴̧̩̯̳̯̬
̸͚͕͐͜ ͕͋͜ ͔͇͕͇͘͘
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͔͇͕͇͘͘/͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ!
▷ ̬͒͘͏ ͖͗͏ ͉͉͕͋͌ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͔͌

͖͕͔͕͋͑͒ͥ͌͞, ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͉͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͞ ͔͏ ͉ ͚͔͕͓͗͞, ͔͏ ͉
͏͖͙͇͙͔͕͓͌͒ͣ͘͢ ͍͗͌͏͓͌. ̬͒͘͏ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͕͙͔͕͑͒ͥ͌͞
͖͚͙͓͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͓͌͗͌͑͢͞͏, ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͣ ͖͗͏͔͏͓͇͙͌ ͔͇ ͈͌ͦ͘ ͕͙͉͙͙͉͔͔͕͙͌͌ͣ͘͘
͎͇ ͉͕͎͓͕͍͔͌͢ ͖͕͙͉͒͌͋͘͘͏ͦ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͌͗͌͋ ͖͚͕͓͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͏ ͖͌͗͌͋ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏͓͌ ͉ ͖͕͈͔͕͓͗ ͍͗͌͏͓͌ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕
͉͕͉͓͔͔͕͌͗͌͌͘ ͖͕͗͏͔͕͓͛͗͏͕͉͇͙͗ͣ ͕͓͖͙͔͙͔͑͌͌͌͢ ͚͍͈͒͘͢.

7.1.2   ̴͇͙͕͇͗͐͑͘ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜
̺͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͓͕͚͙͊ ͕͔͇͇͙ͣͦ͘͘͠ ͔͇ ͎͇͉͕͋͌ ͗͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉
͇͙͉͑͌͌͘͞ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜. ̶͗͏ ͙͕͓ͤ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜
͕͇͋͜ ͔͇͙͇͗͘͏͉͇͙͌ͦ͘ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͚͇͎͇͔͔͓͑͢͏ ͖͗͏ ͎͇͇͎͑͌ ͎͔͇͔͌͞͏͓ͦ͏ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
͔͇ ͉͕͋͌͜.

̬͒͘͏ ͙ͤ͏ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͔͌ ͕͉͖͇͇͙͋ͥ͘ ͘ ͇͙͛͑͏͌͑͘͞͏͓͏, ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͖͕͉͙͗͌͘͏
͕͕͙͉͙͙͉͚͚͌ͥͥ͘͘͠ ͔͇͙͕͚͗͐͑͘ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͏͔͙͚͗͑͘͝͏͌͐ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͗͌͒͌
͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̹͇͈͒͏͇͝ 9:  ̷͕͓͔͚͓͌͑͌͋͌͌͢ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
 ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ
̷͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ 0,5 ͈͇͗ ͔͏͍͌ pvor 0,2 ͈͇͗ ͔͏͍͌ pvor

7.1.3   ̶͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ
̶͉͌͗͐͢ ͎͇͖͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͕͍͔͋͒͌ ͖͕͉͕͗͋͏͙ͣͦ͘ ͖͌͘͝͏͇͒͏͙͕͓͘ KSB.

̴̴̧̩̯̳̯̬
̩ ͙͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋͌ ͔͇͒͏͙͉͚͙͌ͥ͘͞ ͎͇͎͔͔͊͗ͦ͌͏ͦ
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͔͇͕͇͘͘/͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ!
▷ ̶͌͗͌͋ ͖͚͕͓͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ (͉ ͙͕͓ ͞͏͒͌͘ ͖͌͗͌͋ ͖͕͈͔͓͗͢ ͖͚͕͓͑͘) ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕

͖͕͓͙͗ͣ͢ ͙͚͈͕͖͕͉͕͗͗͋ ͏ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̩͉͕͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ, ͉ ͙͕͓ ͞͏͒͌͘, ͖͕͈͔͗͐͢ ͖͚͑͘, ͕͖͚͇͙͋͑͌ͦ͘͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͖͗͏ ͚͕͉͒͘͏͏
͉͖͕͔͔͒͌͢͏ͦ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͜ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͐ ̸͕͎͇ͥ ͔͓͌͌͑͝͏͜ ͙͕͙͔ͤ͒͌͑͗͌͜͏͕͉͑ (VDE).

✓ ̮͇͙͔͚͙ͦͣ ͎͈͕͉͗͌ͣ͌͢ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏ͦ ͓͍͚͌͋ ͔͇͕͕͓͘͘ ͏ ͙͚͈͕͖͕͉͕͕͓͗͗͋.

 

 

 
 

 

 

 
 

 
 

 

 

 

 

7 ̶͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ/͖͇͔͗͌͑͗͌͠͏͌ ͇͈͕͙͗͢
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✓ ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͙͔͕͙͒ͣ͘ ͇͔͉͛͒͌͢͜͝ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐.
✓ ̩͕͔͋͌͜͢ ͏ ͉͕͔͋͌͢͜͢ ͉͔͙͌͏͒ͦ͝͏͕͔͔͌͢ ͕͙͉͙͌͗͘͏ͦ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͕͍͔͋͒͢ ͈͙ͣ͢

͕͙͙͑͗͢͢.
✓ ̩ͦ͘ ͎͇͖͕͔͇͗ͦ ͇͓͇͙͚͇͗͗ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͍͔͇͋͒ ͈͙ͣ͢ ͕͙͙͇͑͗͢.
✓ ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ ͉ ͓͓͈͇͔͔͕͓͌͗ ͇͗͘͟͏͗͏͙͔͕͓͌͒ͣ ͕͚͋͌͘͘. (⇨ ̪͇͉͇͒

9.2.3 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 48)
1. ̺͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͇͉͔͊͒͐͢ ͖͇͙͌͗͌͑͒ͥ͌͒ͣ͞ ͉ ͖͕͕͍͔͒͌͏͌ «0».
2. ͙̈́͒͌͑͗͏͇͌͑ͦ͘͞ ͖͌ͣ͝ ͕͇͔͗͊͏͎͚͙͌ͦ͘ ͎͇͇͎͑͞͏͕͓͑.
3. ̩͉͔͚͙͌͗ͣ͢ ͏͒͏ ͕͇͈͒͘͏͙ͣ ͎͈͕͉͗͌ͣ͌͢ ͖͕͈͗͑͏ ͕͙͉͙͌͗͘͏͐ ͋͒ͦ ͕͙͉͕͇͋ ͉͕͎͚͇͋͜ ͔͇

͔͇͕͌͘͘ (͓͘. ̷͚͕͉͕͙͉͕͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͏ ͓͕͔͙͇͍͚ ͔͇͕͇͘͘).
4. ̳͔͔͕͌͋͒͌ ͕͙͙͑͗ͣ͢ ͎͇͖͕͔͗͐͢ ͕͇͔͗͊ ͔͇ ͉͕͔͕͋͐͜ ͙͕͕͔͗͌͘ ͏ ͎͇͖͕͔͙͒ͦͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘

͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͋ ͙͌͜ ͖͕͗, ͖͕͇͑ ͏͎ ͕͙͉͙͌͗͘͏͐ ͋͒ͦ ͕͙͉͕͇͋ ͉͕͎͚͇͋͜ ͔͌
͔͇͔͙͌͞ ͉͙͇͙͌͑ͣ͢ ͉͕͇͋.

5. ̮͇͙͑͗ͣ͢ ͕͙͉͙͌͗͘͏ͦ ͋͒ͦ ͕͙͉͕͇͋ ͉͕͎͚͇͋͜, ͇͒͌͊͑͘ ͎͇͙͔͚͙ͦͣ ͎͈͕͉͗͌ͣ͌͢ ͖͕͈͗͑͏.
6. ̩͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͇͉͔͊͒͐͢ ͉͇͙͑͒ͥ͌͒ͣ͢͞.
7. ̵͙͙͑͗ͣ͢ ͎͇͖͕͔͚͗ͥ ͇͓͇͙͚͚͗͗ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗.
8. ̬͌͠ ͇͎͗ ͕͙͙͑͗ͣ͢ ͖͕͈͗͑͏ ͕͙͉͙͌͗͘͏͐ ͚͇͔͋͒͌͏ͦ ͉͕͎͚͇͋͜ ͏ ͇͙͋ͣ ͉͙͐͢͏ ͕͙͇͙͇͓͑͘

͉͕͎͚͇͋͜.
9. ̮͇͙͔͚͙ͦͣ ͎͈͕͉͗͌ͣ͌͢ ͖͕͈͗͑͏.
10. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͇͉͔͕͙͒ͣ͘ ͕͇͋͜ ͔͇͕͇͘͘.
11. ̶͚͙͓͌ ͇͙͕͉͓͔͔͕͕͑͗͑͗͌͌͊ ͎͇͙͑͗͢͏ͦ ͎͇͖͕͔͕͗͐ ͇͓͇͙͚͗͗͢ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗

͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ, ͕͙͋͘͏͇͙͊͌ ͒͏ ͔͇͕͘͘ ͙͕͑͞͏ ͔͚͉͕͒͌͐ ͖͕͇͋͞͏.
12. ̮͇͙͑͗ͣ͢ ͎͇͖͕͔͚͗ͥ ͇͓͇͙͚͚͗͗ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗ ͕͋ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͔͇͕͇͘͘.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͗͏ ͉͉͕͋͌ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͙͕͉͗͌͌͢͝ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏ͦ ͓͕͚͙͊ ͉ ͙͔͌͌͞͏͌ ͔͈͕͕͕͌͒ͣ͊͟
͖͌͗͏͕͇͋ ͉͓͔͗͌͌͏ ͖͕͖͚͇͙͗͑ͣ͘ ͉͕͚͋, ͔͕ ͉͕͑͗͌͘ ͚͙͌͑͞͏ ͕͍͔͋͒͢ ͖͇͙͗͌͑͗͏͙ͣͦ͘.

7.2   ̩͔͑͒ͥ͌͞͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ

̩͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͖͕͇͚͋͞ ͖͏͙͇͔͏ͦ ͑ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͉͔͕͕͊͒͊
͉͇͙͑͒ͥ͌͒ͦ͢͞. ̮͇͕͇͙͊͗͌ͦ͘ ͎͔͌͒͌͐͢ ͉͙͕͌͋͘͏͕͋ ͔͇ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ,
͘͏͔͇͊͒͏͎͏͚͗ͥ͠͏͐ ͕ ͕͙͕͉͔͕͙͊͘͏ ͑ ͇͈͕͙͗͌.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̯͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ͖͕͗͏͎͉͔͇͌͋͌ ͔͇͙͕͇͗͐͑͘ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͔͕͙͌͒ͣ͘͏, ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌
͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͚͇͎͇͔͑͢ ͔͇ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞.

7.3   ̶͕͉͕͔͗͌͗͐͢͞ ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͉͕͇͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ
̹͇͈͒͏͇͝ 10:  ̶͕͉͕͔͗͌͗͐͢͞ ͖͘͏͕͑͘
̷͇͈͕͞͏͌ ͕͖͇͌͗͝͏͏ ͉͖͕͔͔͕͒͌͢
1 ̶͕͗͞͏͙͇͙ͣ ͚͕͉͕͙͉͕͗͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏.  
2 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͏͙͕͔͘͞͏͑ ͖͏͙͇͔͏ͦ ͏ ͇͉͔͗͘͏͙ͣ ͘ ͇͔͔͓͋͢͏ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͞͏.  
3 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͘͏͙͓͚͌͘ ͎͇͎͓͔͌͒͌͏ͦ (͖͕͉͙͗͌͘͏ ͎͇͓͌͗).  
4 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͓͇͔͌͜͏͕͌͑͌͘͞ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͌ ͘ ͘͏͙͓͕͌͐͘ ͉͕͕͔͇͈͍͔͋͌͘͏ͦ. 

̮͇͙͔͚͙ͦͣ ͇͔͉͛͒͌͌͢͝ ͏ ͎͈͕͉͗͌ͣ͌͢ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏ͦ.
 

5 ̮͇͖͕͔͒͏͙ͣ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͉͇͇͘͘ ͏ ͕͙͉͙͌͘͏ ͉͕͎͚͋͜.  
6 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜.  
7 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͔͇͍͔͕͙͋͌ͣ͘ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͖͕͉͕͕͉͗͋ ͘ ͓͓͇͓͑͒͌͏ ͉ ͚͙͕͙͉͗͐͌͘͘ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ.  
8 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌, ͖͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͙͗ͣ.  
9 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͚͔͛͑͝͏͕͔͏͕͉͇͔͗͏͌ ͚͙͕͙͉͇͗͐͘͘ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͖͗͏ ͔͕͙͇͙͌͋͑͌͘ ͉͕͋͢ / ͎͇͠͏͙͢ ͕͙

͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜; ͖͗͏ ͕͙͚͙͙͉͘͘͏͏ ͇͙͋͌͒ͣ͘ ͕͙͓͙͚͌͑ ͉ ͖͕͙͕͕͗͑͒͌ ͕ ͇͋͌͘͞ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ.
 

 

 

 

 

 

 

7 ̶͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ/͖͇͔͗͌͑͗͌͠͏͌ ͇͈͕͙͗͢
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̷͇͈͕͞͏͌ ͕͖͇͌͗͝͏͏ ͉͖͕͔͔͕͒͌͢
10 ͎̾͌͗͌ ͔͕͕͌͑͒ͣ͑͘ (5 ಧ 10) ͓͏͔͚͙ ͇͈͕͙͗͢ ͔͇͕͇͘͘ ͉͙͕͗͏͔͕͞ ͕͙͉͙͌͘͏ ͏͎ ͔͕͌͊ ͉͕͎͚͋͜.  
11 ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜.  
12 ̩ ͚͇͒͌͘͞, ͌͒͘͏ ͇͇͙͗͑͌͗͜͏͙͘͏͑͏ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌ͥ͘͘ ͚͇͎͇͔͔͓͑͢

͔͇͓͏ ͏͒͏ ͚͇͎͇͔͔͓͑͢ ͖͗͏ ͎͇͇͎͑͌ (͔͇͖͗͏͓͌͗, ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͎͇͠͏͙͇ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜ ͏͒͏ ͚͓͓͇͘
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͏ ͓͇͑͘͏͓͇͔͕͕͒ͣ͊ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͉͇͙͗͌͌͢͟ 16
͈͇͗), ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͇͙͋͌͒ͣ͘ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌ ͕͙͓͙͌͑͏ ͉ ͖͕͙͕͕͗͑͒͌ ͕ ͇͋͌͘͞ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ.

 

13 ̮͇͖͕͔͒͏͙ͣ ͖͕͙͕͕͗͑͒ ͕ ͇͋͌͘͞ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͕͉͓͙͔͕͌͘͘ ͘ ͕͚͙͉͌͒ͦͥ͘͘͠͠͏͓ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ
͒͏͕͓͝ ͏ ͖͕͉͙͗͌͘͏ ͕͌͊ ͏͔͙͚͙͇͍͗͑͘.

 

7.4   ̩͉͕͋͢ ͏͎ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
 

̴̧̧̺̱̮̯̬
̴͇ ͉͓͗͌ͦ ͉͉͕͇͋͢ ͏͎ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͔͇͈͍͔͌͘͏͌ ͉͕͕͋͐ ͕͚͙͉͙͌͒ͦ͌ͦ͘͘͘͠ ͔͇ ͚͕͉͔͗͌ pvor.
̶͗͏ ͙͕͓ͤ ͍͏͕͙͋͑ͣ͘ ͖͕͕͗͋͜͏͙ ͖͕ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̺͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͇͉͔͊͒͐͢ ͖͇͙͌͗͌͑͒ͥ͌͒ͣ͞ ͉ ͖͕͕͍͔͒͌͏͌ «0».

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͗͏ ͋͒͏͙͔͌͒ͣ͢͜ ͖͕͙͕͗ͦ͘͜ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͖͚͙͘͘͏͙ͣ ͉͕͚͋ ͏͎ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

 
 

 

 

 

 

7 ̶͚͑͘ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ/͖͇͔͗͌͑͗͌͠͏͌ ͇͈͕͙͗͢
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8   ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̴̴̧̩̯̳̯̬
̴͉͇͌͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͕͗͌ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏͌
̴͌ ͕͈͖͔͕͌͌͌͘͞ ͔͇͈͍͔͌͘͏͌ ͉͕͕͋͐!
▷ ̺͈͌͋͏͙ͣͦ͘ ͉ ͉͖͕͔͔͒͌͢͏͏ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͐ ͉͌͘͜ ͙͉͚͋͌͐ͥ͘͠͏͜ ͔͇ ͇͔͔͕͋͐ ͙͌͗͗͏͙͕͗͏͏

͖͖͗͌͋͏͇͔͘͏͐, ͉ ͖͉͚͌͗ͥ ͕͌͗͌͋ͣ͞ - ͇͇͑ͥ͘͠͏ͦ͘͜ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͓͇͟͏͔͔͕͕͊ ͏
͔͏͎͕͉͕͙͔͕͕͑͒ͣ͊ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏ͦ.

̯͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ͖͕͗͏͎͉͔͇͌͋͌ ͔͇͙͕͇͗͐͑͘ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͔͕͙͌͒ͣ͘͏, ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌
͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͚͇͎͇͔͑͢ ͔͇ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞. 
̴͕͈͕͌͋͜͏͓͌͢ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ ͇͔͔͕͋͐ ͔͇͙͕͗͐͑͘͏ ͖͕͗͏͎͉͕͙͋ͦͦ͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͇͔͌͒͏
͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ.

8.1   ̻͚͔͑͝͏͏ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
̴͇ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͇͖͕͕͍͔͗͒͌͘͢ ͋͏͖͒͌͐͘ ͘ ͖͕͉͙͕͋͌͑͐͘, ͉͙͕͌͋͘͏͕͔͋͌͢
͏͔͋͏͇͙͕͑͗͢, ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͏ ͔͇͉͏͇͊͝͏͕͔͔͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏ ͏ ͖͕͙͗ ͕͙͚͖͇͋͘ ͋͒ͦ
͉͌͗͘͏͔͕͕͊͘ ͏͔͙͇͌͗͛͌͐͘.
̫͏͖͒͌͐͘ ͏͖͕͎͚͙͒ͣ͌ͦ͘͘ ͋͒ͦ ͕͙͕͈͇͍͔͗͌͏ͦ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏͏, ͉͇͍͔͕͐ ͋͒ͦ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ. ̩͕͎͓͕͍͔͌ ͇͑͑ ͉͉͕͋͢ ͙͙͕͉͌͑͘͢͜ ͇͔͔͋͢͜, ͙͇͑ ͏
͔͇͙͕͇͗͐͑͘ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗.

4070:0007

1

2

3

4

5

6

̷͏͚͔͕͑͘ 8:  ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͦ ͇͙͕͙͘͢͞ PumpDrive

1 ̫͏͖͒͌͐͘ 2 ̸͉͙͕͌͋͏͕͋͢ «͉͙͕͕͔͕͌͛͗͐͘»
͘͏͔͇͊͒͏͎͇͝͏͏

3 ̻͚͔͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏ 4 ̱͇͉͒͏͟͏ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏
5 ̱͇͉͒͏͟͏ ͍͗͌͏͓͕͉ ͇͈͕͙͗͢ 6 ̸͉͌͗͏͔͐͘͢ ͏͔͙͌͗͛͌͐͘

 

 

 

 
 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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8.1.1   ̫͏͖͒͌͐͘
̴͇ ͙͌͘͟͏͙͕͔͗͐͘͢͞ ͋͏͖͒͌͐͘ ͉͉͕͙͋ͦͦ͘͢ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͇͔͔͋͌͢:

̷͏͚͔͕͑͘ 9:  ̯͔͋͏͇͑͝͏ͦ ͉͈͇͔͔͕͕͗͊͢ ͖͚͔͙͇͑ ͓͔͌ͥ

̶͕͇͎͇͔͑͏͌ ͋͏͖͒͌ͦ͘ ̷͇͘͟͏͕͉͇͛͗͑
̴͕͓͌͗ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ ̺͇͎͉͇͙͑͌͢ ͉͈͇͔͔͗͐͢͢ № ͖͇͇͓͙͇͗͌͗
̩͇͗͏͇͔͙ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏ͦ
͏͒͏

̩͈͇͔͔͗͐͢͢ ͔͇͕͘͘

A - HMI - C
A = Advanced ͏͒͏ B = Basic
HMI ͘ ͖͇͔͌͒ͣͥ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
C ͚͕͉͔͗͌ͣ ͕͙͚͖͇͋͘ ͋͒ͦ ͎͇͇͎͑͞͏͇͑
̴͇͕͘͘ 1, ͔͇͕͘͘ 2 ... ͔͇͕͘͘ 6

̩͈͕͗͢ ͇͉͔͕͕͊͒͊ ͓͔͌ͥ ̷͇͈͕͙͇
̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑
̴͇͙͕͗͐͑͘͏
̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ

̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ ̸͖͏͕͑͘ ͉͕͎͓͕͍͔͢͜ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̷͍͌͏͓ ͇͈͕͙͗͢ ̷͚͔͕͐͞, ͉͑͒͢., ͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐
̷͇͈͕͌͌͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͌ ̼͕͋, ͕͙͇͔͕͉͇͑͘, ͕͙͕͉͔͕͙͊ͣ͘

̩ ͉͕͒͌͐ ͉͔͌͗͌͐͜ ͇͙͘͞͏ ͉͇͌͊͋͘ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͔͕͓͌͗ ͇͙͑͏͉͔͕͕͊ ͓͔͌ͥ ͏͒͏ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗.
̫͇͔͔͐͢ ͙͎͔͇͔͌͗͌͐͢͜͢͞͞ ͔͕͓͌͗ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͖͚͙͏ ͖͕ ͚͕͉͔͓͗ͦ ͓͔͌ͥ ͏
͕͈͖͌͌͘͞͏͉͇͙͌ ͙͇͑͏͓ ͕͈͇͎͕͓͗ ͈͙͗͐͘͢͢ ͖͕͏͑͘ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.4 ̸͙͇͔͗͏͇͝
35)

̩ ͖͇͉͕͗͐ ͉͔͌͗͌͐͜ ͇͙͘͞͏ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͉͇͗͏͇͔͙ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏ͦ PumpDrive ͏͒͏
͉͈͇͔͔͗͐͢͢ ͔͇͕͘͘.

̩ ͉͕͒͌͐ ͔͏͍͔͌͐ ͇͙͘͞͏ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͙͚͌͑͠͏͐ ͍͗͌͏͓ ͇͈͕͙͗͢ ͉͈͇͔͔͕͕͗͊͢ PumpDrive:
̷͚͔͕͐͞/ ͉͑͒͢./ ͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐

̩ ͖͇͉͕͗͐ ͔͏͍͔͌͐ ͇͙͘͞͏ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͙͚͌͑͌͌͠ ͇͈͕͗͌͌͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͌ ͉͈͇͔͔͕͕͗͊͢
PumpDrive:

̶͗͏ ͉͕͎͔͏͔͕͉͔͑͌͏͏ ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏, ͕͕͈͔͌͘͠͏͌ ͕ ͔͌͐ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͉ ͇͓͕͐͘ ͔͏͍͔͌͐
͙͕͗͑͌͘ ͉͓͙͕͌͘ ͍͗͌͏͓͇ ͇͈͕͙͗͢ ͏ ͇͈͕͕͗͌͊͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏ͦ.

8.1.2   ̸͉͙͕͌͋͏͕͋͢
̸͉͙͕͌͋͏͕͋͢ ͙͗͌͜ ͉͙͕͉͌͝ ͘͏͔͇͊͒͏͎͏͚͙͗ͥ ͕ ͍͗͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗͢ ͔͇͕͔͕͐͘͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏:

̹͇͈͒͏͇͝ 11:  ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ: ͉͙͕͌͋͘͏͕͋͢
̸͉͙͕͌͋͏͕͋ ̵͖͏͇͔͘͏͌

̱͇͔͗͐͘͢: ̯͓͙͌͌ͦ͘ ͕͋͏͔ ͏͒͏ ͔͕͕͌͑͒ͣ͑͘ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏
̭͙͌͒͐͢: ̯͓͙͌͌ͦ͘ ͕͔͕͋ ͏͒͏ ͔͕͕͌͑͒ͣ͑͘ ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͐
̮͔͌͒͌͐͢: ̨͖͈͕͔͇͌͌͗͌͐ͦ͘ ͇͈͕͙͇͗

8.1.3   ̻͚͔͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏
̫͒ͦ ͖͓͕͕͗ͦ͊ ͕͙͚͖͇͋͘ ͑ ͓͔͙͇͓ͤ͒͌͌ ͖͉͕͕͌͗͊ ͚͕͉͔͗ͦ ͓͔͌ͥ :

 
 

 
 

 
 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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̹͇͈͒͏͇͝ 12:  ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ: ̻͚͔͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏
̱͇͉͒͏͇͟ ̵͖͏͇͔͘͏͌

̳͔͌ͥ 1: ̷͇͈͕͙͇

̳͔͌ͥ 2: ̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑

̳͔͌ͥ 3: ̴͇͙͕͗͐͑͘͏

̳͔͌ͥ 4: ̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ

8.1.4   ̱͇͉͒͏͟͏ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏
̫͒ͦ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏ ͉ ͓͔͌ͥ ͏ ͖͕͙͉͍͔͋͌͗͋͌͏ͦ ͔͇͙͕͗͌͑͘:

̹͇͈͒͏͇͝ 13:  ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ: ̱͇͉͒͏͟͏ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏
̱͇͉͒͏͇͟ ̵͖͏͇͔͘͏͌

̱͇͉͒͏͟͏ ͕͘ ͙͇͓͗͌͒͑͘͏:
▪ ̶͕͌͗͌͋͜ ͓͍͚͌͋ ͙͕͇͓͗͑͘͏ ͓͔͌ͥ ͉͉͌͗͜ ͏͒͏ ͉͔͏͎.
▪ ̶͗͏ ͉͉͕͋͌ ͝͏͛͗ - ͚͉͌͒͏͔͌͞͏͌ ͏͒͏ ͚͓͔͔͌ͣ͌͟͏͌

͎͇͇͉͇͓͕͋͌͐ ͉͌͒͏͞͏͔͢.
▪ ̶͕͚͙͇͗͑͗͑ ͉͉͌͗͜ ͏͒͏ ͉͔͏͎.

Esc
̱͇͉͒͏͇͟ Escape:

▪ ̶͉͇͙͗͌͗ͣ ͉͉͕͋ ͈͎͌ ͕͇͔͔͗͌͘͜͏ͦ.
▪ ̶͕͌͗͌͋͜ ͔͇ ͕͋͏͔ ͚͕͉͔͗͌ͣ ͓͔͌ͥ ͉͌͢͟.

OK
̱͇͉͒͏͇͟ «̵̱»:

▪ ̶͕͙͉͍͔͋͌͗͋͌͏͌ ͔͇͙͕͗͌͑͘.
▪ ̶͕͙͉͍͔͋͌͗͋͌͏͌ ͉͈͕͇͗͢ ͖͚͔͙͇͑ ͓͔͌ͥ.
▪ ̶͗͏ ͉͉͕͋͌ ͞͏͌͒͘ - ͖͕͌͗͌͋͜ ͑ ͚͓͚͒͌͋ͥ͌͘͠ ͎͔͇͚͑.

?
̱͇͉͒͏͇͟ «̶͕͓͕ͣ͠»:

▪ ̶͗͏ ͔͇͍͇͙͏͏ ͉͉͕͋͢͏͙ͦ͘ ͙͙͌͑͘ ͖͕͇͎͋͑͑͘͏ ͑ ͉͈͇͔͔͕͓͚͗͢
͖͚͔͙͚͑ ͓͔͌ͥ.

8.1.5   ̱͇͉͒͏͟͏ ͍͗͌͏͓͕͉ ͇͈͕͙͗͢
̷͍͌͏͓͢ ͇͈͕͙͗͢ «͚͔͕͗͐͞», «͉͑͒͢.» ͏͒͏ «͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐» ͉͈͢͏͇͙͗ͥͦ͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠
͇͉͑͒͏͟ ͍͗͌͏͓͕͉ ͇͈͕͙͗͢. 
̱͇͉͒͏͟͏ ͍͗͌͏͓͕͉ ͇͈͕͙͗͢ ͋͒ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͍͗͌͏͓͕͉ «̷͚͔͕͐͞» (Man) ͏ «̩͑͒͢.» (Off)
͓͕͚͙͊ ͈͕͒͑͏͕͉͇͙͗ͣͦ͘, ͓͘. ͖͇͇͓͙͗͌͗͢ 3-1-4-1 ͏ 3-1-4-2. 
̹͓͌ ͇͓͓͘͢ ͓͕͍͔͕ ͖͕͙͉͇͙͗͌͋͗͏͙ͣ ͔͔͇͍͇͌͋͒͌͌͌͠ ͏͒͏ ͇͓͕͖͕͗͘͏͎͉͕͔͕͒ͣ͌ ͏͎͓͔͔͌͌͏͌
͇͈͕͕͗͌͊͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̹͇͈͒͏͇͝ 14:  ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ: ̱͇͉͒͏͟͏ ͍͗͌͏͓͕͉ ͇͈͕͙͗͢
̱͇͉͒͏͇͟ ̵͖͏͇͔͘͏͌

Man
̷͍͌͏͓ ͚͔͕͕͗͊͞ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
̩͇͙͑͒ͥ͌͞ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉͔͌
͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͘͏͙͓͌͘͢ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͕͋ ͙͌͜ ͖͕͗, ͖͕͇͑
͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͈͚͙͋͌ ͉͔͇͑͒ͥ͌͢͞
͇͉͑͒͏͌͐͟ Off ͏͒͏ ͖͉͔͇͌͗͌͌͋͌ ͉ ͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐ ͍͗͌͏͓
͇͉͑͒͏͌͐͟ Auto. 
̩ ͚͔͕͓͗͞ ͍͗͌͏͓͌ ͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͔͇͕͇͘͘ ͓͕͍͙͌
͉͕͈͕͔͕͋͘ ͉͈͢͏͇͙͗ͣͦ͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͉͑͒͏͟ ͕͘ ͙͇͓͗͌͒͑͘͏ ͉
͋͏͇͖͇͎͕͔͌ ͓͍͚͌͋ nmin ͏ nmax.

Off
̩͑͒͢.
̩͇͙͑͒ͥ͌͢͞ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
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̱͇͉͒͏͇͟ ̵͖͏͇͔͘͏͌

Auto
̧͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐ ͍͗͌͏͓
̩͇͙͑͒ͥ͌͞ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉
͇͉͙͕͓͇͙͏͕͓͌͑͘͞ ͍͗͌͏͓͌.

Func
̶͇͇͓͙͗͌͗͏͚͓͗͌͌͢ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏
̩ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ Hya-Solo DV ͔͌
͏͖͕͎͚͙͒ͣͥͦ͘͘.

8.1.6   ̸͉͌͗͏͔͐͘͢ ͏͔͙͌͗͛͌͐͘
͎̾͌͗͌ ͉͌͗͘͏͔͐͘͢ ͏͔͙͌͗͛͌͐͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͌͘͝͏͇͔͕͕͒ͣ͊ ͕͌͋͘͏͔͏͙͔͕͕͌͒ͣ͊ ͇͈͑͌͒ͦ
(USB - RS232) ͉͕͎͓͕͍͔͕ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ̶̱ / ͔͕͚͙͈͚͇͑.

̶͗͏ ͙͕͓ͤ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͌͘͝͏͇͒͏͎͏͕͉͇͔͔͕͕͗͊ ͉͌͗͘͏͔͕͕͊͘ ͖͕͇͓͓͔͕͕͗͊͗͊ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ
͉͕͎͓͕͍͔͕ ͏͎͓͔͔͌͌͏͌ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏͏.

̵͈͔͕͉͔͒͌͏͌ ͖͕͇͓͓͗͊͗͢ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͙͇͍͑͌ ͖͕͗͏͕͋͘͜͏͙ ͎͌͗͌͞ ͇͔͔͋͐͢ ͏͔͙͌͗͛͌͐͘.

8.2   ̸͙͚͙͚͇͗͑͗ ͓͔͌ͥ
̹͇͈͒͏͇͝ 15:  ̸͙͚͙͚͇͗͑͗ ͇͉͔͕͕͊͒͊ ͓͔͌ͥ: ͕͕͙͒͊͏͖ KSB/͕͙͕͈͇͍͔͗͌͏͌ ͇͙͛͑͏͌͑͘͞͏͜
͎͔͇͔͌͞͏͐
̱͇͉͒͏͇͟ ͇͉͔͕͕͊͒͊ ͓͔͌ͥ ̶͕͓͔͋͌ͥ ̯͔͋͏͇͑͝͏ͦ ͓͔͌ͥ
1 ̷͇͈͕͞͏͐ ͍͗͌͏͓ 1-1 ̷͇͈͕͞͏͐ ͍͗͌͏͓ 1-1-1 ̷͇͈͕͞͏͐ ͍͗͌͏͓

1-2 ̫͉͏͇͙͊͌͒ͣ 1-2-1 ̫͉͏͇͙͊͌͒ͣ
1-3 ̸͏͔͇͊͒͢ 1-3-1 ̶͕͗͌͘͘͝

1-3-2 ̩͕͋͜͢&̩͕͋͢͜͢
1-4 PumpDrive 1-4-1 ̸͙͇͙͚͘

1-4-2 ̲͕͇͔͇͑͒ͣͦ ͟͏͔͇
1-4-3 ̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͌͑ͦ͘͞ ͟͏͔͇

1-5 ̴͇͕͘͘ 1-5-1 ͏͎͓͔͌͗͌͏͌ Q
1-5-2 ̯͎͓͔͌͗͌͏͌ ͓͕͔͕͙͘͠͏
1-5-3 ̸͙͇͙͚͘ ͔͇͕͇͘͘

1-6 ̳͕͚͋͒ͣ LON 1-6-1 LON ͙͌͘. ͉͜.
1-6-2 LON ͙͌͘. ͉͢͜.
1-6-3 LON ͕͔͑͛͏͊.

2 ̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑ 2-1 ̭͚͔͇͗͒ ͘͏͔͇͕͉͊͒
͙͉͕͗͌͊͏

2-1-1 ̭͚͔͇͗͒ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏

2-2 ̶͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏ͦ 2-2-1 ̶͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏ͦ
2-3 ̸͏͔͇͊͒͢ ͙͉͕͗͌͊͏ 2-3-1 ̸͏͔͇͊͒͢ ͙͉͕͗͌͊͏
2-4 ̷͌͊. ͕͖. 2-4-1 PumpDrive

2-4-2 ̹͇͓͐͌͗ ͖͕͇͗͌͘͘͝
3 ̴͇͙͕͗͐͑͘͏ 3-1 ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ 3-1-1 ̵͔͕͉͔͌͘͢ ͔͇͙͗͘.

3-1-2 ̴͇͙͗͘.
3-1-3 ̱͕͔͛͏͊. ͋͏͖͒͌ͦ͘
3-1-4 ̱͇͉͒͏͇͙͚͇͗
3-1-5 ̱͕͓͇͔͋͢ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͗.
3-1-6 ̶͇͕͗͒ͣ
3-1-7 ̱͕͔͛͏͊. ͙͌͘͏

3-2 PumpDrive 3-2-1 ̵͔͕͉͔͌͘͢ ͔͇͙͗͘.
3-2-2 ̬͋͏͔͏͢͝
3-2-3 ̴͇͙͗͘.

3-3 ̴͇͚͎͇͊͗͑ ͏
͉͋͏͇͙͊͌͒ͣ

3-3-1 ͔͇͙͗͘. ͔͇͖͗./͇͙͘͞.
3-3-2 ̫͇͔͔͌͢ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
3-3-4 ̴͇͙͗͘. ͙͇͙͇͗͘
3-3-5 ̹͓͖͌. ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
3-3-6 ̷͇͓͖͢
3-3-7 ̶͕͖͚͗͑͘ ͎͕͔͗͌. ͇͙͘͞.
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̱͇͉͒͏͇͟ ͇͉͔͕͕͊͒͊ ͓͔͌ͥ ̶͕͓͔͋͌ͥ ̯͔͋͏͇͑͝͏ͦ ͓͔͌ͥ
3-4 ̸͖͌͝. ͔͇͙͗͘. ͔͇͕͇͘͘ 3-4-1 ͏͎͓͔͌͗͌͏͌ Q/p

3-4-2 DFS
3-4-3 ̭͚͋͠͏͐ ͍͗͌͏͓

3-5 ̮͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ 3-5-1 ̵͈͠. ͔͇͙͗͘.
3-5-2 ̷͚͌͊͒͏͚͓͗͌͌͢ ͎͇͋. ͎͔.
3-5-3 ̷͌͊. ͇͙͘͞. ͉͑͒͢.
3-5-4 ̮͇͋. ͎͔. ͏͙͕͔͘͞͏͇͑

3-6 ̶͗͌͋. ͎͔͇͞ &
̶͚͖͗͌͋͗.

3-6-1 ̶͗͌͋. ͎͔͇͞. ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
3-6-2 ̶͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏ͦ
͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
3-6-3 ̶͚͖͗͌͋͗. ͇͔͇͕͒͊. ̩̼.
3-6-4 ̶͚͖͗͌͋͗. ͉ ͎͇͉͏͘. ͕͙
͔͇͚͎͊͗͑͏
3-6-5 ̶͚͖͗͌͋͗. ͎͇͋. ͎͔.
3-6-6 ̶͚͖͗͌͋͗. ͕͈͗. ͉͘.

3-7 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼./̩̼͂. 3-7-1 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼ 2--5
3-7-2 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼͂ 1
3-7-3 ̽͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼͂ 2

3-8 ̧͔͇͕͒͊. ̩̼./̩̼͂. 3-8-1 ̧͔͇͕͒͊. ͍͗͌͏͓ IO
3-8-2 ̧͔͇͕͒͊. ̩̼.1
3-8-3 ̧͔͇͕͒͊. ̩̼.2
3-8-4 ̧͔͇͕͒͊. ̩̼͂.1

3-9 ̶̯-͚͙͕͗͌͊͒ͦ͗ 3-9-1 ̶͕͗͌͘͘͝ ̶̯-͚͗͌͊͒.
3-9-2 ̯͙͕͔͘͞͏͑ ͕͈͗. ͉͘.

3-10 ̱͕͓͓͚͔͏͇͑͝͏ͦ 3-10-1 ̵͈͠. ͔͇͙͗͘.
3-11 ̷͇͘͟͏͗. ͔͇͙͗͘. 3-11-1 ̹͇͙͕͉͇͑ͦ ͇͙͕͙͇͘͞

3-11-2 Trip
3-11-3 ̷͌͊. ͕͊͗. ͙͕͇͑
3-11-4 ̳͇͑͘. ͉͢͜. ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
3-11-5 ̴͇͙͗͘. PDrive

3-12 Adv Pump Ctrl 3-12-1 ͏͎͓͔͌͗͌͏͌ Q
3-12-2 ̶͗͌͋. ͎͔͇͞. Qmin
3-12-3 ̼͇͇͙͗͑͌͗͏͙͘͏͑͏ Q/P/H
3-12-4 ̮͇͠͏͙͇ ͔͇͕͇͘͘
3-12-5 ̱͕͔͛͏͊. Multipump
3-12-6 dp sensorless

4 ̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ 4-1 ̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ PDrive 4-1-1 ̯͔͙͋͌. PDrive ID/LON
4-2 ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ 4-2-1 ̯͔͙͋͌. ͖͇͔͌͒͏

8.3   ̺͕͉͔͗͏ (͚͕͉͔͗͏ ͕͙͚͖͇͋͘)
̫͒ͦ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͇͔͕͕͒͐͊͘͞ ͏ ͔͖͇͉͕͓͕͔͕͕͌͗͊͞ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ ͇͈͕͙͗͢
͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͚͓͕͙͔͗͌͋͗͌͘͢ ͇͎͗͒͏͔͌͢͞ ͚͕͉͔͗͏ (͚͕͉͔͗͏ ͕͙͚͖͇͋͘).

̬͒͘͏ ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͣ ͔͌ ͎͇͗͌͊͏͙͗͘͏͕͉͇͔͗ ͇͑͑ ͏͓͌ͥ͠͏͐ ͕͙͚͖͋͘ ͕͔͕͓͚͋ ͏͎ ͇͔͔͋͢͜
͚͕͉͔͗͌͐, ͕͔ ͓͕͍͙͌ ͏͎͓͔͌͏͙ͣ ͙͕͕͒ͣ͑ ͔͕͙͕͌͑͗͌͢ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢.

̺͕͉͔͗͌ͣ ͋͒ͦ ͕͓͖͙͔͙͔͕͕͑͌͌͊ ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͦ. 
̶͕͎͉͕͙͒ͦ͌ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͣ ͉͌͘ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͌͢ ͖͗͏ ͉͉͕͋͌ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ
͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗. ̫͒ͦ ͕͙͚͖͇͋͘ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͉͉͙͌͘͏ ͖͇͕͗͒ͣ ͉ ͖͚͔͙͑͌ 3-1-6-1 Login.
̯͎͓͔͔͌͌͏͌ ͖͇͕͗͒ͦ ͉͕͎͓͕͍͔͕ ͉ ͖͚͔͙͑͌ 3-1-6-4 «͖͇͕͗͒ͣ ͑͒͏͔͙͇͌» ͖͕͒͌͘ ͉͉͕͇͋ ͖͇͕͗͒ͦ
0000 (͎͇͇͔͔͋͐͢ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͓͌͒͌ ͖͇͕͗͒ͣ). ̶͕͒͌͘ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͎͇͠͏͙͢ ͖͇͕͓͗͒͌ ͘
͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ 3-1-6-5 ͇͔͔͋͐͢ ͚͕͉͔͗͌ͣ ͙͇͔͕͉͘͏͙ͦ͘ ͙͇͔͇͙͔͓͋͗͘͢. ̹͇͑ ͙͕ͤ
͚͙͇͔͕͉͔͕͒͌͘ ͉ ͎͇͉͕͋͑͘͏͜ ͔͇͙͕͇͗͐͑͘͜.

̺͕͉͔͗͌ͣ ͕͙͚͖͇͋͘ ͋͒ͦ ͖͕͉͕͕͗͋ͦ͌͊͠ ̵̹ ͙͔͌͜͏͇͑.

̺͕͉͔͗͌ͣ ͕͙͚͖͇͋͘ ͙͕͕͒ͣ͑ ͋͒ͦ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒ͦ.

 
 

̸͙͇͔͇͙͔͋͗͐͢ ͚͕͉͔͗͌ͣ

̺͕͉͔͗͌ͣ ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͦ

̺͕͉͔͗͌ͣ ͉͌͗͘͏͇͘

̺͕͉͔͗͌ͣ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒ͦ
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̴̧̧̺̱̮̯̬
͎̾͌͗͌ ͙͋͌ͦͣ͘ ͓͏͔͚͙ ͖͕͒͌͘ ͖͕͔͕͒͌͋͌͊͘ ͔͇͍͇͙͏ͦ ͔͕͖͑͑͏ ͖͕͗͏͕͋͘͜͏͙ ͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐
͖͕͌͗͌͋͜ ͔͇ ͙͇͔͇͙͔͋͗͐͘͢ ͚͕͉͔͗͌ͣ ͕͙͚͖͇͋͘.

8.4   ̯͔͋͏͇͑͝͏ͦ ͏ ͏͎͓͔͔͌͌͏͌ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̴͕͓͇͌͗ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ ͚͇͎͉͇͙͑ͥ͢ ͖͚͙ͣ ͖͕ ͚͕͉͔͓͗ͦ ͓͔͌ͥ. ̹͇͑͏͓ ͕͈͇͎͕͓͗
͕͈͖͌͌͘͞͏͉͇͙͌ͦ͘ ͈͙͗͐͘͢͢ ͏ ͖͕͙͕͗͐͘ ͖͕͏͑͘ ͕͖͔͔͕͕͗͌͋͌͒͌͊ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗.
̶͉͇͌͗ͦ ͝͏͇͛͗ ͔͕͓͇͌͗ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͖͉͕͓͚͌͗ ͚͕͉͔͗ͥ ͓͔͌ͥ ͏ ͓͕͍͙͌
͈͙ͣ͢ ͉͎͉͇͔͇͢ ͔͖͕͙͉͔͔͕͌͗͌͋͌͘͘ ͖͗͏ ͔͇͍͇͙͏͏ ͙͌͗͌͢͜͞ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͢͜ ͇͉͑͒͏͟.

̹͇͈͒͏͇͝ 16:  ̻͚͔͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏
̷͇͈͕͙͇

̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑

̴͇͙͕͗͐͑͘͏

̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ

̶͕͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͇͊͟͏ ͇͙͋͌͒ͥͦ͘ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͉͑͒͏͟ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏.
̶͗͏͓͌͗:  ̶͇͇͓͙͗͌͗ 3-5-2-1 ̮͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌
̫͒ͦ ͙͕͕ͤ͊ ͉ ͖͉͚͌͗ͥ ͕͌͗͌͋ͣ͞ ͉͉͕͋͏͙ͦ͘ ͖͇͕͗͒ͣ ͑͒͏͔͙͇͌. 
̮͇͙͓͌ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͓ ͕͈͇͎͕͓͗ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͦ͘ ͏͎͓͔͔͌͌͏͌ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ:
̶͉͇͌͗ͦ ͝͏͇͛͗ ͔͕͓͇͌͗ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗: 3-5-2-1

̴͇͍͇͙ͣ ͙͙͗͌ͣͥ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͚͒ͣͥ ͇͉͑͒͏͚͟ ͋͒ͦ ͔͇͙͕͗͌͑͘. 
̩ ͉͕͒͌͐ ͉͔͌͗͌͐͜ ͇͙͘͞͏ ͋͏͖͒͌ͦ͘ ͖͕͉͙ͦ͒ͦͥͦ͘ ͝͏͛͗͢ 3-1.

̩͙͕͇͗ͦ ͝͏͇͛͗ ͔͕͓͇͌͗ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗: 3-5-2-1

̸ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͉͑͒͏͟ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏ ͏͎͓͔͌͏͙ͣ 3-1 ͔͇ ͋͏͖͒͌͌͘ (͉͇͒͌͘
͉͉͚͌͗͜) ͔͇ 3-5 ͏
͖͕͙͉͋͌͗͋͏͙ͣ ͉͈͕͗͢ ͇͉͑͒͏͌͐͟ «̵̱». 
̩ ͉͕͒͌͐ ͉͔͌͗͌͐͜ ͇͙͘͞͏ ͋͏͖͒͌ͦ͘ ͖͕͉͙ͦ͒ͦͥͦ͘ ͝͏͛͗͢ 3-5-1.

̩͙͕͇͗ͦ ͝͏͇͛͗ ͔͕͓͇͌͗ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗: 3-5-2-1

̸ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͉͑͒͏͟ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏ ͏͎͓͔͌͏͙ͣ 3-5-1 ͔͇ ͋͏͖͒͌͌͘ (͉͇͒͌͘
͉͉͚͌͗͜) ͔͇ 3-5-2 ͏
͖͕͙͉͋͌͗͋͏͙ͣ ͉͈͕͗͢ ͇͉͑͒͏͌͐͟ «̵̱». 
̩ ͉͕͒͌͐ ͉͔͌͗͌͐͜ ͇͙͘͞͏ ͋͏͖͒͌ͦ͘ ͖͕͉͙ͦ͒ͦͥͦ͘ ͝͏͛͗͢ 3-5-2-1. 
̶͕͌͗͌͋͜ ͑ ͔͚͍͔͕͓͚ ͖͇͇͓͙͚͗͌͗ ͉͖͕͔͔͒͌͢.
̫͒ͦ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ ͉͙͕͗͏͔͕͞ ͔͇͍͇͙ͣ ͇͉͑͒͏͚͟ «OK».

̩͉͕͋ ͞͏͕͉͒͘͢͜ ͎͔͇͔͌͞͏͐ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͦ͘ ͖͗͏ ͙͕͓ͤ ͖͕͎͔͇͕͉͕͑ ͉͇͒͌͘ ͔͇͖͇͉͕͗.

̺͉͌͒͏͞͏͙ͣ ͎͔͇͔͌͞͏͌

̺͓͔͌ͣ͟͏͙ͣ ͎͔͇͔͌͞͏͌

̯͔͋͏͇͙͕͑͗ ͔͇͋ ͉͉͕͋͏͓͓͢͏ ͇͔͔͓͋͢͏ ͖͕͇͎͉͇͙͑͌͢ ͎͇͇͉͇͓͕͋͌͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͕͙͔͕͘͏͙͔͕͌͒ͣ
͋͏͇͖͇͎͕͔͇ ͎͔͇͔͌͞͏͐.

̶͕͙͉͋͌͗͋͏͙ͣ ͉͈͇͔͔͕͗͌͢ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͔͇͍͇͙͏͓͌ ͇͉͑͒͏͟͏ «OK».
̱͚͕͗͗͘ ͖͕͌͗͌͋͜͏͙ ͑ ͚͓͚͒͌͋ͥ͌͘͠ ͎͔͇͚͑ (͉͙͕͕͓͚͗ ͉͇͒͌͘).

̶͕͗͏͎͉͙͌͘͏ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͜ ͎͔͇͕͉͑ ͕͖͏͇͔͔͓͘͢ ͉͌͢͟ ͕͈͇͎͕͓͗ ͏ ͎͇͙͓͌
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͕͇͔͗͘͜͏͙ͣ ͔͕͉͕͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ ͔͇͍͇͙͏͓͌ ͇͉͑͒͏͟͏ «OK».

̶͗͏ ͓͔͕͕͇͙͔͕͓͊͑͗ ͔͇͍͇͙͏͏ ͇͉͑͒͏͟͏ ESC ͖͕͗͏͕͋͘͜͏͙ ͖͕͌͗͌͋͜ ͑
͖͉͕͔͇͇͔͕͓͚͌͗͒ͣ͞ ͇͔͚ͤ͑͗.

8.5   ̳͕͔͏͙͕͗͏͔͊

8.5.1   ̸͕͕͈͔͌͠͏ͦ
̶͗͏ ͇͈͇͙͉͇͔͗͘͢͏͏ ͈͒ͥ͢͜ ͕͔͙͕͔͑͗͒ͣ͢͜ ͏ ͎͇͠͏͙͔͢͜ ͚͔͛͑͝͏͐ ͉͉͕͙͋ͦͦ͘͢
͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌ ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏ͦ ͏͒͏ ͖͕͇͙͋ͥͦ͘ ͘͏͔͇͊͒͢ ͙͉͕͗͌͊͏. ̵ ͔͏͜ ͕͕͈͇͙͌͘͠
͘͏͔͇͊͒ ͍͙͕͕͌͒͊ ͏͒͏ ͇͔͕͕͑͗͊͘ ͉͙͕͌͋͘͏͕͇͋. ̴͇ ͋͏͖͒͌͌͘ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ
͖͕͉͙ͦ͒ͦ͌ͦ͘ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͌͌͘͘͠ ͕͕͈͔͌͘͠͏͌, ͓͏͇͊ͥ͌͌͠ ͉ ͖͕͔͒͌͋͌͐͘ ͙͕͗͑͌͘. 
̶͗͏ ͔͇͒͏͞͏͏ ͔͕͌͑͒ͣ͑͘͏͜ ͕͕͈͔͌͘͠͏͐ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͖͕͔͒͌͋͌͌͘ ͏͎ ͔͏͜. 
̸͏͔͇͊͒͢ ͙͉͕͗͌͊͏ ͏͓͙͌ͥ ͖͗͏͕͗͏͙͙͌ ͖͌͗͌͋ ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͓ͦ͏.

̹͇͈͒͏͇͝ 17:  ̻͚͔͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏
̩͌͘ ͙͚͌͑͠͏͌ ͕͕͈͔͌͘͠͏ͦ ͓͕͚͙͊ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗ͣͦ͘ ͉ ͓͔͌ͥ ̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑ ͉
͖͚͔͙͑͌ 2-2-1 (̶͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏ͦ) ͏ 2-3-1 (̸͏͔͇͊͒͢ ͙͉͕͗͌͊͏).

̵ ͔͇͒͏͞͏͏ ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͐ ͏͒͏ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͓͕͍͙͌ ͙͇͍͑͌ ͕͕͈͇͙ͣͦ͘͘͠ ͖͕͇͋͌͐͞
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ ͔͇ ͉͕͋͢͜͢ ͗͌͒͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.7.5 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 42)

8.5.2   ̸͈͕͗͘ ͏ ͉͑͏͙͏͕͉͇͔͗͏͌ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏
̶͕͒͌͘ ͚͙͇͔͔͗͌͘͏ͦ ͖͗͏͞͏͔͢ ͘͏͔͇͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͓͕͍͔͕ ͖͕͗͏͎͉͙͌͘͏ ͕͌͊ ͉͑͏͙͏͕͉͇͔͗͏͌.
̸͏͔͇͊͒͢ ͙͉͕͗͌͊͏ ͓͕͚͙͊ ͉͑͏͙͏͕͉͇͙͗ͣͦ͘ ͖͕ ͕͙͔͕͙͋͌͒ͣ͘͏ ͉ ͍͚͔͇͗͒͌ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͉
͓͔͌ͥ ̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑ ͉ ͖͚͔͙͑͌ 2-1. ̶͗͏ ͈͕͗͌͘͘ ͉͌͘ ͙͉͕͍͔͗͌͌͢ ͕͕͈͔͌͘͠͏ͦ ͉͑͏͙͏͚͙͗ͥͦ͘
͕͔͕͉͓͔͔͕͋͗͌͌. ̸͈͕͗͘ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͦ͘ ͔͇ ͖͇͔͌͒͏ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͉͑͒͏͟͏
«OK» ͏ ͉͕͎͓͕͍͔͌ ͙͕͕͒ͣ͑ ͉ ͇͉͔͕͓͊͒ ͓͔͌ͥ. ̶͕͙͕͓͚ͤ ͖͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͔͇͍͇͙ͣ
͔͕͕͌͑͒ͣ͑͘ ͇͎͗ ͇͉͑͒͏͚͟ ESC ͋͒ͦ ͉͕͎͉͇͙͇͗ ͉ ͇͉͔͕͊͒͌ ͓͔͌ͥ. 
̸͈͕͗͘ ͓͕͍͙͌ ͙͇͍͑͌ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͣͦ͘ ͎͌͗͌͞ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜. ̯͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ͋͒ͦ ͙͕͕ͤ͊
͎͇͎͉͗͌͌͗͏͕͉͇͔͗ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ 5.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̱͉͏͙͏͕͉͇͔͗͏͌ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͓͕͍͙͌ ͖͗͏ ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͜ ͚͕͉͒͘͏ͦ͜ ͖͗͏͉͙͌͘͏ ͑
͎͇͖͚͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏.

̱͕͓͗͌ ͙͕͕͊, ͉͕͎͓͕͍͔͌ ͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐ ͈͕͗͘͘ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ (̶͇͇͓͙͗͌͗ 3-11-2-1
Trip Reset Mode). ̯͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ͙͕͙ͤ ͖͇͇͓͙͗͌͗ ͔͇͙͕͔͗͌͘ ͔͇ ͇͉͙͕͓͇͙͏͌͑͘͞͏͐ ͈͕͗͘͘.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͕͒͌͘ ͇͉͙͕͓͇͙͏͕͕͌͑͊͘͞ ͉͑͏͙͏͕͉͇͔͗͏ͦ ͕͕͈͔͌͘͠͏͐ ͕ ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗ͦ͘͘͜ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͣ
͔͕͉͇͘ ͎͇͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘.

8.5.3   ̭͚͔͇͗͒ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏

̭͚͔͇͗͒ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͓͕͍͙͌ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗ͣͦ͘ ͉ ͓͔͌ͥ
̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑ ͉ ͖͚͔͙͑͌ 2-1-1. 
̮͋͌ͣ͘ ͖͗͏͉͕͋͏͙ͦ͘ ͖͘͏͕͑͘ ͖͕͔͒͌͋͘͏͜ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏.

OK

̸ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͔͇͉͏͇͊͝͏͕͔͔͢͜ ͇͉͑͒͏͟ ͏ ͇͉͑͒͏͟͏ «̵̱» ͓͕͍͔͕
͉͈͇͙͗ͣ͢ ͎͇͖͏ͣ͘ ͉ ͍͚͔͇͗͒͌. 
̶͕͒͌͘ ͙͕͕ͤ͊ ͔͇ ͇͔ͤ͑͗ ͉͉͕͋͢͏͙ͦ͘ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ ͕ ͉͓͔͗͌͌͏
͖͕͉͔ͦ͒͌͏ͦ ͏ ͏͎͔͕͉͔͌͌͘͞͏ͦ ͘͏͔͇͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏.
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̯͔͋͏͇͑͝͏ͦ
 

̮͔͇͔͌͞͏͌

C: HHHH:MM ͇͕͉̾͘ (H) ͏ ͓͏͔͚͙ (M) ͘ ͓͕͓͔͙͇͌ ͖͕͇͋͞͏ ͘͏͔͇͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏
G: HHHH:MM ͇͕͉̾͘ (H) ͏ ͓͏͔͚͙ (M) ͘ ͓͕͓͔͙͇͌ ͏͎͔͕͉͔͌͌͘͞͏ͦ ͘͏͔͇͇͊͒

͙͉͕͗͌͊͏

8.6   ̶͇͇͓͙͗͌͗͢ ͏ ͏͜ ͎͔͇͔͌͞͏͌
̫͇͒͌͌ ͇͙͋͌ͦ͘ ͖͕͔͔ͦ͌͘͏͌ ͖͕ ͔͇͏͈͕͒͌͌ ͉͇͍͔͓͢ ͋͒ͦ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ Hya-Solo DV
͖͇͇͓͙͇͓͗͌͗. ̵͈͎͕͗ ͏ ͇͎͔͔͗ͦ͌͘͡͏͌ ͉͌͘͜ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͦ ͇͙͕͙͘͢͞
PumpDrive ͖͗͏͉͔͕͌͋͌ ͉ ͖͗͏͇͇͓͕͓͒͊͌ ͚͕͉͕͙͉͗͑͋͌͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ PumpDrive.

8.6.1   ̪͚͖͖͇͗ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 1 «̷͇͈͕͙͇»
͉͎͉͇͙͌ͦ͘͢͢ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͕͒ͣ͐ ͇͉͑͒͏͌͐͟ «̷͇͈͕͙͇»

̶͇͇͓͙͗͌͗͢, ͔͕͓͌͗ ͕͙͕͑͗͢͜ ͔͇͞͏͔͇͙͌ͦ͘ ͘ 1, ͕͙͕͈͇͍͇͙͗ͥ ͙͉͚͋͌͐ͥ͘͠͏͌ ͍͗͌͏͓͢
͇͈͕͙͗͢. ̯͔͑͒ͥ͌͘͞͏͓ͦ͏ ͉͙ͦ͒ͦͥͦ͘ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢ 1-1-1-5 ͏ 1-1-1-6, ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͕͙͕͑͗͢͜
͓͕͚͙͊ ͕͈͔͚͙͒ͦͣͦ͘ ͙͌͘͞͞͏͑ ̩͙͑͞ ͏ ͙͌͘͞͞͏͑ ͇͕͉͘͞ ͇͈͕͙͗͢.

̶͇͇͓͙͗͌͗ ̮͔͇͔͌͞͏͌
1-1-1-2 ͇̾͘͢ ͇͈͕͙͗͢, ͚͇͎͉͇͙͑ͥͦ͘͢ ͉ ͇͇͘͜͞
1-3-1-1 ̵͈͇͙͔͇͗ͦ ͉͎ͦͣ͘, ͚͇͎͉͇͙͑͌ͦ͘͢ ͇͙͛͑͏͕͌͑͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͉ ͈͇͗.
1-3-1-3 ̮͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌, ͚͇͎͉͇͙͑͌ͦ͘͢ ͉ ͈͇͗.

8.6.2   ̪͚͖͖͇͗ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 2 «̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑»
͉͎͉͇͙͌ͦ͘͢͢ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͕͒ͣ͐ ͇͉͑͒͏͌͐͟ «̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑»

̶͇͇͓͙͗͌͗͢, ͔͕͓͌͗ ͕͙͕͑͗͢͜ ͔͇͞͏͔͇͙͌ͦ͘ ͘ 2, ͚͍͇͙͒͘ ͋͒ͦ ͋͏͇͔͕͙͊͘͏͑͏ ͉͕͎͔͏͇͑ͥ͠͏͜
͔͖͕͇͕͌͒͋͑. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.5 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 36)

̶͇͇͓͙͗͌͗ ̮͔͇͔͌͞͏͌
2-1-1 ̭͚͔͇͗͒ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏, ͖͘͏͕͑͘ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏, ͕͙͕͑͗͌͢ ͖͕ ͕͙͔͕͙͋͌͒ͣ͘͏ ͓͕͚͙͊ ͉͑͏͙͏͕͉͇͙͗ͣͦ͘

͇͉͑͒͏͌͐͟ «OK»
2-2-1 ̵͙͕͈͇͍͔͗͌͏͌ ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͐
2-3-1 ̵͙͕͈͇͍͔͗͌͏͌ ͘͏͔͇͕͉͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏

8.6.3   ̪͚͖͖͇͗ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 3 «̴͇͙͕͗͐͑͘͏»
͉͎͉͇͙͌ͦ͘͢͢ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͕͒ͣ͐ ͇͉͑͒͏͌͐͟ «̴͇͙͕͗͐͑͘͏»

̸ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͇͔͔͕͋͐ ͇͉͑͒͏͟͏ ͏͎͓͔͙͌ͦͥͦ͘ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢, ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͌͢ ͋͒ͦ ͇͇͖͙͇͋͝͏͏
͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͑ ͓͙͔͓͌͘͢ ͚͕͉͒͘͏͓ͦ, ͌͒͘͏ ͚͇͎͇͔͔͑͌͢ ͖͗͏ ͎͇͇͎͑͌
͇͔͔͋͌͢ ͈͕͒͌͌ ͔͌ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌ͥ͘͘ ͇͔͕͙͗͌͒ͣ͘͏ ͏͒͏ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
͕͕͔͇͇͙͋͌ͦ͘͘͠ ͕͓͖͙͚͑͒͌͑ͥ͠͏͓͏ ͒͏͈͕ ͕͖͕͔͋͒͏͙͔͓͌͒ͣ͢ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏͓͌.

̶͇͇͓͙͗͌͗ ̮͔͇͔͌͞͏͌
3-1-4-1 ̱͇͉͒͏͇͟ [Man], ͔͇͙͕͇͗͐͑͘, ͎͇͈͕͒͑͏͕͉͇͔͇͗ ͒͏ ͇͉͑͒͏͇͟ ͚͔͕͕͗͊͞ ͍͗͌͏͓͇.
3-1-4-2 ̱͇͉͒͏͇͟ [Off], ͔͇͙͕͇͗͐͑͘, ͎͇͈͕͒͑͏͕͉͇͔͇͗ ͒͏ ͇͉͑͒͏͇͟ ͉͔͑͒ͥ͌͢͞͏ͦ.
3-1-6 ̶͇͕͗͒ͣ, ͗͌͊͏͙͇͗͘͝͏ͦ ͋͒ͦ ͇͎͗͒͏͔͢͜͞ ͚͕͉͔͗͌͐ ͕͙͚͖͇͋͘.
3-4-3 ̭͚͋͠͏͐ ͍͗͌͏͓, ͚͗͌͊͒͏͚͙͗͌ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏͌ ͔͇͕͇͘͘ ͖͗͏ Q = 0 (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.7.3 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 40)
3-5-2-1 ̷͚͌͊͒͏͚͓͕͗͌͌ ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌, ͚͗͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
3-9-1-2 ̶̯ ̶-͚͘͏͒, ͏͎͓͔͔͌͌͏͌ ͚͘͏͒͏͙͔͕͌͒ͣ͐ ͕͙͇͉͒ͦͥ͌͐͘͘͠ ̶̯-͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗
3-9-1-3 ̶̯ ̯͔͙͌͊͗. ͕͙͘͘., ͏͎͓͔͔͌͌͏͌ ͏͔͙͇͔͕͌͊͗͒ͣ͐ ͕͙͇͉͒ͦͥ͌͐͘͘͠ ̶̯-͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗

 
 

 
 

̷͏͚͔͕͑͘ 10:  ̱͇͉͒͏͇͟
«̷͇͈͕͙͇»

 
 

̷͏͚͔͕͑͘ 11:  ̱͇͉͒͏͇͟
«̫͏͇͔͕͙͊͘͏͇͑»

 
 

̷͏͚͔͕͑͘ 12:  ̱͇͉͒͏͇͟
«̴͇͙͕͗͐͑͘͏»
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8.6.4   ̪͚͖͖͇͗ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 4 «̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ»
͉͎͉͇͙͌ͦ͘͢͢ ͚͔͛͑͝͏͕͔͇͔͕͒ͣ͐ ͇͉͑͒͏͌͐͟ «̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ»
̶͇͇͓͙͗͌͗͢, ͔͕͓͌͗ ͕͙͕͑͗͢͜ ͔͇͞͏͔͇͙͌ͦ͘ ͘ 4, ͕͕͈͇͙ͥ͘͠ ͚͚͒͌͋ͥͥ͘͠ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͥ:

̶͇͇͓͙͗͌͗ ̮͔͇͔͌͞͏͌
4-1 PumpDrive
4-2 ̶͇͔͌͒ͣ ͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ

8.7   ̧͇͖͙͇͋͝͏ͦ ͔͇͙͕͗͌͑͘

8.7.1   ̷͚͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
̯͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ͖͕͗͏͎͉͔͇͌͋͌ ͔͇͙͕͇͗͐͑͘ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͔͕͙͌͒ͣ͘͏, ͕͕͙͉͙͙͉͚͌ͥ͘͘͠͏͌
͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͚͇͎͇͔͑͢ ͔͇ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞. 
̶͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͇͇͖͙͇͋͝͏͏ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͖͕͋ ͚͕͉͒͘͏ͦ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͦ͘ ͏͎͓͔͔͌͌͏͌ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ 3-5-2-1. 
̫͒ͦ ͙͕͕ͤ͊ ͉ ͖͉͚͌͗ͥ ͕͌͗͌͋ͣ͞ ͉͉͕͋͏͙ͦ͘ ͖͇͕͗͒ͣ ͑͒͏͔͙͇͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.3 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 34)
̶͕͒͌͘ ͙͕͕ͤ͊ ͏͎͓͔͌͏͙ͣ ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌. (⇨ ̪͇͉͇͒ 8.4 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 35)

8.7.2   ̯͎͓͔͔͌͌͏͌ ͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗
̯͎͕͙͕͉͊͏͙͓͌͒͌ ̶̯-͚͙͕͗͌͊͒ͦ͗ ͇͙͕͙͔͕͕͊͘͞ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͦ ͕͖͙͏͓͏͎͏͕͉͇͔͗,
͈͇͕͇͒͊͋͗ͦ ͓͚͌͞ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙ͣ͘ ͉ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ͜ ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘. 
̬͒͘͏ ͔͚͍͔͕ ͖͕͉͙͗͌͘͏ ͕͈͚͕͉͔͔͚͒͒͌ͥ͘ ͖͕͕͓͗͌͘͘͝ ͇͇͖͙͇͋͝͏ͥ ̶̯-͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗,
͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͎͇͉͕͋͑͘͏͌ ͔͇͙͕͗͐͑͘͏ ͕͇͔͕͊͒͘͘ ͖͗͏͉͔͔͕͌͋͌͐ ͔͏͍͌ ͙͇͈͒͏͌͝ ͏ ͖͗͏
͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͏͎͓͔͌͏͙ͣ:

̹͇͈͒͏͇͝ 18:  ̵͔͕͉͔͌͘͢ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢ ̶̯-͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗:
̶͇͇͓͙͗͌
͗

̵͖͏͇͔͘͏͌ ̮͇͉͕͋͑͘.
͔͇͙͗͘.1/
̮͇͉͕͋͑͘.
͔͇͙͗͘.2

̩͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏
͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏

̫͕͙͚͖͘ ̸͇͒͑͘͢ ͔͇

3-9-1-1 ̧͙͑͏͉͏͎͇͝͏ͦ/͇͙͋͌͑͏͉͏͎͇͝͏ͦ ̶̯-
͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗

1 / 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌  

3-9-1-2 ̶͕͖͕͗͗͝͏͕͔͇͔͕͒ͣ͌ ͚͘͏͔͒͌͏͌ ̶̯-
͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗ kp

1 / 1  ̱͒͏͔͙͌  

3-9-1-3 ̯͔͙͇͔͇͌͊͗͒ͣͦ ͕͙͇͉͇͒ͦͥͦ͘͘͠ ̶̯-
͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗

1 / 1 0..60 [͘] ̱͒͏͔͙͌  

3-9-1-4 ̴͇͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ ̶̯-͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗ 1 / 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌  
3-9-1-5 ̹͏͖ ͖͕͇͗͌͘͘͝ ̶̯-͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏ 1 / 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌  
3-9-1-6 ̶̯ Auto Detect 2 / 2 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌  
3-6-1-2 ̴͏͍͔͌͌ ͖͔͕͗͌͋͌͒ͣ͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͇͙͕͙͘͢͞

͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
0 / 0 0..100 [%] ̱͒͏͔͙͌ 3-11-4-1

3-6-1-3 ̩͔͌͗͌͌͜ ͖͔͕͗͌͋͌͒ͣ͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͇͙͕͙͘͢͞
͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ

100 / 100 0..100 [%] ̱͒͏͔͙͌ 3-11-4-1

3-11-4-1 ̳͇͑͘͏͓͇͔͇͒ͣͦ ͉͕͔͇͋ͦ͢͜ ͇͙͕͙͇͘͞ 60 / 60 1..600 [̪͝] ͎͇͉͕͋-
͏͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒
ͣ

 

̹͇͈͒͏͇͝ 19:  ̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
3-9-1-1 3-9-1-4 3-9-1-5 3-9-1-6
1 - ͎͇͈͕͒͑͏͕͉͇͔͔͗͐͢ 1 - ͕͙͗͏͇͙͔͌͒ͣ͐͢͝ 1 - ͖͕͙͘. ͇͉͔͋͒͌͏͌ 1 - ͎͇͈͕͒͑͏͕͉͇͔͔͗͐͢
2 - ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͇͔͔͗͐͢ 2 - ͖͕͕͍͒͏͙͔͌͒ͣ͐͢ 2 - ͖͓͔͔͕͌͗͌͌͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌ 2 - ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͇͔͔͗͐͢

 
 

̷͏͚͔͕͑͘ 13:  ̱͇͉͒͏͇͟
«̯͔͕͓͇͛͗͝͏ͦ»
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̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
3-9-1-1 3-9-1-4 3-9-1-5 3-9-1-6
  3 - ͖͕͙͘. ͇͕͗͋͘͜  
  4 - ͚͕͋͗͊͌ ͎͇͇͔͔͕͋͌

͎͔͇͔͌͞͏͌
 

̹͇͈͒͏͇͝ 20:  ̺͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͖͇͇͓͙͇͓͗͌͗
  ̷͚͌͊͒͏͕͉͇͗͑

͖͕͇͗͌͘͘͝
3-9-1-2 ̧͇͖͙͇͋͝͏ͦ ͖͕͖͕͗͗͝͏͕͔͇͔͕͕͒ͣ͊ ͚͘͏͔͒͌͏ͦ  
 ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͊͏͇͉͋͗͒͏͌͑͘͞͏ ͕͙͙͑͗͐͢͢ ͕͔͙͚͑͗ - ͚͗͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ kp __________
 ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͊͏͇͉͋͗͒͏͌͑͘͞͏ ͎͇͓͔͚͙͑͐͢ ͕͔͙͚͑͗ - ͚͗͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͇͎͔͕͙͔͕͕͗͊͘

͇͉͔͋͒͌͏ͦ
kp __________

3-9-1-3 ̧͇͖͙͇͋͝͏ͦ ͏͔͙͇͔͕͌͊͗͒ͣ͐ ͕͙͇͉͒ͦͥ͌͐͘͘͠  
 ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͊͏͇͉͋͗͒͏͌͑͘͞͏ ͕͙͙͑͗͐͢͢ ͕͔͙͚͑͗ - ͚͗͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ Tn __________
 ͔͇͖͗͏͓͌͗, ͊͏͇͉͋͗͒͏͌͑͘͞͏ ͎͇͓͔͚͙͑͐͢ ͕͔͙͚͑͗ - ͚͗͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͇͎͔͕͙͔͕͕͗͊͘

͇͉͔͋͒͌͏ͦ
Tn __________

3-9-1-4 ̴͇͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ ͕͙͗͏͇͙͔͕͌͒ͣ͌͝: ̻͇͙͑͏͕͌͑͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͚͓͔͇͙͌ͣ͌ͦ͘͟ -
͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͕͍͔͇͋͒ ͚͉͌͒͏͞͏͉͇͙ͣͦ͘

 

 ̴͇͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͙͉͋͌͐͘͏ͦ ͖͕͕͍͒͏͙͔͕͌͒ͣ͌: ̻͇͙͑͏͕͌͑͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͚͓͔͇͙͌ͣ͌ͦ͘͟ -
͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͕͍͔͇͋͒ ͚͓͔͇͙͌ͣͣͦ͘͟

 

3- 9- 1-5 1 - ͖͕͙͕͔͔͕ͦ͌͘ ͇͉͔͋͒͌͏͌/͇͎͔͕͙͔͕͗͌͘ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͕͙͔͕͘͏͙͔͕͌͒ͣ ͓͙͇͌͘ ͏͎͓͔͌͗͌͏ͦ
͇͙͋͞͏͇͑

 

 2 - ͖͓͔͔͕͌͗͌͌͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌/͇͎͔͕͙͔͕͗͌͘ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͇͙͑͏͉͏͎͏͚͙͗͌ ͚͔͛͑͝͏ͥ DFS  
3-9-1-6 ̧͉͙͕͓͇͙͏͕͌͑͌͘͞ ͇͖͕͎͔͇͉͇͔͗͘͏͌ ͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗ ͖͗͏ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͏ ͘͏͔͇͇͊͒ ͑

͏͙͕͔͘͞͏͚͑ ͇͙͛͑͏͕͕͌͑͊͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
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8.7.3   ̯͎͓͔͔͌͌͏͌ ͑͗͏͙͌͗͏͉͌ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ
Hya-Solo DV ͘ PumpDrive ͇͖͕͎͔͇͙͗͌͘ ͔͇͒͏͞͏͌ ͔͘͏͍͔͌͏ͦ ͇͕͇͗͋͘͜.

̬͒͘͏ ͘͏͙͓͇͌͘ ͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͔͇͗ - ͇͙͛͑͏͕͌͑͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͕͙͋͘͏͕͊͒ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
͉͔͚͙͗͏ ͎͇͖͕͇͓͓͗͊͗͏͕͉͇͔͔͕͕͗͊ ͊͏͙͎͌͗͌͘͏͇͘ ͋͒ͦ ͕͈͇͔͑͒͌͏͐ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ 5 - PumpDrive
͚͉͌͒͏͞͏͉͇͙͌ ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͋͒ͦ ͉͓͔͗͌͌͏ 2 ͔͇ ͎͔͇͔͌͞͏͌ 3 (͙͙͕͉͌͐͘͢ ͏͓͖͚͒ͣ͘).

̬͒͘͏ ͇͕͗͋͘͜ ͇͉͔͗͌ ͔͚͒ͥ, ͖͕͉͔͌͢͟͏͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͕͙͇͙͌ͦ͘͘ ͈͎͌ ͏͎͓͔͔͌͌͏͐. PumpDrive
͚͓͔͇͙͌ͣ͌͟ ͇͙͕͙͚͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͕͋ ͚͙͇͔͕͉͔͔͕͒͌͐͘ ͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͉͕͔͕͋͐͢͜ ͇͙͕͙͘͢͞
(3-6-1-2). ̬͒͘͏ ͘ ͓͕͓͔͙͇͌ ͖͇͔͋͌͏ͦ ͇͙͕͙͘͢͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͔͏͍͌ ͓͏͔͏͓͇͔͕͕͒ͣ͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ
͖͌͗͌͋ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏͓͌ 6 ͖͕͉͔͌͢͟͏͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͕͍͇͙͗͋͒͌ͦ͘ ͉ ͙͔͌͌͞͏͌ ͖͌͗͏͕͇͋ 7,
PumpDrive ͕͙͇͙͑͒ͥ͌͞ ͔͇͕͘͘. ̶͗͏ ͙͕͓ͤ ͖͗͏͉͕͋ ͕͙͇͙͌ͦ͘͘ ͉ ͍͗͌͏͓͌ ͕͙͕͉͔͕͙͊͘͏.

̬͒͘͏ ͇͕͗͋͘͜ ͔͕͉͇͘ ͔͘͏͍͇͙͌ͦ͘, ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͉ ͘͏͙͓͌͌͘ ͖͇͇͙͋͌, ͏ PumpDrive ͔͕͉͇͘
͉͇͙͑͒ͥ͌͞ ͔͇͕͘͘ ͖͗͏ ͕͙͋͘͏͍͔͌͏͏ ͊͏͙͎͌͗͌͘͏͇͘ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ 4 ͘ ͎͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͓͌ 8.

̬͒͘͏ ͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͖͇͇͙͋͌ ͔͏͍͌ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗ 3-4-3-4 6,
PumpDrive ͖͇͙͌͗͌͑͒ͥ͌͞ ͔͇͕͘͘ ͖͕ ͏͙͔͌͌͘͞͏͏ ͉͓͔͗͌͌͏ ͕͍͏͇͔͋͏ͦ 7 ͉ ͍͗͌͏͓
͕͙͕͉͔͕͙͊͘͏, ͔͌ ͖͕͉͕͗͋ͦ ͙͙͕͉͌͐͘͢ ͏͓͖͚͒ͣ͘ ͖͚͙͓͌ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ (2,
3).

1

2

87

6

5

4

3

A

B

C

̷͏͚͔͕͑͘ 14:  ̯͎͓͔͔͌͌͏͌ ͑͗͏͙͌͗͏͉͌ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ

A ̮͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌  
B ̫͇͉͔͒͌͏͌  
C ͇͙͕͙͇̾͘ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ  
1 ̩͓͗͌ͦ ͕͍͏͇͔͋͏ͦ ͖͌͗͌͋ ͇͙͑͏͉͏͎͇͝͏͌͐ ̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-6
2 ̫͒͏͙͔͕͙͌͒ͣͣ͘ ͙͙͕͉͕͕͌͊͘ ͏͓͖͚͇͒ͣ͘ ̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-9
3 ̶͕͉͔͌͢͟͏͌ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ/͏͓͖͚͒ͣ͘ ̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-8
4 ̪͏͙͎͌͗͌͘͏͘ ͋͒ͦ ͍͗͌͏͓͇ ͚͗͌͊͒͏͕͉͇͔͗͏ͦ ̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-2
5 ̪͏͙͎͌͗͌͘͏͘ ͋͒ͦ ͕͈͇͔͑͒͌͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-7
6 ̳͏͔͏͓͇͔͇͒ͣͦ ͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͖͌͗͌͋

͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏͓͌
̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-4

 
 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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7 ̩͓͗͌ͦ ͕͍͏͇͔͋͏ͦ ͖͌͗͌͋ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏͓͌ ̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-5
8 ̩͓͗͌ͦ ͕͍͏͇͔͋͏ͦ ͖͌͗͌͋ ͎͇͖͚͕͓͑͘

͚͙͇͔͕͉͑͘͏
̶͇͇͓͙͗͌͗: 3-4-3-3

̹͇͈͒͏͇͝ 21:  ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͌͢ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢ ͋͒ͦ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏
̶͇͇͓͙͗͌͗ ̵͖͏͇͔͘͏͌ ̮͇͉͕͋͑͘. ͔͇͙͗͘.

1/
̮͇͉͕͋͑͘. ͔͇͙͗͘.
2

̩͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏
͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏

̫͕͙͚͖͘ ̸͇͒͑͘͢ ͔͇

3-4-3-1 ̧͙͑͏͉͏͎͇͝͏ͦ/͇͙͋͌͑͏͉͏͎͇͝͏ͦ ͍͗͌͏͓͇
͕͍͏͇͔͋͏ͦ

1 / 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌  

3-4-3-2 ̵͙͕͔͔͑͒͌͏͌ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏ ͋͒ͦ
͖͕͉͙͕͔͕͕͗͊ ͎͇͖͚͇͑͘

0 / 0 0..6500 [3-2-2-1] ̱͒͏͔͙͌  

3-4-3-3 ̮͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͌ ͙͇͙͇͗͘ ͍͗͌͏͓͇
͕͍͏͇͔͋͏ͦ

1 / 1 0,1..60 [͘] ̱͒͏͔͙͌  

3-4-3-4 ̶͔͕͗͌͋͌͒ͣ͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͇͙͕͙͘͢͞ ͋͒ͦ
͍͗͌͏͓͇ ͕͍͏͇͔͋͏ͦ

50 / 50 3-6-1-2..3-6-1-3 [%] ̱͒͏͔͙͌ 3-11-4-1

3-4-3-5 ̮͇͍͇͋͌͗͑ ͉͓͔͗͌͌͏ ͕͋ ͕͙͇͔͕͉͑͘͏
PumpDrive

10 / 10 0,1 ಧ 30 [͘] ̱͒͏͔͙͌  

3-4-3-6 ̮͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͌ ͖͗͏ ͇͖͕͎͔͇͉͇͔͗͘͏͏
͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͖͕͇͋͞͏

60 / 60 45 ಧ 360 [͘] ̸͉͌͗͏͘  

3-4-3-7 ̵͙͕͔͔͑͒͌͏͌ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏ ͋͒ͦ ͙͇͙͇͗͘
͙͙͕͉͌͘͢͜ ͏͓͖͚͕͉͒ͣ͘

2 / 2 0..9999 [3-2-2-1] ̸͉͌͗͏͘  

3-4-3-8 ̧͓͖͒͏͙͚͇͋ ͙͙͕͉͕͕͌͊͘ ͏͓͖͚͇͒ͣ͘ 2 / 2 0..9999 [3-2-2-1] ̸͉͌͗͏͘  
3-4-3-9 ̫͒͏͙͔͕͙͌͒ͣͣ͘ ͏͓͖͚͇͒ͣ͘ 10 / 10 3 ಧ 30 [͘] ̸͉͌͗͏͘  
3-2-2-1 ̻͏͎͏͌͑͘͞͏͌ ͌͋͏͔͏͢͝ ͋͒ͦ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊

͎͔͇͔͌͞͏ͦ
1 / 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̸͉͌͗͏͘  

3-6-1-2 ̴͏͍͔͌͌ ͖͔͕͗͌͋͌͒ͣ͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͇͙͕͙͘͢͞
͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ

0 / 0 0..100 [%] ̱͒͏͔͙͌ 3-11-4-1

3-6-1-3 ̩͔͌͗͌͌͜ ͖͔͕͗͌͋͌͒ͣ͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͇͙͕͙͘͢͞
͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ

100 / 100 0..100 [%] ̱͒͏͔͙͌ 3-11-4-1

3-11-4-1 ̳͇͑͘͏͓͇͔͇͒ͣͦ ͉͕͔͇͋ͦ͢͜ ͇͙͕͙͇͘͞ 60 / 60 1 ಧ 600 [̪͝] ͏͎͕͙͕͉͊͏
͙͌͒ͣ

 

̹͇͈͒͏͇͝ 22:  ̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗  
3-4-3-1 3-2-2-1
1 - ͎͇͈͕͒͑͏͕͉͇͔͔͗͐͢ 1 - % 18 - ̩͙/͓2 35 - ͚͔͙͛/͓͏͔
2 - ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͇͔͔͗͐͢ 2 - 19 - ͓/͘ 36 - ͚͔͙͛/͞
 3 - ̪͝ 20 - ͚͙͛/͘ 37 - CFM (͚͈͑. ͚͙͕͉͛ ͉

͓͏͔.)
 4 - ̩͙͑ 21 - ͒/͘ 38 - ͚͙͛3/͘
 5 - ̩͙͑͞ 22 - ͒/͓͏͔ 39 - ͚͙͛3/͓͏͔
 6 - hex 23 - ͒/͞ 40 - ͚͙͛3/͞
 7 - ̧͓ 24 - ͑͊/͘ 41 - ͓͈͇͗
 8 - A 25 - ͑͊/͓͏͔ 42 - ͈͇͗
 9 - ̩ 26 - ͑͊/͞ 43 - ̶͇
 10 - ͘ 27 - ͓3/͘ 44 - ̶͇͑
 11 - ͞ 28 - ͓3/͓͏͔ 45 - ͓ ͉͕͋. ͙͘.
 12 - °C 29 - ͓3/͞ 46 - ͓ ͉͕͋. ͙͘.
 13 - K 30 - ͇͕͔͊͒͒͢ ͉ ͓͏͔͚͙͚ 47 - ͓͋ͥ͐. ͙͗. ͙͘.
 14 - 1/͓͏͔ 31 - ͇͊͒/͘ 48 - ͙͛. ͉͕͋. ͙͘.
 15 - m 32 - ͇͊͒/͓͏͔ 49 - psi
 16 - ͙͛. 33 - ͇͊͒/͞ 50 - ͚͔͙͛/͓͋ͥ͐
 17 - ͒.͘. 34 - ͚͔͙͛/͘  

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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8.7.4   ̽͏͕͉͛͗͌͢ ͉͕͋͜͢
PumpDrive ͏͓͙͌͌ ͙͌ͣ͘͟ ͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͕͉͋͜ (͚͕͉͔͗͌ͣ ͖͕͇͗͌͘͘͝ 24 ̩). 
̫͒ͦ ͉͕͕͉͋͜ 1 ͏ 6 ͕͖͔͇͗͌͋͌͒͌ ͚͔͛͑͝͏ͦ:

▪ ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ 1: ̸͙͇͙͗/̸͙͕͖ - ͕͓͇͔͇͑͋ ͖͗͏ ͕͋͏͔͕͔͕͓͞ ͖͗͏͉͕͋͌, ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͇͗͑
͖͗͏ ͇͈͕͙͗͌ ͔͕͌͑͒ͣ͑͘͏͜ ͔͇͕͕͉͘͘

▪ ̽͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜ 6: ̶͔͌͗͌͑͒ͥ͌͞͏͌ ͉ ͍͗͌͏͓ ͇͈͕͙͗͢ ͔͕͌͑͒ͣ͑͘͏͜ ͔͇͕͕͉͘͘ (͋͒ͦ Hya-
Solo DV ͔͌ ͙͈͚͙͗͌͌ͦ͘)

̹͇͈͒͏͇͝ 23:  ̻͚͔͑͝͏͏ ͉͕͕͉͋͜ 2 - 5 ͓͕͚͙͊ ͉͕͈͕͔͕͋͘ ͖͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͙͗ͣͦ͘
̶͇͇͓͙͗͌͗ ̵͖͏͇͔͘͏͌ ̮͇͉͕͇͋͑ͦ͘

͔͇͙͕͇͗͐͑͘
̩͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏
͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏

̫͕͙͚͖͘

3-7-1-2 ̻͚͔͑͝͏ͦ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼.2 7 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-7-1-3 ̻͚͔͑͝͏ͦ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼.3 10 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-7-1-4 ̻͚͔͑͝͏ͦ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼.4 9 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-7-1-5 ̻͚͔͑͝͏ͦ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼.5 2 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌

̹͇͈͒͏͇͝ 24:  ̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 
3-7-1-2 ಧ 3-7-1-5

̵͖͏͇͔͘͏͌

1 - ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͔͌ ͇͈͕͙͇͙͗͌
2 - ͈͕͗͘͘ ̸͈͕͗͘ ͖͕͒͌͘ ͘͏͔͇͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏; 

̴̴̧̩̯̳̯̬! ̶͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͖͕͗͏͕͋͘͜͏͙ ͖͕͉͙͕͔͗͐͢ ͎͇͖͚͑͘
3 - ̮͇͖͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ̮͇͖͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͉ ͘͏͙͓͌͌͘ ͘ ͔͕͌͑͒ͣ͑͘͏͓͏ ͔͇͕͇͓͘͘͏
4 - ̮͇͖͚͑͘ ̮͇͖͚͑͘ ͔͇͕͇͘͘ ͉ ͇͉͙͕͓͇͙͏͕͓͌͑͘͞ ͍͗͌͏͓͌
5 - ͉͈͕͗͢ ͇͓͖͗͢ ̩͈͕͗͢ ͇͓͖͗͢ 1 ͏͒͏ 2
6 - ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͔͌ ͇͈͕͙͇͙͗͌
7 - ̶͚͙͗͌͋͘. OutF bit 0 ̨͏͙ 0 ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ͛͏͑͘͏͕͉͇͔͔͕͗͐ ͇͙͕͙͘͢͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͎͌͗͌͞

͝͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜
8 - ̶͚͙͗͌͋͘. OutF ͈͏͙ 1 ̨͏͙ 1 ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ͛͏͑͘͏͕͉͇͔͔͕͗͐ ͇͙͕͙͘͢͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͎͌͗͌͞

͝͏͕͉͕͛͗͐ ͉͕͋͜
9 - ̶͚͙͗͌͋͘. ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ + ͚͉͌͒͏͔͌͞͏͌ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͝͏͕͉͓͛͗͢ ͏͓͖͚͕͓͒ͣ͘
10 - ̶͚͙͗͌͋͘. ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ - ͚͓͔͔͌ͣ͌͟͏͌ ͎͇͇͔͔͕͕͋͊ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͝͏͕͉͓͛͗͢ ͏͓͖͚͕͓͒ͣ͘
11 - ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͔͌ ͇͈͕͙͇͙͗͌
12 - ̶͚͙͗͌͋͘. AOUT (͇͔. ͉͢͜.) ͈͏͙ 0 ̨͏͙ 0 ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ͉͕͔͕͋͐͢͜ ͉͌͒͏͞͏͔͢ ͔͇ ͇͔͇͕͕͉͕͓͒͊ ͉͕͋͌͢͜
13 - ̶͚͙͗͌͋͘. AOUT (͇͔. ͉͢͜.) ͈͏͙ 1 ̨͏͙ 1 ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ͉͕͔͕͋͐͢͜ ͉͌͒͏͞͏͔͢ ͔͇ ͇͔͇͕͕͉͕͓͒͊ ͉͕͋͌͢͜

8.7.5   ̷͔͌͒͌͐͐͢ ͉͕͋͢͜
̴͇ ͉͚͋͜ ͕͔͙͇͙͇͑͑͜ ͕͘ ͉͕͈͕͔͓͋͘͢ ͖͕͙͔͌͝͏͇͕͓͒ (͗͌͒͌ ͘ ͎͇͓͇͑ͥ͢͠͏͓ ͕͔͙͇͙͕͓͑͑)
PumpDrive ͓͕͍͔͕ ͘͞͏͙͉͇͙ͣ͢ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͥ ͕ ͇͈͕͓͗͌͞ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͏.

̶͇͇͓͙͗͌͗ ̵͖͏͇͔͘͏͌ ̮͇͉͕͇͋͑ͦ͘
͔͇͙͕͇͗͐͑͘

̩͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏
͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏

̫͕͙͚͖͘

3-7-2-1 ̻͚͔͑͝͏ͦ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼͂. 1 29 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-7-2-2 ̶͌͗͏͕͋ ͓͍͚͌͋ ͕͈͙͘͢͏͓͌ ͏ ͇͗͌͑͝͏͌͐

(͎͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͌) (On-Time-Delay)
1 0 — 360 [c] ̱͒͏͔͙͌

3-7-2-3 ̶͌͗͏͕͋ ͓͍͚͌͋ ͕͈͙͘͢͏͓͌ ͏ ͇͗͌͑͝͏͌͐
(͎͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͌) (Off-Time-Delay)

1 0 — 360 [c] ̱͒͏͔͙͌

3-7-3-1 ̻͚͔͑͝͏ͦ ͝͏͕͉͕͛͗͐ ̩̼͂. 2 4 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-7-3-2 ̶͌͗͏͕͋ ͓͍͚͌͋ ͕͈͙͘͢͏͓͌ ͏ ͇͗͌͑͝͏͌͐

(͎͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͌) (On-Time-Delay)
1 0 — 360 [c] ̱͒͏͔͙͌

3-7-3-3 ̶͌͗͏͕͋ ͓͍͚͌͋ ͕͈͙͘͢͏͓͌ ͏ ͇͗͌͑͝͏͌͐
(͎͇͖͇͎͉͇͔͋͢͏͌) (Off-Time-Delay)

1 0 — 360 [c] ̱͒͏͔͙͌

̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 3-7-2-1 ͏ 3-7-3-1
1 - ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ 12 - ͙͕͑ ͒͘͏͕͓͑͟ ͔͏͎͑͏͐ 24 - ̧͔. ̩̼2 ͒͘͏͕͓͑͟ ͔͏͎͑.
2 - PDrive ͕͙͕͉͊ 13 - ͇͙͕͙͔͐͘͢͞ ͋͏͇͖͇͎͕͔ 25 - ̹͓͖͌. ͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͌
3 - ͕͙͕͉͊/͖͚͖͗͌͋͗. ͕͙͚͙͘. 14 - ͇͙͕͙͇̾͘ ͒͘͏͕͓͑͟ ͉͕͇͑ͦ͘͢ 26 - ̪͕͙͕͉/͏͒͏ ͖͚͖͗͌͋͗. ͙͓͖͌.
4 - ̷͇͈͕͞͏͐ ͍͗͌͏͓ 15 - ͇͙͕͙͇̾͘ ͒͘͏͕͓͑͟ ͔͏͎͇͑ͦ 27 - ̪͕͙͕͉/͏͒͏ ͖͚͖͗͌͋͗. ͒͏͔.

 
 

 
 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 3-7-2-1 ͏ 3-7-3-1
5 - ͇͈͕͙͇͗/͖͚͖͗͌͋͗. ͕͙͚͙͘. 16 - ͋͏͇͖͇͎͕͔ ͓͕͔͕͙͘͠͏ 28 - ͕͙͕͉͊/͋͏͇͖. ͔͇͖͗. ̵̱
6 - ͎͇͋. ͎͔./͖͚͖͗͌͋͗. ͕͙͚͙͘. 17 - ̳͕͔͕͙ͣ͘͠ ͒͘͏͕͓͑͟ ͉͕͇͑ͦ͘͢ 29 - ͘͏͔͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘
7 - ͘͏͔͇͊͒ ͙͉͕͗͌͊͏ 18 - ̳͕͔͕͙ͣ͘͠ ͒͘͏͕͓͑͟ ͔͏͎͇͑ͦ 30 - ̶͗. ͚͔͗͞. ͍͗͌. (MAN)
8 - ͘͏͔͇͊͒ ͙͉͗͌. ͏͒͏ ͖͚͖͗͌͋͗. 19 - ̧͔. ̩̼1 ͋͏͇͖͇͎͕͔ 31 - ̶͗. ͇͉͙͕͓. ͍͗͌͏͓ (AUTO)
9 - ͕͇͔͊͗͏͔͌͞͏͌ ͙͕͇͑ (i2t) 20 - ̧͔. ̩̼1 ͒͘͏͕͓͑͟ ͉͕͑͘͢. 32 - ̮͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ OK
10 - ͋͏͇͖͇͎͕͔ ͙͕͇͑ 21 - ̧͔. ̩̼1 ͒͘͏͕͓͑͟ ͔͏͎͑. 33 - ̻͇͙͑͏͕͌͑͌͘͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌ OK
11 - ͙͕͑ ͒͘͏͕͓͑͟ ͉͕͑͘͢͏͐ 22 - ̧͔. ̩̼2 ͋͏͇͖͇͎͕͔ 34 - ͍͚͋͠͏͐ ͍͗͌͏͓, ͕͙͕͉͔͕͙͊ͣ͘
 23 - ̧͔. ̩̼2 ͒͘͏͕͓͑͟ ͉͕͑͘͢. 35 - ̩̱̲.>maxP,̩̱̲͂.<min

8.7.6   ̧͔͇͕͕͉͒͊͌͢ ͉͕͋͜͢
̹͇͈͒͏͇͝ 25:  ̶͇͇͓͙͗͌͗͢ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ͉͕͇͋͜ 1
̶͇͇͓͙͗͌͗ ̵͖͏͇͔͘͏͌ ̮͇͉͕͋͑͘. ͔͇͙͗͘. ̩͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏

͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏
̫͕͙͚͖͘

3-8-2-1 ̹͏͖ ͘͏͔͇͇͊͒ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 2 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-2 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 ̴͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌ ͔͏͎͕͑͌ 0 0..3-8-2-3 [̩] ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-3 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 ̴͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌ ͉͕͕͑͌͘͢ 10 3-8-2-2..10 [̩] ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-4 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 ̹͕͑ ͔͏͎͑͏͐ 4 0..3-8-2-5 [̧͓] ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-5 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 ̹͕͑ ͉͕͑͘͢͏͐ 20 3-8-2-4..20 [̧͓] ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-6 ̬͋͏͔͏͢͝ ͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-7 ̴͏͎͕͑͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͋͒ͦ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼. 1 0 0..3-8-2-8 [3-8-2-6] ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-8 ̩͕͕͑͌͘͢ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͋͒ͦ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼. 1 100 3-8-2-7..9999 [3-8-2-6] ̱͒͏͔͙͌
3-8-2-9 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 ͛͏͙͒ͣ͗ ͖͕͙͕͔͔͕ͦ͐͘

͉͓͔͗͌͌͏
0,1 0,1..10 [͘] ̱͒͏͔͙͌

3-8-2-10 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼. 1 ͕͑ͤ͛͛͏͝͏͔͙͌
͓͇͙͇͈͘͟͏͕͉͇͔͗͏ͦ

1 0,5..2 ̱͒͏͔͙͌

3-8-2-11 ̵͖͏͇͔͘͏͌ ͘͏͔͇͇͊͒ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼. 1 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌

̹͇͈͒͏͇͝ 26:  ̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
3-8-2-1 3-8-2-6 3-8-2-11
1 - ͙͕͑ 1 - % 19 - ͓/͘ 37 - CFM (͚͈͑. ͚͙͕͉͛ ͉

͓͏͔.)
1 - ͖͕͗͌͘͘͝

2 - ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌ 2 - 20 - ͚͙͛/͘ 38 - ͚͙͛3/͘ 2 - ͇͉͔͋͒͌͏͌ P1
 3 - ̪͝ 21 - ͒/͘ 39 - ͚͙͛3/͓͏͔ 3 - ͇͉͔͋͒͌͏͌ P2
 4 - ̩͙͑ 22 - ͒/͓͏͔ 40 - ͚͙͛3/͞ 4 - Q
 5 - ̩͙͑͞ 23 - ͒/͞ 41 - ͓͈͇͗ 5 - ͙͓͖͇͙͚͇͌͌͗͗
 6 - hex 24 - ͑͊/͘ 42 - ͈͇͗  
 7 - ̧͓ 25 - ͑͊/͓͏͔ 43 - ̶͇  
 8 - A 26 - ͑͊/͞ 44 - ̶͇͑  
 9 - ̩ 27 - ͓3/͘ 45 - ͓ ͉͕͋. ͙͘.  
 10 - ͘ 28 - ͓3/͓͏͔ 46 - ͓ ͉͕͋. ͙͘.  
 11 - ͞ 29 - ͓3/͞ 47 - ͓͋ͥ͐. ͙͗. ͙͘.  
 12 - °C 30 - ͇͕͔͊͒͒͢ ͉ ͓͏͔͚͙͚ 48 - ͙͛. ͉͕͋. ͙͘.  
 13 - K 31 - ͇͊͒/͘ 49 - psi  
 14 - 1/͓͏͔ 32 - ͇͊͒/͓͏͔ 50 - ͚͔͙͛/͓͋ͥ͐  
 15 - ͓ 33 - ͇͊͒/͞ 51 - ͑͊/͓3  
 16 - ͙͛. 34 - ͚͔͙͛/͘ 52 - ̩͙  
 17 - ͒.͘. 35 - ͚͔͙͛/͓͏͔   
 18 - ̩͙/͓2 36 - ͚͔͙͛/͞   

̹͇͈͒͏͇͝ 27:  ̺͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕ ͖͇͇͓͙͇͓͗͌͗
3-8-2-9 ̬͒͘͏ ͙͈͚͙͗͌͌ͦ͘ ͇͍͊͒͘͏͉͇͔͏͌ ͘͏͔͇͇͊͒, ͘͏͔͇͊͒ ͓͕͍͔͕ ͛͏͙͕͉͇͙͒ͣ͗ͣ ͖͚͙͓͌ ͚͋͒͏͔͔͌͏ͦ ͖͕͙͕͔͔͕ͦ͐͘ ͉͓͔͗͌͌͏.

̶͕ ͉͕͓͚͌͘ ͙͉͋͌͐͘͏ͥ ͎͚͙͇͙͗͌͒ͣ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͛͏͙͚͒ͣ͗ ͔͏͍͔͏͜ ͇͙͕͙͘͞.
3-8-2-10 ̶͚͙͓͌ ͏͎͓͔͔͌͌͏ͦ ͓͇͙͇͈͘͟͏͕͉͇͔͗͏ͦ ͓͕͍͔͕ ͏͎͓͔͌͏͙ͣ ͋͏͇͖͇͎͕͔ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏ ͔͇ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͐͢

͕͑ͤ͛͛͏͝͏͔͙͌.

 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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8.7.7   ̧͔͇͕͕͉͒͊͌͢ ͉͕͋͢͜͢
̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͢͜ PumpDrive ͓͕͍͙͌ ͏͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣͦ͘͘ ͋͒ͦ ͉͉͕͇͋͢ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏͏ ͕
͙͌͗͌͢͜͞ ͏͒͏ ͓͔͌͌͌ ͖͚͙͇ͤ͑͒͘͝͏͕͔͔͢͜ ͖͇͇͓͙͇͗͌͗͜ (͏͙͕͔͘͞͏͇͑͜) ͉ ͕͓͛͗͌ ͘͏͔͇͇͊͒ ͖͕
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͥ. 
̬͒͘͏ ͉͇͋ ͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͇͋͜ ͉͖͕͔͙͒ͦͥ͢ ͚͔͛͑͝͏ͥ ͚͓͔͕͍͏͙͌͒ͦ, ͙͕ ͉͉͕͋͢ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏͏
͕͈ ͏͙͕͔͘͞͏͑͌ ͕͚͙͉͙͌͒ͦ͌ͦ͘͘͘͠ ͉ ͎͇͉͏͘͏͓͕͙͘͏ ͕͙ ͕͒͊͏͕͕͌͑͊͘͞ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏ͦ ͝͏͕͉͛͗͢͜
͉͕͕͉͋͢͜ (͓͘. ͖͗͏͉͔͔͚͌͋͌ͥ ͔͏͍͌ ͙͇͈͒͏͚͝). ̫͒ͦ ͙͕͕ͤ͊ ͚͙͒͌͋͌͘ ͚͙͇͔͕͉͘͏͙ͣ ͚͔͛͑͝͏͏
͉͚͋͜ ͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͕͉͋͜ ͔͇ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ «̶͚͙͗͌͋͘. AOUT (͇͔. ͉͢͜.) ͈͏͙ 0» ͏ «̶͚͙͗͌͋͘.
AOUT (͇͔. ͉͢͜.) ͈͏͙ 1» (͓͘. ͖͗͏͉͔͔͚͌͋͌ͥ ͇͋͒͌͌ ͙͇͈͒͏͚͝). ̶͇͇͓͙͗͌͗͏͕͉͇͙͗ͣ
͏͙͕͔͘͞͏͑͏ ͏ ͋͏͇͖͇͎͕͔ ͎͔͇͔͌͞͏͐ ͉͕͔͕͕͋͊͢͜ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘ ͙͇͈͒͏͇͓͝͏.
̫͏͇͖͇͎͕͔ ͎͔͇͔͌͞͏͐ ͏͙͕͔͘͞͏͇͑ ͒͏͔͔͕͌͐ ͕͙͕͈͇͍͇͙͗͌ͦ͘ ͔͇ ͋͏͇͖͇͎͕͔ ͎͔͇͔͌͞͏͐
͉͕͔͕͕͋͊͢͜ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ (͖͇͇͓͙͗͌͗ 3-8-4-5 ͏ 3-8-4-6). ̬͒͘͏ ͔͌ ͖͕͗͏͕͋͘͜͏͙ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͌
͝͏͕͉͛͗͢͜ ͉͕͕͉͋͢͜, ͖͕͙͕͔͔͕ͦ͘ ͉͇͙͋͌ͦ͘͢ ͇͈͕͗͞͏͐ ͖͇͇͓͙͗͌͗ ͉ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘
͏͙͕͔͘͞͏͕͓͑ 1. 
̳͇͑͘͏͓͇͔͇͒ͣͦ ͕͕͙͑͗ͣ͘͘ ͖͔͌͗͌͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͓͍͚͌͋ ͕͙͔͓͋͌͒ͣ͢͏ ͏͙͕͔͘͞͏͇͓͑͏ ͋͒ͦ
͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ͉͕͇͋͢͜ ͕͙͇͉͙͒ͦ͌͘͘ 100 ͓͘ (10 ̪͝).

̨͏͙ 0 ̨͏͙ 1 ̯͙͕͔͘͞͏͑ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ͉͕͇͋͢͜
0 ̩ 0 ̩ ̯͙͕͔͘͞͏͑ 1
0 ̩ 24 ̩ ̯͙͕͔͘͞͏͑ 2
24 ̩ 0 ̩ ̯͙͕͔͘͞͏͑ 3
24 ̩ 24 ̩ ̯͙͕͔͘͞͏͑ 4

̶͇͇͓͙͗͌͗ ̵͖͏͇͔͘͏͌ ̮͇͉͕͇͋͑ͦ͘
͔͇͙͕͇͗͐͑͘

̩͕͎͓͕͍͔͕͙͘͏
͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏

̫͕͙͚͖͘

3-8-4-1 ̯͙͕͔͘͞͏͑ 1 ͋͒ͦ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼͂. 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-8-4-2 ̯͙͕͔͘͞͏͑ 2 ͋͒ͦ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼͂. 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-8-4-3 ̯͙͕͔͘͞͏͑ 3 ͋͒ͦ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼͂. 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-8-4-4 ̯͙͕͔͘͞͏͑ 4 ͋͒ͦ ͇͔͇͕͕͉͕͕͒͊͊ ̩̼͂. 1 ͓͘. ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͉͈͕͇͗͢ ̱͒͏͔͙͌
3-8-4-5 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼͂. ͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͌ ͉͕͔͕͋͌͢͜

͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌
0 0..10 [̩] ̱͒͏͔͙͌

3-8-4-6 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼͂. ͓͇͑͘͏͓͇͔͕͒ͣ͌ ͉͕͔͕͋͌͢͜
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌

10 0,01..10 [̩] ̱͒͏͔͙͌

3-8-4-7 ̧͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ̩̼͂. ͖͕͙͕͔͔͇ͦͦ͘ ͉͓͔͗͌͌͏
͛͏͙͇͒ͣ͗ ͔͏͍͔͏͜ ͇͙͕͙͘͞

0,5 0,01..1 [͘] ̱͒͏͔͙͌

̹͇͈͒͏͇͝ 28:  ̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗
̸͖͏͕͑͘ ͉͈͕͇͗͢ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 3-8-4-1 - 3-8-4-4
1 - ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘
2 - ͎͇͇͔͔͕͋͌ ͎͔͇͔͌͞͏͌
3 - ͕͈͇͙͔͇͗ͦ ͉͎ͦͣ͘
4 - ͔͕͓͏͔͇͔͇͒ͣͦ ͓͕͔͕͙ͣ͘͠
5 - ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
6 - ͕͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘
7 - ͙͕͑ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
8 - ͉͕͔͇͋ͦ͢͜ ͇͙͕͙͇͘͞
9 - ͔͇͖͗. ͖͕͓͍͗͌. ͕͔͙͚͇͑͗

8.7.8   ̩͕͙͇͔͕͉͔͒͌͘͘͏͌ ͎͇͉͕͋͑͘͏͜ ͔͇͙͕͗͌͑͘
̩͌͘ ͎͇͉͕͋͑͘͏͌ ͔͇͙͕͗͐͑͘͏ ͓͕͚͙͊ ͈͙ͣ͢ ͉͕͙͇͔͕͉͔͒͌͘͘͢ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͕͓͇͔͑͋͢ 3-1-5-5.
̶͌͗͌͋ ͈͕͕͓͗͘͘ ͚͈͌͋͏͙ͣͦ͘ ͉ ͕͙͚͙͙͉͘͘͏͏ ͙͇͙͕͉͕͕͗͊͘ ͘͏͔͇͇͊͒ ͔͇ ͝͏͕͉͕͓͛͗ ͉͕͋͌͜ 1.
̶͕͒͌͘ ͈͕͇͗͘͘ ͎͇͔͕͉͕ ͉͉͙͌͘͏ ͇͔͔͋͌͢ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ (͖͇͇͓͙͗͌͗͢ 3-3-2-1 - 3-3-2-6).

 
 

 
 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͗͏ ͈͕͗͌͘͘ ͕͋ ͎͇͉͕͋͑͘͏͜ ͔͇͙͕͗͌͑͘ ͇͙͑͏͉͏͎͏͚͙͗͌ͦ͘ ͇͉͙͕͓͇͙͏͕͌͑͌͘͞ ͇͖͕͎͔͇͉͇͔͗͘͏͌
͇͙͋͞͏͕͉͑ (͖͇͇͓͙͗͌͗ 3-9-1-6). 
͙͕̈́ ͓͕͍͙͌ ͖͗͏͉͙͌͘͏ ͑ ͇͉͙͕͓͇͙͏͕͌͑͐͘͞ ͇͙͑͏͉͏͎͇͝͏͏ ̶̯-͚͙͕͇͗͌͊͒ͦ͗, ͌͒͘͏ ͔͇
͇͔͇͕͕͉͒͊͐͢ ͉͕͋͜ ͖͕͇͙͋͌ͦ͘ ͘͏͔͇͊͒ 2. 
̬͒͘͏ ͙͕ͤ ͔͍͇͙͔͕͌͌͒͌͒ͣ, ͇͙͋͌͑͏͉͏͎͏͕͉͇͙͗ͣ ͇͖͕͎͔͇͉͇͔͗͘͏͌ ͇͙͋͞͏͕͉͑ ͏ ̶̯-͚͙͕͗͌͊͒ͦ͗
͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ 3-9-1-6 ͏ 3-9-1-1.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̬͒͘͏ ͇͔͗͌͌ ͈͒͢ ͖͕͗͏͎͉͔͌͋͌ ͉͉͕͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ, ͖͗͏ ͉͕͙͇͔͕͉͔͒͌͘͘͏͏ ͎͇͉͕͋͑͘͏͜
͔͇͙͕͗͌͑͘ ͉͌͘ ͖͍͔͗͌͏͌ ͔͇͙͕͗͐͑͘͏ ͖͇͇͓͙͕͉͗͌͗ ͙͙͌͗ͦͥͦ͘, ͌͒͘͏ ͕͔͏ ͔͌ ͈͒͢͏
͕͇͔͔͗͌͘͜͢ ͘ ͖͕͓͕ͣͥ͠ ͉͌͗͘͏͔͕͕͊͘ ͖͕͇͓͓͔͕͕͗͊͗͊ ͕͈͖͔͌͌͌͘͞͏ͦ.

 

 

 

8 ̺͖͇͉͔͗͒͌͏͌ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
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9   ̹͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͌/͚͕͋͜

9.1   ̵͈͠͏͌ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ/͖͇͉͗͏͇͒ ͙͔͌͜͏͑͏ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏
͖͚͇͙̈́͑͒͘͏͚͇͗ͥͦ͠ ͙͕͕͔͇͗͘ ͕͍͔͇͋͒ ͕͈͖͌͌͘͞͏͙ͣ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͌ ͉͌͘͜ ͇͈͕͙͗ ͖͕
͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ, ͕͓͕͙͇͓͗͘ ͏ ͓͕͔͙͇͍͚ ͙͕͕͒ͣ͑ ͚͖͕͔͕͓͕͔͔͓͒͌͢͞
͉͇͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘, ͖͉͇͗͌͋͗͏͙͔͕͌͒ͣ ͙͇͔͕͋͌͒ͣ ͕͎͔͇͕͓͔͔͓͑͒͌͢ ͘
͔͇͙͕ͦ͘͠͏͓ ͚͕͉͕͙͉͕͓͗͑͋͘.

̵̶̸̴̵̸̧̹̓
̸͚͇͔͒͐͐͢͞ ͎͇͖͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͋͒ͦ ͍͏͎͔͏!
▷ ̩͕ ͉͓͗͌ͦ ͇͈͕͙͗ ͖͕ ͓͕͔͙͚͗͌ ͏ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ

͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͕͍͔͇͋͒ ͔͇͕͋͜͏͙ͣͦ͘ ͖͕͋ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͓͌.
̵͙͔͑͒ͥ͌͞͏͌ ͎͇͠͏͙͔͕͕͊ ͇͉͙͕͓͇͙͇ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͔͌ ͉͇͌͊͋͘ ͖͗͏͉͕͋͏͙ ͑ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͥ
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ ͔͇ ͖͏͙͇ͥ͠͏͜ ͇͈͑͌͒ͦ͜ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ.

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̸͚͇͔͒͐͐͢͞ ͎͇͖͚͑͘ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͙͇͉͓͗͏͕͉͇͔͗͏ͦ ͉͋͏͍͚͠͏͓͏ͦ͘ ͇͙͓ͦ͘͞͏!
▷ ̶͌͗͌͋ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗ ͔͇ ͚͙͇͔͕͉͑͌͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕

͚͕͙͕͉͋͌͗͘͏͙ͣͦ͘, ͙͕͞ ͕͔͇ ͔͌ ͔͇͕͋͜͏͙ͦ͘ ͖͕͋ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͓͌.
▷ ̶͗͏͔͙ͦͣ ͓͌͗͢ ͖͕͙͗͏͉ ͚͇͔͕͕͒͐͊͘͞ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̷͇͈͕͙͢ ͘ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͕͚͙͉͓͌͒ͦ͌͌͘͘͢͠
͔͉͇͌͑͒͏͛͏͝͏͕͉͇͔͔͓͗͢ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͙͇͉͓͗͢!
▷ ̷͇͈͕͙͢ ͖͕ ͓͕͔͙͚͗͌ ͏ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ ͕͍͔͋͒͢ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙ͣͦ͘ ͙͕͕͒ͣ͑

͖͌͘͝͏͇͔͕͒ͣ ͕͈͚͔͔͓͌͢͞ ͖͕͔͇͕͓͌͗͒͘.

̴̴̧̩̯̳̯̬
̴͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ͌ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̻͚͔͑͝͏͕͔͏͕͉͇͔͗͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͇͇͔͙͊͗͏͚͙͗͌ͦ͘!
▷ ̴͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͚͔͕͗͌͊͒ͦ͗ ͖͕͉͕͗͋͏͙ͣ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ

͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
▷ ̷͇͎͇͈͕͙͇͙͗ͣ ͖͇͔͒ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ, ͊͋͌

͕͕͈͕͌͘ ͉͔͏͓͇͔͏͌ ͈͚͙͋͌ ͕͈͇͔͕͗͌͠ ͔͇ ͓͇͎͕͔͌͘͢͞ ͓͇͙͌͗͏͇͒͢, ͚͖͕͙͔͔͒͌͏͌ ͉͇͇͒
͏ ͓͚͙͛͢ ͔͇͕͕͉͘͘.

̸͙͕͕͗͊ ͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͖͇͉͗͏͇͒ ͙͔͌͜͏͑͏ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ ͏ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ. (⇨ ̪͇͉͇͒ 9 ̸͙͇͔͗͏͇͝
46)

̶͗͏ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͏ ͇͈͕͙͗ ͘ ͔͇͕͇͓͘͘͏ ͕͉͇͙͒͌͋ͣ͘ ͚͇͎͇͔͑͏͓ͦ ̷͚͕͉͕͙͉͇͑͋͘ ͖͕
͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏.

̩ ͚͇͒͌͘͞ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͐ ͕͈͇͇͙͗ͣͦ͘͠ ͉ ͔͇͟ ͉͌͗͘͏͔͐͘͢ ͕͙͋͌͒.

̶͗͏ ͉͖͕͔͔͒͌͢͏͏ ͇͈͕͙͗ ͖͕ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ ͉ ͙͕͔͕͓͞ ͕͕͙͉͙͙͉͌͘͘͏͏ ͘
͚͙͇͔͕͉͔͔͓͒͌͘͢ ͇͊͗͛͏͕͓͑ ͓͕͍͔͕ ͉͙͌͘͘͏ ͑ ͓͏͔͏͓͚͓͚ ͇͕͗͋͘͜͢ ͖͕ ͕͕͕͙͕͋͗͊ͦ͘͠͏͓
͓͕͔͙͔͓͗͌͢ ͇͈͕͙͇͓͗ ͏ ͕͈͋͏͙ͣͦ͘ ͈͎͇͉͇͌͗͏͔͕͐͐ ͏ ͔͇͍͔͕͋͌͐ ͇͈͕͙͗͢ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏
͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.

̯͎͈͇͙͌͊ͣ ͈͕͕͒ͥ͊ ͖͗͏͓͔͔͌͌͏ͦ ͘͏͒͢ ͖͗͏ ͓͕͔͙͇͍͋͌͌ ͏ ͓͕͔͙͇͍͌ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ
͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
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9.1.1   ̫͕͕͉͕͊͗ ͕ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͏ ͙͔͌͜͏͌͑͘͞͏͜ ͕͓͕͙͕͉͗͘

̳͢ ͕͓͔͚͓͗͌͑͌͋͌ ͎͇͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͖͇͇͓͗͌͋͒͊͌͐͢ KSB ͕͕͉͕͋͊͗ ͕ ͚͔͕͓͗͌͊͒ͦ͗ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͏
͙͔͌͜͏͌͑͘͞͏͜ ͕͓͕͙͕͉͗͘ ͏ ͇͈͕͙͗ ͖͕ ͙͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏ͥ. ̶͕͕͈͔͚͋͗ͥ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͥ ͉͇͓
͖͕͙͇͉͗͌͋͘͏͙ ͖͕͙͇͉͘͠͏͑ ͔͇͕͔͕͕͊͘͘ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏ͦ.

̶͕͉͕͔͗͌͗͐͢͞ ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏ͦ ͇͈͕͙͗ ͖͕ ͉͉͕͚͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ, ͙͔͌͜͏͕͓͚͌͑͘͞
͕͓͕͙͚͗͘ ͏ ͕͈͚͍͒͘͏͉͇͔͏ͥ. 

9.2   ̹͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͌ / ͕͓͕͙͗͘

9.2.1   ͖͚͇͙͇̈́͑͒͘͝͏͕͔͔͐͢ ͕͔͙͕͑͗͒ͣ

̴̴̧̩̯̳̯̬
̶͕͉͔͔͌͐͢͟͢ ͏͎͔͕͘ ͏͎-͎͇ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͔͇͕͔͕͕͊͘͘ ͇͇͙͇͊͗͌͊!
▷ ͖͚͇͙̈́͑͒͘͏͕͉͇͙͗ͣ ͇͇͙͊͗͌͊ ͙͕͕͒ͣ͑ ͉ ͎͇͖͕͔͔͔͕͓͒͌ ͕͙͕͔ͦ͘͘͏͏.
▷ ̴͏ ͉ ͕͓͑͌ ͚͇͒͌͘͞ ͔͌ ͎͇͉͇͙͑͗ͣ͢ ͉͕ ͉͓͗͌ͦ ͇͈͕͙͗͢ ͎͇͖͕͔͚͗ͥ ͇͓͇͙͚͚͗͗ ͔͇

͉͇͉͇ͥ͌͐͘͘͢͠ ͏/͏͒͏ ͔͇͖͕͔͕͗͐ ͒͏͔͏͏.

̴̴̧̩̯̳̯̬
̶͉͔͗͌͌͢͟͏͌ ͕͖͚͙͋͘͏͓͕͐ ͙͓͖͇͙͚͌͌͗͗͢ ͖͇͌͗͌͑͞͏͉͇͓͕͌͐ ͍͏͕͙͋͑͘͏
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͔͇͕͇͘͘!
▷ ̴͌ ͕͖͚͇͙͋͑͌ͦ͘͘ ͋͒͏͙͔͇͌͒ͣͦ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͦ ͖͗͏ ͎͇͙͕͑͗͐͢ ͎͇͖͕͔͕͗͐ ͇͓͇͙͚͗͗͌

(͔͇͉͊͗͌ ͖͇͌͗͌͑͞͏͉͇͓͕͌͐ ͍͏͕͙͋͑͘͏).
▷ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͙͓͖͇͙͚͔͌͌͗͗͌͢ ͖͇͇͓͙͗͌͗͢, ͚͇͎͇͔͔͑͌͢ ͉ ͙͖͇͖͕͙͌͗͌͘͜, ͏ ͔͌

͉͕͋͢͜͏͙ͣ ͎͇ ͖͗͌͋͌͒͢ ͇͈͕͕͗͌͊͞ ͋͏͇͖͇͎͕͔͇. 

̩͕ ͉͓͗͌ͦ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ͘ ͏ ͖͕͉͙͗͌͗ͦͣ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͖͚͔͙͑͢:
▪ ̶͕͉͇͗͌͗͑ ͇͈͕͕͗͌͊͞ ͝͏͇͑͒ (͌͒͘͏ ͇͙͑͏͉͏͕͉͇͔͕͗).
▪ ̸͇͉͔͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͏ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͔͇͕͇͘͘ ͘ ͇͔͔͓͋͢͏ ͔͇

͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞ (͔͇͋ ͓͇͔͕͓͙͕͓͌͗).
▪ ̸͇͉͔͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ ͔͇͖͕͔͕͕͗͊ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗ ͘ ͕͓͔͕͉͇͔͔͓͗͌͑͌͋͢͏

͎͔͇͔͌͞͏͓ͦ͏. (⇨ ̪͇͉͇͒ 9.2.3 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 48)
̮͇͙͑͗ͣ͢ ͎͇͖͕͔͗͌͢ ͕͇͔͗͊͢ ͖͕͋ ͎͉͚͇͕͓͗͌͌͗͗ ͏ ͕͖͚͙͕͘͟͏͙ͣ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗ ͎͌͗͌͞
͖͚͔͕͑͐͘͘ ͇͖͇͔͑͒. 
̩͉͔͚͙͌͗ͣ͢ ͎͇͠͏͙͔͐͢ ͕͖͇͕͑͒͑͞ ͔͇͖͕͔͕͕͗͊ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗ ͏ ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌
͉͕͎͚͔͓͋͟͢ ͓͇͔͕͓͙͕͓͌͗. 
̶͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͖͕͗͏͎͉͙͌͘͏ ͕͎͇͖͕͔͔͋͒͌͏͌ ͇͎͕͙͕͓.

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̴͖͇͉͌͗͏͔͒ͣ͐͢ ͉͈͕͗͢ ͇͎͇͊
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͕͙͇͉͔͗͒͌͏ͦ!
▷ ̯͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͋͒ͦ ͎͇͖͕͔͔͒͌͏ͦ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙͔͕͌͒ͣ ͇͎͕͙.

▪ ̱͕͔͙͕͗͒͏͕͉͇͙͗ͣ ͚͓͟ ͖͗͏ ͇͈͕͙͗͌ ͖͕͋͟͏͖͔͏͕͉͑ ͇͔͑͌͞͏ͦ.
̩͏͈͇͗͝͏ͦ, ͚͓͟͢, ͇ ͙͇͍͑͌ ͖͕͉͔͔͕͌͌͢͟ ͙͕͕͖͕͙͈͔͑͗͌͒͌͏͌ ͖͗͏ ͔͌͏͎͓͔͔͌͢͜
͕͙͇͔͒ͣ͘͢͜ ͚͕͉͒͘͏ͦ͜ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͚͇͎͉͇͙͑ͥ͢ ͔͇ ͏͎͔͕͘.

▪ ̶͕͉͙͗͌͗ͦͣ ͇͈͕͙͚͗ ͕͖͕͔͋͒͏͙͔͌͒ͣ͢͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐.

9.2.2   ̶͕͉͕͔͗͌͗͐͢͞ ͖͘͏͕͑͘ ͋͒ͦ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏ͦ ͙͔͌͜͏͕͕͌͑͊͘͞ ͕͓͕͙͇͗͘
̶͗͏ ͇͓͕͙͕͙͔͕͓ͦ͌͒ͣ͘͘ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͏ ͙͔͌͜͏͕͕͌͑͊͘͞ ͕͓͕͙͇͗͘ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕ ͔͌ ͍͗͌͌ ͇͎͇͗ ͉
͕͊͋ ͖͕͉͕͗͋͏͙ͣ ͖͕͉͚͗͌͗͑ ͖͕ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͓ ͖͚͔͙͇͓͑:
1. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͇͉͔͕͙͒ͣ͘ ͇͈͕͙͗͢ ͔͇͕͇͘͘ ͏ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ, ͇ ͙͇͍͑͌ ͓͙͊͌͗͌͏͔͕͙ͣ͘͞

͙͕͉͕͕͗͌͊͝ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏ͦ.
2. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͎͇͖͕͔͚͗ͥ ͇͓͇͙͚͚͗͗, ͖͚͔͕͑͐͘͘ ͏ ͕͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒͢ ͔͇ ͓͙͊͌͗͌͏͔͕͙ͣ͘͞.

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 
 

 

9 ̹͕͈͚͍͌͒͘͜͏͉͇͔͏͌/͚͕͋͜

 Hya®-Solo DV 47 ͏͎ 60



3. ̬͒͘͏ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͐͢ ͇͖͇͔͑͒ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋ ͎͚͕͉͊͗ͦ͌͒͏͙͓͌͒͌, ͕͞͏͙͘͏͙ͣ ͖͕͔͒͌͋͘͏͐.
4. ̶͗͏ ͔͇͒͏͞͏͏ ͕͓͖͔͇͙͕͕͉͑͌͗͘ ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͏͜ ͔͇ ͏͎͔͕͘.
5. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ ͏ ͖͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͔͇͖͕͔͗͐͢

͎͉͚͇͗͌͌͗͗ ͔͇ ͓͙͊͌͗͌͏͔͕͙ͣ͘͞. (⇨ ̪͇͉͇͒ 9.2.3 ̸͙͇͔͗͏͇͝ 48)
6. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͇͉͙͕͓͇͙͏͕͕͌͑͊͘͞ ͖͔͌͗͌͑͒ͥ͌͞͏ͦ.
7. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͙͕͑͞͏ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͏ ͉͔͑͒ͥ͌͢͞͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
8. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͇͚͋͞ ͉͕͋͢, ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗, ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͕͔͙͕͑͗͒ͦ ͔͕͙͇͙͇͌͋͑͘

͉͕͋͢, ͇͙͋͞͏͑ ͖͕͙͕͇͑ ͏ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͐͢ ͇͖͇͔͑͒.
9. ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͇͋ͥ͠͏͐ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗ ͏ (͖͗͏ ͔͇͒͏͞͏͏) ͖͕͖͇͉͕͉͒͑͐͢ ͇͖͇͔͑͒.

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͒͘͏͉͔͕͌ ͚͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͔͇ ͓͙͊͌͗͌͏͔͕͙ͣ͘͞ ͏ ͕͙͚͙͙͉͘͘͏͌ ͎͇͎͔͔͊͗ͦ͌͏͐.

9.2.3   ̷͚͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͖͕͇͋͗

̶̷̶̷̴̬̫̺̬̭̫̬̯̬
̴͖͇͉͌͗͏͔͒ͣ͐͢ ͉͈͕͗͢ ͇͎͇͊
̵͖͇͔͕͙ͣ͘͘ ͕͙͇͉͔͗͒͌͏ͦ!
▷ ̯͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͋͒ͦ ͎͇͖͕͔͔͒͌͏ͦ ͏͑͒ͥ͘͞͏͙͔͕͌͒ͣ ͇͎͕͙.

̫͇͉͔͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ ͉ ͇͗͘͟͏͗͏͙͔͕͓͌͒ͣ ͕͚͋͌͘͘ ͕͍͔͕͋͒ ͈͙ͣ͢ ͔͏͍͌ ͚͙͇͔͕͉͔͔͕͕͒͌͊͘
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ. 
̷͚͌͊͒͏͕͉͇͗͑ ͓͕͍͙͌ ͈͙ͣ͢ ͖͕͉͔͇͗͌͋͌ ͎͌͗͌͞ ͇͖͇͔͑͒, ͔͇͕͋ͦ͜͠͏͐ͦ͘ ͖͕͋ ͎͇͠͏͙͔͓͢
͕͍͚͕͓͑͜ ͔͇ ͉͔͌͗͌͐͜ ͙͕͕͔͗͌͘ ͕͚͇͋͘͘.
̶͗͏͓͌͗:  ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ ͔͇ 10 % ͔͏͍͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ
̫͇͉͔͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ ͉ ͔͇͖͕͔͕͓͗ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗͌ p = 0,9 x pE

pE = ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̷͕͓͔͇͌͑͌͋͝͏ͦ
͙̈́͏ ͇͔͔͋͌͢ ͚͙͒͌͋͌͘ ͇͓͇͙͗͗͘͘͏͉͇͙ͣ ͇͑͑ ͔͗͌͋͘͏͌ ͉͌͒͏͞͏͔͢. ̯͖͙͇͔͘͢͏ͦ
͇͗͘͟͏͗͏͙͔͌͒ͣ͢͜ ͕͚͕͉͋͘͘ ͖͕͇͎͇͑͒͏, ͙͕͞ ͖͗͏ 
͇͉͔͋͒͌͏͏ >3 ͈͇͗ ͖͗͏ ͕͑ͤ͛͛͏͝͏͔͙͌͌ 0,9 ͏ ͖͗͏ 
͇͉͔͋͒͌͏͏ <3 ͈͇͗ ͖͗͏ ͕͑ͤ͛͛͏͝͏͔͙͌͌ 0,8 
͕͙͋͘͏͇͙͊ͥͦ͘ ͔͇͏͚͒͟͞͏͌ ͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͇͚͓͚͑͑͒͏͚͗ͥ͌͐͠ ͖͕͕͈͔͕͙͘͘͘͏.
̶͗͏͓͌͗:
pE = 5 ͈͇͗: ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ 5 x 0,9 = 4,5 ͈͇͗
pE = 2 ͈͇͗: ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ 2 x 0,8 = 1,6 ͈͇͗

̴̴̧̩̯̳̯̬
̶͉͔͗͌͌͢͟͏͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͖͕͇͋͗
̶͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗!
▷ ̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͖͕͗͏͎͉͕͋͏͙͌͒ͦ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗ (͔͇ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͙͇͈͒͏͑͌͞ ͏͒͏ ͉

͚͕͉͕͙͉͗͑͋͌͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏ ͎͉͚͇͇͗͌͌͗͗).
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10   ̴͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏: ͖͗͏͞͏͔͢ ͏ ͚͙͇͔͔͗͌͘͏͌

10.1   Hya-Solo DV

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͌͗͌͋ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗ ͉͔͚͙͗͏ ͔͇͕͕͉͘͘ ͉ ͙͔͌͌͞͏͌ ͇͇͔͙͊͗͏͔͕͕͐͊ ͖͌͗͏͕͇͋
͕͈͎͇͙͔͕ͦ͌͒ͣ ͕͈͇͔͗͌͠͏͌ ͎͇ ͕͔͚͙͇͑͒ͣ͘͝͏͌͐. ̴͇͇͟ ͉͌͗͘͏͔͇ͦ͘ ͚͍͈͇͒͘ ͉͇͌͊͋͘ ͕͙͕͉͇͊
͉͇͓ ͖͕͓͕ͣ͞. ̩ ͖͕͙͗͏͉͕͖͕͕͍͔͕͓͒ ͚͇͒͌͘͞ ͖͇͉͕͗ ͔͇ ͖͉͔͗͌͋ͦ͒͌͡͏͌ ͈͒ͥ͢͜ ͖͙͔͎͗͌͌͏͐
͔͇ ͉͕͎͓͔͌͌͠͏͌ ͚͈͇͌͗͠ ͙͙͌͗ͦ͌ͦ͘.

̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͉͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͢͞.
̱͕͈͇͔͒͌͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͙͕͕͔͗͌͘ ͔͇͖͕͇͗.
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͎͇͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘.
̴͇͕͘͘ ͎͇͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘, ͔͕ ͔͌ ͖͕͇͙͋͌ ͉͕͚͋.
̴͕͙͇͙͕͔͇͌͋ͦ͘͞ ͖͕͇͇͋͞ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ.
̸͒͏͕͓͑͟ ͔͏͎͕͑͌ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗.
̸͒͏͕͓͑͟ ͉͕͕͑͌͘͢ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͕͘ ͙͕͕͔͗͘͢ ͔͇͖͕͇͗.
̺͙͌͑͞͏ ͎͌͗͌͞ ͙͕͕͉͕͗͌͝ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏͌.
̶͉͌͗͌͊͗͌ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ/͔͇͕͇͘͘.
̸͇͈͇͙͉͇͙͗͌͢ ͎͇͠͏͙͔͐͢ ͇͉͙͕͓͇͙ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͌ ͉͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͢͞.
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͒͘͏͕͓͑͟ ͇͙͕͘͞ ͉͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͞ ͏ ͉͇͙͑͒ͥ͌ͦ͘͢͞.
̶͉͌͗͌͊͗͌ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ.

̹͇͈͒͏͇͝ 29:  ̺͙͇͔͔͗͌͘͏͌ ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗͌͐͘͘
A B C D E F G H I J K L M ̩͕͎͓͕͍͔͇ͦ ͖͗͏͞͏͔͇ ̺͙͇͔͔͗͌͘͏͌

̶͌͗͌͋ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗ ͔͇
͔͇͕͋ͦ͜͠͏ͦ͘͜ ͖͕͋ ͇͉͔͋͒͌͏͓͌
͙͇͋͌͒ͦ͜ ͔͇͕͇͘͘ ͔͘͏͎͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌
͕͋ ͇͙͓͕͔͕͕͛͌͗͊͘! ̵͙͑͒ͥ͞͏͙ͣ
͖͏͙͇ͥ͠͏͌ ͇͈͑͌͒͏ ͔͇͕͇͘͘ ͕͙
͏͙͕͔͘͞͏͇͑ ͖͏͙͇͔͏ͦ!

X  X           ̺͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͎͇͠͏͙͢ ͕͙ ͚͕͕͊͘͜ ͕͇͋͜
͔͌ ͖͕͔͕͋͑͒ͥ͌͞

͖͕͋͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͏͒͏ ͚͔͙͟͏͕͉͇͙͗ͣ

X  X           ̵͈͉͗͢ ͙͉͕͕͌͌͊͘ ͇͈͑͌͒ͦ ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ, ͚͙͇͔͗͘͏͙ͣ ͖͕͉͍͔͗͌͋͌͏͌
X  X       X   X ̩͖͇͔͋͌͢͏͌ ͇͎͛͢ ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͕͙͔͋͌͒ͣ͌͢ ͇͎͛͢ /

͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͇͔͗͌͋͗͜͏͙͌͒ͣ
X  X       X   X ̸͇͈͕͙͇͗͒ ͏͒͏ ͔͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ

͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͔͗ ͎͇͠͏͙͔͐͢ ͇͉͙͕͓͇͙
͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͏͒͏ ͎͇͑͒͏͔͏͕͒ ͔͇͕͘͘.

̸͇͉͔͗͏͙ͣ ͚͗͌͊͒͏͕͉͕͔͕͗͌͞ ͎͔͇͔͌͞͏͌
͘ ͇͔͔͓͋͢͏ ͔͇ ͙͇͈͒͏͑͌͞ ͉͋͏͇͙͊͌͒ͦ ͏
͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͙͗ͣ.
̴͇͍͇͙ͣ ͇͉͑͒͏͚͟ ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͗͑͏.

X  X           ̸͇͈͕͙͇͗͒ ͖͕͇͔͗͌͋͗͜͏͙͌͒ͣ
͚͖͇͉͔͗͒͌͏ͦ

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͇͔͗͌͋͗͜͏͙͌͒ͣ, ͖͗͏
͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏ ͎͇͓͔͌͏͙ͣ

  X           ̴͕͙͇͙͕͌͋͑͘ ͉͕͋͢ ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜
  X    X       ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͉͌͢͟

͚͇͎͇͔͔͕͕͑͊ ͖͗͏ ͎͇͇͎͑͌
̯͖͕͎͕͉͇͙͒ͣͣ͘ ͚͗͌͋͑͝͏͕͔͔͐͢
͇͖͇͔͑͒, ͙͈͚͙͗͌͌ͦ͘
͖͉͇͗͌͋͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͎͇͖͕͗͘

    X X X  X X X   ̴͕͙͔͇͌͑͗͗͌͑ͦ ͖͕͇͇͋͞ ͖͏͙͇͔͏ͦ,
͔͖͇͉͌͗͏͔͇͒ͣͦ ͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͉͕͗͋ ͖͏͙͇͔͏ͦ

 X X X X X   X   X X ̮͇͖͕͔͇͗ͦ ͇͓͇͙͚͇͗͗ ͎͇͙͇͑͗͢ (͏͒͏
͕͙͙͇͑͗͢ ͇͙͘͞͏͔͕͞)

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ, ͖͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏
͕͙͙͑͗ͣ͢

   X X X   X  X  X ̴͖͕͔͕͌͒͌ ͚͇͔͋͒͌͏͌ ͉͕͎͚͇͋͜ ͏͒͏
͔͕͙͇͙͕͔͕͌͋͌͘͞ ͎͇͖͕͔͔͒͌͏͌ ͔͇͕͇͘͘
͏͒͏ ͙͚͈͕͖͕͉͕͇͗͗͋

̺͇͋͒͏͙ͣ ͉͕͎͚͋͜ ͏͒͏,
͕͕͙͉͙͙͉͔͔͕͌͌͘͘, ͎͇͖͕͔͒͏͙ͣ ͔͇͕͘͘

   X X X   X X X  X ̴͌͏͖͇͉͔͗͌͘ ͕͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒
͕͈͉͕͔͕͋͐ ͒͏͔͏͏

̮͇͓͔͌͏͙ͣ

 

 
 

A

B

C

D

E

F

G

H

I

J

K

L

M

 

10 ̴͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏: ͖͗͏͞͏͔͢ ͏ ͚͙͇͔͔͗͌͘͏͌

 Hya®-Solo DV 49 ͏͎ 60



A B C D E F G H I J K L M ̩͕͎͓͕͍͔͇ͦ ͖͗͏͞͏͔͇ ̺͙͇͔͔͗͌͘͏͌
̶͌͗͌͋ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗ ͔͇
͔͇͕͋ͦ͜͠͏ͦ͘͜ ͖͕͋ ͇͉͔͋͒͌͏͓͌
͙͇͋͌͒ͦ͜ ͔͇͕͇͘͘ ͔͘͏͎͏͙ͣ ͇͉͔͋͒͌͏͌
͕͋ ͇͙͓͕͔͕͕͛͌͗͊͘! ̵͙͑͒ͥ͞͏͙ͣ
͖͏͙͇ͥ͠͏͌ ͇͈͑͌͒͏ ͔͇͕͇͘͘ ͕͙
͏͙͕͔͘͞͏͇͑ ͖͏͙͇͔͏ͦ!

     X        ̴͕͙͇͙͕͔͌͋͐͘͢͞ ͉͇͘͘ ͉͕͙͇͔͕͉͘͘͏͙ͣ ͔͕͓͇͔͗͒ͣ͐͢ ͉͇͘͘,
͖͕͋͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͔͇͕͖͑͏͙͔͌͒ͣ͐͢
͎͉͚͇͗͌͌͗͗

     X   X X   X ̮͇͙͚͔͔͔͗͋͌͐͢ ͕͋͜ ͔͇͕͇͘͘ ̵͈͇͙͗͏͙ͣͦ͘ ͑ ͖͌͘͝͏͇͒͏͙͚͘ ͋͒ͦ
͓͕͔͙͇͗͌ ͔͇͕͇͘͘

       X      ̶͕͉͍͔͕͗͌͋͌ ͙͕͉͕͗͌͌͝ ͚͖͕͙͔͔͒͌͏͌ ̮͇͓͔͌͏͙ͣ
  X      X    X ̴͔͇͍͇͌͋͒͌͌͌͠ ͉͕͔͕͋͌͜ ͇͉͔͋͒͌͏͌

͉ ͖͕͙͕͔͕͓͗͞ ͔͇͖͕͔͕͓͗ ͎͉͚͇͗͌͌͗͗͌
̵͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͙͗ͣ ͉͕͔͕͋͌͜ ͇͉͔͋͒͌͏͌,
͎͇͓͔͌͏͙ͣ ͓͓͈͇͔͚͌͗

X  X X      X X   ̴͌͏͖͇͉͔͕͗͘ ͏͒͏ ͔͌ ͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͔͕͗
͗͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ (͙͕͕͔͇͗͘ ͉͕͔͕͕͋͊͜
͇͉͔͋͒͌͏ͦ)

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏
͔͇ ͗͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏͒͏
͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͙͗ͣ

        X  X X X ̴͌͏͖͇͉͔͕͗͘ ͗͌͒͌ ͎͇͓͔͌͋͒͌͏ͦ ͏͒͏
͔͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ ͚͙͇͔͕͉͔͕͒͌͘ ͉͓͗͌ͦ

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͗͌͒͌ ͎͇͓͔͌͋͒͌͏ͦ ͏͒͏
͏͎͓͔͌͏͙ͣ ͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͌ ͉͓͗͌ͦ
͇͈͕͙͗͢

           X  ̸͏͙͓͇͌͘ ͔͓͙͌͊͌͗͌͏͔͇͞ ̪͓͙͌͗͌͏͎͏͕͉͇͙͗ͣ ͘͏͙͓͚͌͘
  X   X X    X X  ̴͌͏͖͇͉͔͕͗͘ ͏͒͏ ͔͌ ͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͔͕͗

͗͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ (͙͕͕͔͇͗͘ ͔͇͖͕͇͗)
̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͎͔͇͔͌͞͏͌ ͚͗͌͊͒͏͕͉͗͑͏
͔͇ ͗͌͒͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏͒͏
͕͙͚͗͌͊͒͏͕͉͇͙͗ͣ

X         X    ͖͌͗͏͕͋͏͌͑͘͞͏͌ ͕͈͇͔͑͒͌͏ͦ
͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏ͦ

͔͇͍͇͙ͣ ͇͉͑͒͏͚͟ ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͗͑͏ ͏
͉͑͏͙͏͕͉͇͙͗ͣ

   X     X X   X ̴͌͏͖͇͉͔͗͌͘ ͕͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒
͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ

͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ, ͖͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏
͎͇͓͔͌͏͙ͣ

   X X X   X  X   ̴͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ͌ ͔͇͖͇͉͔͗͒͌͏͌
͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͔͇͕͇͘͘

͖͕͓͔͙͌ͦͣ ͓͙͇͓͌͘͏ ͉͋͌ ͇͎͛͢
͖͏͙͇͕ͥ͌͊͠ ͇͈͑͌͒ͦ

   X  X     X X  ̫͇͉͔͒͌͏͌ ͔͇ ͉͕͋͌͜ ͔͏͍͌
͚͇͎͇͔͔͕͕͑͊ ͖͗͏ ͎͇͇͎͑͌

̶͕͋͑͒ͥ͞͏͙ͣ ͔͇͕͖͑͏͙͔͌͒ͣ͐͢
͎͉͚͇͗͌͌͗͗, ͙͈͚͙͗͌͌ͦ͘
͖͉͇͗͌͋͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͎͇͖͕͗͘

 X    X    X X   ̮͇͈͕͗ ͉͕͋͢ ͉͌͢͟ ͚͇͎͇͔͔͕͕͑͊ ͖͗͏
͎͇͇͎͑͌

̹͈͚͙͗͌͌ͦ͘ ͎͇͖͕͗͘

10.2   PumpDrive

̴̧̧̺̱̮̯̬
̶͌͗͌͋ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗ ͉͔͚͙͗͏ ͔͇͕͕͉͘͘ ͉ ͙͔͌͌͞͏͌ ͇͇͔͙͊͗͏͔͕͕͐͊ ͖͌͗͏͕͇͋
͕͈͎͇͙͔͕ͦ͌͒ͣ ͕͈͇͔͗͌͠͏͌ ͎͇ ͕͔͚͙͇͑͒ͣ͘͝͏͌͐. ̴͇͇͟ ͉͌͗͘͏͔͇ͦ͘ ͚͍͈͇͒͘ ͉͇͌͊͋͘ ͕͙͕͉͇͊
͉͇͓ ͖͕͓͕ͣ͞. ̩ ͖͕͙͗͏͉͕͖͕͕͍͔͕͓͒ ͚͇͒͌͘͞ ͖͇͉͕͗ ͔͇ ͖͉͔͗͌͋ͦ͒͌͡͏͌ ͈͒ͥ͢͜ ͖͙͔͎͗͌͌͏͐
͔͇ ͉͕͎͓͔͌͌͠͏͌ ͚͈͇͌͗͠ ͙͙͌͗ͦ͌ͦ͘.

̶͕͉͙͕͔͗͐͢ ͉͕͋͢͜ ͏͎ ͙͕͗ͦ͘ ͙͉͕͕͌͌͊͘ ͖͕͇͔͗͌͋͗͜͏͙͌͒ͦ.

̫͉͏͇͙͊͌͒ͣ ͔͌ ͎͇͖͚͇͙͑͌ͦ͘͘.

̫͉͏͇͙͊͌͒ͣ ͇͈͕͙͇͙͗͌ ͔͇͉͔͕͓͔͕͌͗͌͗.

̳͇͑͘. ͇͙͕͙͇͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ ͔͌ ͕͙͋͘͏͇͙͊͌ͦ͘.

̶͗͏͉͕͋ ͇͈͕͙͇͙͗͌ ͒͏ͣ͟ ͘ ͓͏͔͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͇͙͕͙͕͐͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ.

̶͗͏͉͕͋ ͇͈͕͙͇͙͗͌ ͙͕͕͒ͣ͑ ͘ ͓͇͑͘͏͓͇͔͕͒ͣ͐ ͇͙͕͙͕͐͘͞ ͉͇͔͗͌͠͏ͦ.

̵͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͖͕͇͇͋͞ ͖͏͙͇͔͏ͦ 24 ̩.

̸͕͕͈͔͌͠͏͌ ͕ ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏/͎͇͠͏͙͔͕͌ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏͌.
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̹͇͈͒͏͇͝ 30:  ̺͙͇͔͔͗͌͘͏͌ ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗͌͐͘͘
A B C D E F G H ̩͕͎͓͕͍͔͇ͦ ͖͗͏͞͏͔͇ ̺͙͇͔͔͗͌͘͏͌

̶͌͗͌͋ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͓͌ ͇͈͕͙͗ ͔͇ ͔͇͕͋ͦ͜͠͏ͦ͘͜
͖͕͋ ͇͉͔͋͒͌͏͓͌ ͙͇͋͌͒ͦ͜ ͔͇͕͇͘͘ ͔͘͏͎͏͙ͣ
͇͉͔͋͒͌͏͌ ͕͋ ͇͙͓͕͔͕͕͛͌͗͊͘! ̵͙͑͒ͥ͞͏͙ͣ
͖͏͙͇ͥ͠͏͌ ͇͈͑͌͒͏ ͔͇͕͇͘͘ ͕͙ ͏͙͕͔͘͞͏͇͑
͖͏͙͇͔͏ͦ!

 X     X  ̵͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌ ̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌ ͙͌͘͏, ͖͕͉͗͌͗͏͙ͣ
͙͉͌͌͌͘͢ ͖͕͇͔͗͌͋͗͜͏͙͌͒͏

 X       ̵͙͚͙͙͉͚͙͌͘͘ ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͇͗͑ ̩͙͇͉͘͏͙ͣ ͖͓͚͌͗͌͑͢͞ / ͇͎͈͕͗͒͑͏͕͉͇͗͑ ͖͕
͖͕͉͕͒͌͐ ͟͏͔͌

X X       ̴͖͇͉͌͗͏͔͕͒ͣ͌ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͙͉͕͕͌͌͊͘
͇͈͑͌͒ͦ / ͔͌͏͖͇͉͔͕͙͗ͣ͘͘ ͉ ͖͕͉͕͗͋͑͌

̶͕͉͗͌͗͏͙ͣ ͖͕͉͕͚͗͋͑

X        ̴͕͓͏͔͇͒ ͙͉͕͕͌͌͊͘ ͖͕͇͔͗͌͋͗͜͏͙͌͒ͦ
͔͕͙͇͙͕͔͌͋͌͘͞ ͋͒ͦ ͉͕͔͕͕͋͊͜ ͙͕͇͑ PumpDrive

̸͕͈͇͙͒ͥ͋ͣ ͚͇͎͇͔͑͏ͦ ͏͎ ͇͎͇͗͋͌͒ 10



11   ̸͕͖͚͙͙͉͚͇ͥͦ͘͠ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏ͦ

11.1   ̸͖͌͝͏͛͏͇͑͝͏ͦ ͙͇͋͌͒͌͐

11.1.1   Hya-Solo DV ͘ Movitec 2, 4, 6, 10, 18

82-1 655

591

79-2

743.02

691 743.01742743.01

̷͏͚͔͕͑͘ 15:  ̵͈͠͏͐ ͉͏͋ Hya-Solo DV ͘ Movitec 2, 4, 6, 10, 18

̹͇͈͒͏͇͝ 31:  ̮͇͖͇͔͌͘͢ ͇͙͘͞͏ ͋͒ͦ Hya-Solo DV ͘ Movitec 2, 4, 6, 10, 18

̴͕͓͌͗ ͙͇͋͌͒͏ ̴͇͏͓͔͕͉͇͔͌͏͌ ͙͇͋͌͒͏ ̯͔͙͋͌͏͛͏͇͑͝͏͕
͔͔͐͢ ͔͕͓͌͗

591 ̷͎͉͚͇͌͌͗͗ 01 079 764
655 ̴͇͕͘͘  
691 ̺͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͋͒ͦ ͏͎͓͔͌͗͌͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͙͕͕͔͗͌͘

͔͇͖͕͇͗
00 401 413

742 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ 1 Movitec 2, 4                                01 149 253
742 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ 1 1/4 Movitec 6 01 149 254
742 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ 1 1/2 Movitec 10 01 149 255
742 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ 2 Movitec 18 01 149 256
743.01 ͇͕͉͕̿͗͐ ͇͔͑͗ 1 Movitec 2, 4                                      01 057 427
743.01 ͇͕͉͕̿͗͐ ͇͔͑͗ 1 1/4 Movitec 6 01 057 428
743.01 ͇͕͉͕̿͗͐ ͇͔͑͗ 1 1/2 Movitec 10 01 057 429
743.01 ͇͕͉͕̿͗͐ ͇͔͑͗ 2 Movitec 18 01 057 430
743.02 ͇͕͉͕̿͗͐ ͇͔͑͗ (͇͓͇͙͚͇͗͗ Reflex) 01 079 765
79-2 ̯͎͓͌͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ 0 - 16 ͈͇͗ 01 112 649
82-1 PumpDrive ͖͕ ͎͇͖͕͚͗͘
͙͕͙͇̈́͒͌͑͗͋͌͒͏ ͓͘. ͓͚͌͘͜ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͉ ̶͗͏͕͍͔͒͌͏͏.

̴̧̧̺̱̮̯̬
̮͇͖͇͔͌͘͢ ͇͙͘͞͏ ͋͒ͦ ͔͇͕͇͘͘ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌ͥ͘͘ ͌͗͘͏͔͕͓͚͐ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏ͥ Movitec
(͕͉͇͔͕͒ͣ͌ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏͌ ͇͔͇͛͒͝).
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11.1.2   Hya-Solo DV ͘ Movitec 32, 45, 65, 90

82-1 655

591

743

746

79-2
691 747

746

̷͏͚͔͕͑͘ 16:  ̵͈͠͏͐ ͉͏͋ Hya-Solo DV ͘ Movitec 32, 45, 65, 90

̹͇͈͒͏͇͝ 32:  ̮͇͖͇͔͌͘͢ ͇͙͘͞͏ ͋͒ͦ Hya-Solo DV ͘ Movitec 32, 45, 65, 90

̴͕͓͌͗ ͙͇͋͌͒͏ ̴͇͏͓͔͕͉͇͔͌͏͌ ͙͇͋͌͒͏ ̯͔͙͋͌͏͛͏͇͑͝͏͕
͔͔͐͢ ͔͕͓͌͗

591 ̷͎͉͚͇͌͌͗͗ 01 079 764
655 ̴͇͕͘͘  
691 ̺͙͕͙͉͕͗͐͘͘ ͋͒ͦ ͏͎͓͔͌͗͌͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͙͕͕͔͗͌͘

͔͇͖͕͇͗
00 401 413

743 ͇͕͉͕̿͗͐ ͇͔͑͗ (͇͓͇͙͚͇͗͗ Reflex) 01 079 765
746 ̮͇͖͕͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ DN 65 Movitec 32 40 982 350
746 ̮͇͖͕͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ DN 80 Movitec 45 40 982 351
746 ̮͇͖͕͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ DN 100 Movitec 65, 90 40 982 352
747 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ DN 65 Movitec 32 01 086 243
747 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ DN 80 Movitec 45 01 056 931
747 ̵͈͇͙͔͗͐͢ ͇͖͇͔͑͒ DN 100 Movitec 65, 90 01 087 142
79-2 ̯͎͓͌͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢ ͖͕͈͇͎͕͉͇͙͗͌͗͌͒ͣ 0 - 16 ͈͇͗ 01 112 649
82-1 PumpDrive ͖͕ ͎͇͖͕͚͗͘
͙͕͙͇̈́͒͌͑͗͋͌͒͏ ͓͘. ͓͚͌͘͜ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͉ ̶͗͏͕͍͔͒͌͏͏.
̴͎͇͕͚͓͔͙͌͋͑͌͏͕͉͇͔͔͗͌͢ ͙͇͋͌͒͏ ͖͕ ͎͇͖͕͚͗͘ (͚͇͎͉͇͙͑ͣ͢ ͎͇͉͕͕͋͑͐͘ ͔͕͓͌͗ ͏͒͏ ͔͕͓͌͗
͎͇͇͎͇͑).

̴̧̧̺̱̮̯̬
̮͇͖͇͔͌͘͢ ͇͙͘͞͏ ͋͒ͦ ͔͇͕͕͉͘͘ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌ͥ͘͘ ͌͗͘͏͔͕͓͚͐ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏ͥ Movitec
(͚͕͑͗͊͒͌ ͏͖͕͔͔͒͌͘͏͌ ͇͔͇͛͒͝).
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̯͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒ͣ: ̸̨̱ ̧͑͝͏͔͎͇͙͌͊͌͌͒ͣ͛͟
̰͕͇͔͜-̱͔͒ͦ͐-͙͇̿͗͌͘͘ 9

67227 ̻͇͔͔͙͇͗͑͌͒ͣ (̪͓͇͔͌͗͏ͦ)

 

͔͇͙͕ͦ͘͠͏͓ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒ͣ ͎͇͉͙ͦ͒ͦ͌, ͙͕͞ ͏͎͋͌͒͏͌:

 

Hya-Solo DV

 

 ̴͕͓͌͗ ͎͇͇͎͇͑ KSB: ...................................................................................................

▪ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ ͉͓͌͘ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͓ͦ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͜ ͋͏͙͗͌͑͏͉ ͉ ͏͜ ͙͉͚͋͌͐ͥ͌͐͘͠ ͇͗͌͋͑͝͏͏:
ದ ̫͏͙͗͌͑͏͉͇ ̸̬ 2006/42/EG "̳͇͟͏͔͔͕͌ ͕͈͕͚͕͉͇͔͗͋͏͌"
ದ ̫͏͙͗͌͑͏͉͇ ̸̬ 2004/108/EG "͙͕͓͇͔̈́͒͌͑͗͊͏͙͔͇ͦ ͕͉͓͙͌͘͘͏͓͕͙ͣ͘"

̴͇͙͕ͦ͘͠͏͓ ͏͎͕͙͕͉͊͏͙͌͒ͣ ͎͇͉͙ͦ͒ͦ͌, ͙͕͞:
▪ ͖͗͏͓͔͌ͦ͒͏ͣ͘ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͌ ͇͓͕͔͊͗͏͎͏͕͉͇͔͔͗͌͢ ͓͍͚͔͇͕͔͌͋͗͋͌͢ ͔͕͓͗͢:

ದ ISO 12100-1/A1, ISO 12100-2/A1,

ದ ISO 14121-1,

ದ EN 809/A1,

ದ EN 60204-1,

ದ EN 61800-3

▪ ̶͗͏͓͔͔͔͌͌͌͢ ͔͇͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͙͔͌͜͏͌͑͘͞͏͌ ͙͇͔͇͙͋͗͘͢ ͏ ̹̺, ͉ ͇͙͔͕͙͘͘͞͏:
ದ DIN 1988-5

̵͙͉͙͙͉͔͔͌͌͐͘͢ ͎͇ ͕͙͇͉͔͒͌͘͘͏͌ ͙͔͌͜͏͕͌͑͐͘͞ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏:
̻͇͓͏͒͏ͦ: ͋-͗ ̻͇͔͗͑ ̵͈͓͇͌͗͐͗ ̧͋͗͌͘: ̰͕͇͔͜-̱͔͒͌͐-͙͇̿͗͌͘͘ 9

67227 ̻͇͔͔͙͇͗͑͌͒ͣ

 

̻͇͔͔͙͇͗͑͌͒ͣ, 29.12.2009 ͊.
...........................................................

̴͇͏͓͔͕͉͇͔͌͏͌
̻͚͔͑͝͏ͦ

̵͙͉͙͙͉͔͔͌͌͐͘͢ ͎͇ ͕͙͇͉͔͒͌͘͘͏͌ ͙͔͌͜͏͕͌͑͐͘͞ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏͏
̸̨̱ ̧͑͝͏͔͎͇͙͌͊͌͌͒ͣ͛͟
̰͕͇͔͜-̱͔͒ͦ͐-͙͇̿͗͌͘͘ 9

67227 ̻͇͔͔͙͇͗͑͌͒ͣ (̪͓͇͔͌͗͏ͦ)

̳͇͗͑͏͕͉͇͗͑ CE

̯͎͋͌͒͏͌ ͏͓͙͌͌ ͓͇͗͑͏͕͉͚͗͑ ̸̬ ͏ ͚͕͉͙͉͕͙͋͒͌͗ͦ͌ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͓ͦ ͇͙͕͑͌͊͗͏͏ ̸2 ͙͇͔͇͙͇͋͗͘ ͔͇ ͖͕͚͗͋͑͝͏ͥ EN 61800-3.
̯͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͌ ͏͎͋͌͒͏ͦ ͉ ͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙͔͕͐ ͕͈͙͇͔͕͉͑͌͘ ͇͇͑͒͘͘ 1 ͕͚͙͉͙͌͒ͦ͌ͦ͘͘͘͠, ͙͇͑͏͓ ͕͈͇͎͕͓͗, ͏͑͒ͥ͘͞͏͙͔͕͌͒ͣ
͖͕ ͚͓͕͙͔͗͌͘͏ͥ ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͦ. ͙͕͓͇͔̈́͒͌͑͗͊͏͙͔͇ͦ ͕͉͓͙͌͘͘͏͓͕͙ͣ͘ ͉ ͕͔͙͔͕͓͑͑͗͌ ͚͇͒͌͘͞ ͕͍͔͇͋͒ ͖͕͉͙͗͌͗ͦͣͦ͘
͖͍͗͌͋͌ ͉͕͌͊͘ ͖͕͎͕͉͇͙͓͒ͣ͌͒͌, ͖͕͕͚͑͒ͣ͑͘ ͉ ͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙͔͕͐ ͕͈͙͇͔͕͉͑͌͘ ͇͇͑͒͘͘ 1 ͓͕͚͙͊ ͏͓͙͌ͣ ͓͙͕͌͘
͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙͔͌͢ ͖͕͓͌͜͏.
̯͎͋͌͒͏͌ ͕͕͙͉͙͙͉͚͙͌͌͘͘ IEC 61000-3-12 ͉ ͙͕͓ ͚͇͒͌͘͞, ͌͒͘͏ ͓͕͔͕͙ͣ͘͠ ͕͕͙͕͕͑͗͑͊ ͎͇͓͇͔͑͢͏ͦ Ssc ͉ ͓͙͌͌͘
͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͦ ͑ ͙͌͘͏ ͕͈͕͌͊͠ ͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͏ͦ ͈͚͙͋͌ ͕͙͇͙͕͔͕͋͘͞ ͉͌͒͏͇͑, ͏͒͏ ͇͔͊͗͏͔͌͢͞
͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͔͌ ͈͚͚͙͋ ͖͉͔͗͌͌͢͟͢ ͈͇͕͇͒͊͋͗ͦ ͖͗͏͔͙ͦ͏ͥ ͕͖͕͔͋͒͏͙͔͌͒ͣ͢͜ ͓͌͗ ͖͕͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͓͌͜ (͕͋͗͌͒͘͘͏͕͉͇͔͗͏͌).
̲͏͕͝, ͖͕͗͏͎͉͕͋ͦ͌͌͠ ͚͙͇͔͕͉͚͑͘, ͏͒͏ ͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͣ, ͕͈͎͇͔ͦ ͚͈͌͋͏͙ͣͦ͘ (͖͗͏ ͔͕͈͕͌͋͜͏͓͕͙͘͏, ͎͇͖͕͗͘͏͉ ͏͔͕͓͇͛͗͝͏ͥ
͚ ͕͖͇͙͕͇͌͗͗ ͙͌͘͏) ͉ ͙͕͓, ͙͕͞ ͏͎͋͌͒͏͌ ͖͕͔͕͋͑͒ͥ͌͞ ͙͕͕͒ͣ͑ ͉ ͕͔͕͋͐ ͙͕͑͌͞ ͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏ͦ ͘ ͕͙͇͙͕͔͓͋͘͢͞ ͎͔͇͔͌͞͏͓͌
Ssc, ͏͒͏ ͉ ͙͕͓, ͙͕͞ ͖͖͗͌͋͗͏͔͙ͦ͢ ͕͖͕͔͋͒͏͙͔͌͒ͣ͌͢ ͓͌͗͢ ͖͕͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͖͕͓͌͜.
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̹͇͈͒͏͇͝ 33:  ̱͇͒͘͘͏͛͏͇͑͝͏ͦ ͖͕ ͇͙͕͑͌͊͗͏͓ͦ
̱͇͙͕͌͊͗͏ͦ C1 C2 C3 C4
̱͇͔͇͒ ͈͙͇͘͢ ͕͈͕͙͚͖͔͕͙͌͋ͣ͘͘͠ ͕͇͔͊͗͏͔͔͇͌ͦ͞ ͕͙͚͖͔͕͙͋ͣ͘͘ ͕͇͔͊͗͏͔͔͇͌ͦ͞ ͕͙͚͖͔͕͙͋ͣ͘͘ ͕͇͔͊͗͏͔͔͇͌ͦ͞ ͕͙͚͖͔͕͙͋ͣ͘͘
͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙
͔͇ͦ ͕͈͙͇͔͕͉͇͑͘

͙͕͓͇͔̈́͒͌͑͗͊͏͙͔͇ͦ
͕͈͙͇͔͕͉͇͑͘ ͇͇͑͒͘͘ 1

1. ͏͒͏ ͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙͔͇ͦ
͕͈͙͇͔͕͉͇͑͘ ͇͇͑͒͘͘ 2

(͖͕ ͔͗͌͌͟͏ͥ
͖͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͦ)

͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙͔͇ͦ
͕͈͙͇͔͕͉͇͑͘ ͇͇͑͒͘͘ 2

͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙͔͇ͦ
͕͈͙͇͔͕͉͇͑͘ ͇͇͑͒͘͘ 2

͔͇͖͍͔͗ͦ͌͏͌/
͙͕͑

< 1000 ̩ > 1000 ̩ 
In > 400 ̧
͖͕͔͋͑͒ͥ͌͞͏͌ ͑ ͙͌͘͏
͖͇͌͗͌͋͞͏ ͇͔͔͋͢͜

̱͕͓͖͙͔͙͔͕͙͌͌͘
ͣ ͉ ͕͈͇͙͒͘͏
͙͕͓͇͔ͤ͒͌͑͗͊͏͙
͔͕͐
͕͉͓͙͌͘͘͏͓͕͙͘͏

͔͙͌ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏ͦ ͚͙͇͔͕͉͇͑͘ ͏ ͉͉͕͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͖͌͘͝͏͇͒͏͙͇͓͘͏ ͖͕
̸̳̈́

͔͕͈͕͌͋͜͏͓ ͖͇͔͒ ͖͕ ̸̳̈́

͇͔͊͗͏͔͌͢͞
͎͔͇͔͌͞͏ͦ
͕͇͔͕͊͒͘͘
EN 55011

̱͇͒͘͘ B ̱͇͒͘͘ A1
(+͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͌)

̱͇͒͘͘ A2
(+͖͚͖͍͔͗͌͋͗͌͋͌͏͌)

͎͔͇͔͌͞͏ͦ ͖͉͇͙͗͌ͥ͢͟
͚͇͎͇͔͔͑͌͢ ͋͒ͦ ͇͇͑͒͘͘ A2
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13   ̸͉͏͙͙͉͕͋͌͌͒ͣ͘ ͕ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏

̹͏͖ ................................................................................................................................
̴͕͓͌͗ ͎͇͇͎͇͑/  
̴͕͓͌͗ ͖͕͎͏͝͏͏ ͎͇͇͎͇͑1) ................................................................................................................................
  
̫͇͙͇ ͖͕͙͇͉͑͘͏ ................................................................................................................................
  
̵͈͇͙͒ͣ͘ ͖͗͏͓͔͔͌͌͏ͦ: ................................................................................................................................
  
̷͇͈͕͇ͦ͞ ͇͗͌͋͘1) : ................................................................................................................................

 

̩͔͕͌͗͌ ͕͙͓͙͙͌ͣ͌ ͙͑͗͌͘͏͕͓͑1) :

⃞ ⃞ ⃞ ⃞
͇͗͋͏͕͇͙͑͏͉͔͇ͦ ͉͎͉͕͕͖͇͔͇͗ͦ͘͢ ͇͌͋͑ͦ ͕͉ͦ͋͏͙͇ͦ

    

⃞ ⃞ ⃞ ⃞
͉͔͇͗͌͋ͦ ͋͒ͦ ͎͕͕͉͋͗ͣͦ ͈͏͕͕͒͊͏͌͑͘͞͏ ͕͖͇͔͇ͦ͘ ͕͒͌͊͑ ͉͕͖͇͓͔͇͒͌ͦͥͦͦ͘͘͠ ͈͎͕͖͇͔͇͌ͦ͘

 

̶͗͏͞͏͔͇ ͉͕͎͉͇͙͇͗1) : ................................................................................................................................
   
̶͗͏͓͇͔͌͞͏ͦ: ................................................................................................................................
   
  ................................................................................................................................
    
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ/͕͓͖͙͚͑͒͌͑ͥ͠͏͌ ͖͌͗͌͋ ͕͙͖͇͉͕͗͑͐/͖͇͌͗͌͋͌͐͞ ͈͒͢͏ ͙͇͙͔͕͌͒ͣ͠ ͕͖͕͕͍͔͔͗͌͢ ͏ ͕͞͏͔͌͢͠
͔͇͚͍͗͘͏ ͏ ͉͔͚͙͗͏.
    

⃞ ̶͗͏͔͏͓͇͙ͣ ͕͕͈͌͘͢ ͓͌͗͢ ͖͕͙͕͕͍͔͕͙͗͌͋͗͘͘͏ ͖͗͏ ͖͕͚͓͒͌͋ͥ͌͘͠ ͏͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͏ ͔͌ ͙͈͚͙͗͌͌ͦ͘.
⃞ ̹͈͚͙͗͌͌ͦ͘ ͖͕͉͔͗͌͋͌͏͌ ͚͒͌͋ͥ͘͠͏͜ ͓͕͖͌͗͗͏͙ͦ͏͐ ͖͕ ͙͔͌͜͏͑͌ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏, ͇͇͑ͥ͘͠͏ͦ͘͜ ͞͏͙ͦ͘͠͏͜ ͗͌͋͘,

͕͙͇͙͕͔͘͢͜͞ ͍͏͕͙͋͑͌͐͘ ͏ ͚͙͏͒͏͎͇͝͏͏:
    
 ...............................................................................................................................................................
    
 ...............................................................................................................................................................
  
̳͢ ͖͕͙͉͍͇͓͋͌͗͋͌ ͖͇͉͗͏͔͕͙͒ͣͣ͘ ͏ ͖͕͔͕͙͚͒ ͉͚͇͎͇͔͔͌͑͢͟͢͜ ͉͔͌͋͌͘͏͐ ͏ ͕͈͔͒ͥ͋͌͘͏͌ ͙͈͕͉͇͔͗͌͏͐ ͎͇͕͔͕͇͙͙͉͇͑͋͌͒ͣ͘ ͖͗͏
͕͙͖͇͉͗͑͌.

 
 

.................................................................... ....................................................... .......................................................
̳͙͕͌͘, ͇͙͇͋ ͏ ͖͕͖͋͏ͣ͘ ̧͋͗͌͘ ̶͇͙͌ͣ͞ ͛͏͓͗͢

 

 

 

 

1) ̶͕͒ͦ, ͕͈͎͇͙͔ͦ͌͒ͣ͌͢ ͋͒ͦ ͎͇͖͕͔͔͒͌͏ͦ
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14   ̶͕͙͕͕͗͑͒ ͕ ͇͋͌͘͞ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ
̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͋͒ͦ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͛͏͓͗͢ KSB, ͇͇͙͗͑͌͗͜͏͙͘͏͑͏ ͕͙͕͕͑͗͐ ͖͗͏͉͕͙͋ͦͦ͘ ͔͏͍͌, ͈͇͒͢ ͕͔͌͊͋ͦ͘
͉͉͔͇͌͋͌ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ͔͏͍͖͕͖͌͋͏͇͉͘͟͏͓ͦ͘ ͇͈͕͙͔͗͏͕͓͑ ͇͉͙͕͗͏͎͕͉͇͔͔͕͐ ͉͌͗͘͏͔͕͐͘ ͚͍͈͒͘͢ KSB, ͕ ͓͌͞
͕͙͇͉͔͒͌͘͘ ͔͇͙͕ͦ͘͠͏͐ ͖͕͙͕͕͗͑͒.
    
1 ̺͙͇͔͕͉͇͑͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ
̹͏͖͕͗ͦ͋  Hya-Solo ....................................  
̹͏͖͕͇͎͓͗͌͗  ....................................................  
̮͇͉͕͕͋͑͐͘ ͔͕͓͌͗  ....................................................  
̴͕͓͌͗ ͎͇͇͎͇͑  ....................................................  
    
    
2 ̮͇͇͎͑͞͏͑/͓͙͕͌͘ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
̮͇͇͎͑͞͏͑   ̳͙͕͌͘ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏
    
̴͇͎͉͇͔͏͌  .................................................... ..........................................................................
    
̧͋͗͌͘  .................................................... ..........................................................................
    
  .................................................... ..........................................................................
    
    
3 ͖͚͇͙͇̈́͑͒͘͝͏͕͔͔͌͢ ͇͔͔͋͌͢ ̵͙͇͔͒ͣ͌͘͢ ͇͔͔͋͌͢ ͓͘. ͓͚͌͘͜ ͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐
̫͇͉͔͒͌͏͌ ͉͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ pE ͈͇͗ ....................................................  
̵͖͔͗͌͋͌͒͌͏͌ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇
͉͕͋͌͜ pvor - x 
(͔͇͙͕͇͗͐͑͘ ͉͇͙͑͒ͥ͌͒ͦ͢͞
͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͔͇ ͉͕͋͌͜)

....................................................  

̫͇͉͔͒͌͏ͦ ͕͙͔͑͒ͥ͌͞͏ͦ pA ͈͇͗ ....................................................  
̫͇͉͔͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ pvor ͈͇͗ ....................................................  
̫͇͉͔͒͌͏͌ ͖͕͖͕͇͋͗ - 
͇͗͘͟͏͗͏͙͔͌͒ͣ͐͢
͕͚͋͘͘

pvor ͈͇͗ ....................................................
 

    
    
̶͕͎͕͉͇͙͒ͣ͌͒ͣ ͚͙͇͔͕͉͑͘͏ ͏͒͏ ͚͖͕͔͕͓͕͔͔͕͒͌͌͞ ͏͓ ͒͏͕͝ ͔͇͙͕ͦ͘͠͏͓ ͖͕͙͉͍͇͙͋͌͗͋͌, ͙͕͞ ͕͔ ͖͕͗͌͒͟ ͏͔͙͚͙͇͍͗͑͘ ͖͕
͕͈͇͔͗͌͠͏ͥ ͘ ͚͙͇͔͕͉͕͑͐͘ ͖͕͉͔͌͢͟͏ͦ ͇͉͔͋͒͌͏ͦ ͏ ͌͌ ͙͔͌͜͏͕͓͚͌͑͘͞ ͕͈͚͍͒͘͏͉͇͔͏ͥ. ̬͓͚ ͙͇͍͑͌ ͖͇͔͌͗͌͋͢ ͓͌͘͜͢
͙ͤ͒͌͑͗͏͌͑͘͞͏͜ ͕͌͋͘͏͔͔͌͏͐ ͏ ͚͕͉͕͙͉͕͗͑͋͘ ͖͕ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏͏.
    
̴͌͏͖͇͉͔͕͙͗͘͘͏, ͕͈͔͇͚͍͔͔͗͌͌͢ ͖͗͏ ͉͉͕͋͌ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ ̸͕͗͑ ͚͙͇͔͔͗͌͘͏ͦ
  
̴͌͏͖͇͉͔͕͙͗ͣ͘͘
1 ............................................................................................

..........................................................................

  
............................................................................................................. ..........................................................................
  
............................................................................................................. ..........................................................................
  
............................................................................................................. ..........................................................................
    
    
̻͇͓͏͒͏ͦ ͚͖͕͔͕͓͕͔͔͕͕͒͌͊͞ KSB ̻͇͓͏͒͏ͦ ͎͇͇͎͑͞͏͇͑ ͏͒͏ ͕͌͊ ͚͖͕͔͕͓͕͔͔͕͕͒͌͊͞
  
............................................................................................................. ..........................................................................
    
̳͙͕͌͘   ̫͇͙͇
    
............................................................................................................. ..........................................................................
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̺͇͎͇͙͑͌͒ͣ

͈
͈͎͕͖͇͔͇͌ͦ͘ ͇͈͕͙͇͗ 8

̩
̩͉͕͋ ͉ ͖͚͇͙͇ͤ͑͒͘͝͏ͥ 27
̩͕͎͉͇͙͗ 12

͎
͎͔͇͔͌͞͏͌

̮͇͇͙͋ͣ 35

̯
̯͖͕͎͕͉͇͔͒ͣ͘͏͌ ͖͕ ͔͇͎͔͇͔͌͞͏ͥ 7

̱
̱͇͉͒͏͟͏ ͔͇͉͏͇͊͝͏͏ 32

̵
̵͈͇͙͒͘͏ ͖͗͏͓͔͔͌͌͏ͦ 7
̵͈͓͌͡ ͖͕͙͇͉͑͘͏ 16

̶
̶͔͌͗͌͌ͣ͞ ͎͇͖͇͔͘͢͜ ͇͙͌͐͘͞ 52, 53

̸
̸͉͙͕͌͋͏͕͋͢ 31

͘
͕͖͚͙͙͉͚͇ͥͦ͘͘͠ ͕͚͓͔͙͇͋͑͌͝͏ͦ 6

̹
̹͔͌͜͏͇͑ ͈͎͕͖͇͔͕͙͌͘͘͏ 7

̺
̺͙͏͒͏͎͇͝͏ͦ 12

̻
̻͚͔͑͝͏͕͔͇͔͒ͣ͌͢ ͇͉͑͒͏͟͏ 31
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